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2.1 NOSTIMEN SHRTO NOSTOKOUKULLA

3130 kg
6886 Lbs

ol ¢

0.925m

-

Cenfre of gravity

Paincpiste
Tyngdpunkt
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1,505m
4,938 f1.

-}

3,035 ft.
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1.0 ALKUSANAT

Scanlift SL 185 on itsekulkeva ns. kuukulkija, joka on omalla polttomoottorifla varustettu.
Moottori kaytad polttoaineenaan bensiinid, talouskaasua fai dieselmallissa kevyfid
polttodliyd. Nelipyérévedon ja nelipyérdohjauksen ansiosta Scanlift SL 185 on eriffdin
ketterd ja se selviytyy vaikeakulkuisesta maastosta korista ajoen.

Scanlift henkilénostinta voidaan kaikissa normaaleissa kaytdtilanteissa hallita korista kasin,
koska koriin on keskitetty kaikki tarvittavat hallintalaitteef. '

Vastaavasti tornin yhteyteen on koottu ohjaustavan vaihtokytkin alaohjousta varten ja
alaohjaushallintolaitteet.

Nostimen jarrut lukittuvat automaattisesti ajomoottoreiden paineen laskettua.

Sahkainen varalaskujériestelmd on kdytettdvissd korista ja tornista.

Scanlift SL 185:556 on suuri sivu-ulottuma teleskooppipuomin ansiosta ja tydtd ei rajoita
kadnidlaite, joka on rajatta ympéripydrivé. Vakiovarusteena oleva jibipuomi takaa ketterdt

li ikkeef.

Scanlift SL 185 henkilénostimeen on liitetty runsaast furvallisuutta parantavia toimintoja,
jotka tunfemalla opit saavuttamaan laadukkaan, tehokkaan ja turvallisen fyStuloksen,

Ennen tydhén ryhiymistéd tarkasta pdivitidin Kimdn ohjeertavulla henki!@mosffrnen kunto.
Rikkingisen, huoltamattoman ja tarkastamatioman nostimen kéyt on kiefletty.

Tehdas pidétkid oikeuden koneen rakenfeen ja varusteiden kuin myds huolto-ohjeiden

muutoksiin niistd ennakkoon ilmoittamatta.

Nousujohteista meneslysté toivoffaen

KESLA OY
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SCANLIFTx185

3.0 ERITTELY

] Kori

2  Puomisto

3 Torni, yldosa

4 Torni, alacsa

5  Politomoottori

6  Ajo- ja tukijalkaventtiili, varsisto ja kuljetustuki

7 Puomiston hallintaventtiili, korista ohjaus

8 Puomiston hallintaventtiili, alhaalta ohjaus

9 Alarunko

10 Etuakseli, keinuakseli

11 Etupydrd

12 Taka-akseli, kiinted

13 Takapyord ja jarrut

14 Jibi

15 Kaantdlaakeri

16  Kadantdmoottori, -vaihde jo -jarru

17 Polttoainesdilis, nostimen oikealla puolella

18 Hydrautisliysailis, nostimen vasemmalla puolella
19 Akku, nostimen vasemmalla puolefla

20  Vaihtokytkin; puomiston ohjaus korista tai alhaalta tornista
21 Varustekotelo, kdytéohjekirjan sijainti

22 Kaasulaite, nostimen vasemmalla puolella (SL 185 B)
23 Padvirkakytkin, nostimen vasemmalla puolella

24 Ohituskytkin

25 Nostosylinteri

26 Teleskooppisylinteri

27  Korin vakaaojosylinteri

28  libisylinteri

29 Puomiston tuen kdaytésylinteri

30 Ohjaussylinterit

6 ™ KESLA DY
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31
32
33
34
35
36
37

36
39
40
41

42

43
44

Hydraulipumppu

Nostosdteen rajoitinfaitfeisto

Jalkapoljin / vaihtokytkin (alaspoljettuna: puomin vapaa ajo)
Varalaskujériestelman séhképumppu

Varapyordn paikka

Vokaajasylinterin ohjaussylinteri

Ohjaustavan valinta, ojonopeuden valinta, vaakatason osoittimen merkkivalot jo
ohituskytkin.

Korin askelma

Korin kaantésylinteri

Turvavaljaiden kiinnityskoukut

Varalaskujariestelman kayttokytkin, HATA-SEIS kyfkm, polttomoottorin virtalukko,
sahksinen kayttatuntimittari ja moottorin latauksen, éljynpaineen, hehkutuksen
(Diesel) sekd jadahdytysnesteen ylikuumenemisen merkkivalo (vain Kubota Diesel).
Adnimerkin kayHépainike, HATA-SEIS kytkin, puomfsfon tuen koyh‘okyfkm,
polttoaineen valintakytkin bensiinimoottorille, vqrclasku;aqesr‘efman kéyhokytkin jo
kuormituksenvalvonnan merkkivalot.

Sahkotyskalujen (220V) pisiorasiat.

Yleismerkkivalo.

2= KESLA OY 7
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4.0 TEKNISET TIEDOT

Suurin korinpohjan korkeus maasta ... SRR UUUUUPC AU 16,45 m
Suurin fydskentelykorkeus .....c.oovvieirricii i 18,45 m
Pienin nostosdade korin ulkolaidasta mifaten

suurimmalla tydskentelykorkeudella.......c.ccovii 3,20 m
Suurin sallitu korkUOIMIO ... et 230,0 kg
Suurin nostosade 230,0 kg korikvormalla...........ccoceiienninn TTOTORPTRO 7,75 m
Suurin nostosade 120,0 kg korikvormalla ..cc..ooooveven o, 925 m
Korin pohjan koko ..o 1,0x 1,5m
Tukijalkojen tuentavéli pifUUSSUUNNTSST ..oviiiiic i 3920 mm
Tukijatkojen tuentavali leveyssuunnassa.. ... lvn 3900 mm
Suurin tukijalan tuentavoima anNtUIGSSA ... 25500 N
Suurin sallitty maagpohjan kalfevuus. ... +7°

Suurin sallittu alarungon kalfevuus........veice i +]°
KUTIQIUSPIMUUS ...t 6,92 m
KUTTEHUSIEVEYS ... ettt 1,92 m 2%
KulietuskorkEus ...vvvvre oot e 2,37 m
Maavara pohjan olla ... 0,38 m
ARSI VAT oot e ettt et e 2,43 m
Kadntosade:

nelipydraohjaus renkaan uloin sivu ..., ne e rereeniannngtn 30 M
nelipydraohijaus korin uloin 08A......coivviir i 50m
kaksipydrdohj. renk. uloin SIVU ..o 50 m
kaksipy&rdohj. korin uloin 08 ......cociiiiiii 6,9 m
Etuakselin keinunfa kulma....... bt rateeee—eeeetae e et a s +10°

Kokonaispaino s@ilidt dynnd: |

DT = PUUT U U O OO PP 3130 kg
OIS oo e e a e 3080 kg
Taka- akselipaino 80 kg korikuormalla ......c..ccovviivinicii 1390 kg L
Etuakselipaino 80 kg korikuormalla:

DIBSEIv.vev et 1820 ky

O 12T 4 1o BUTRURTT SO R S OO PRSPPSO PRUPPBPPOIt 1770 kg
Ajonopeus: '

B OIS e e e et e e eeaaaareraran 1,8 km/h
oY o =L TR OO O USSP PSPPI PP 3,6 km/h
Vetovoima:

hidas, 6liyn lampotila +20°C.....cccooiiiiii i 1270 kg
nopea, 6ljyn lampdtila +20°C ..o 635 kg
Méennousukyky (teoreettinen): hidas nopeusalue .........ocoeeiii 19° (35%)
Maastorenkaot, vetave KUVIO ......oore e, :’E?0,0/ 75-15,3/8pr

8 = KESLA OY
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Max. melutaso (mitattuna 1 metrin etdisyydelld moottorista)............. 93 db
Hydraulipumpun tuotfo mooitori 3000 rpm:
PUOIMISIONE .ottt 2,0 /min
ajolle:
IESE ettt et e et e 22 I/min
T=Ya C3e R T U U OO OO PRSP PUTS 20 I/min
Hydrauliikan paine:
YIGVAUMU O PUOMISIO ...ttt e 230 bar
ajomoottorit ja ukiialal ..o 250 bar
Hydraulipumppu: saétyvétilavuuksinen aksiaaliméantapumppu
Hyraulicliysailien Hlavuus ... 69 1
Poltoainesdilion HlaVUUS .......veveicciieeiireeceesren s b 69 |
Polttomoottori:
BEnSiini/KOOSUK. vviciveeiieeiesesneretesearer e et e see s Kohler Command 20
OS] oottt e e ettt Kubota D722-F
QIESEI oo e s Hatz Silent Pack 1D 80 C
Kohler Command 20 : ~
Teho moottorin pydrimisnopeudella 3600 rpm ...oeiivviiininiininnns 14,9 kW
Mooftorin suurin pydrimisnopeus rajoitettu tehtaalla ..., 3000 rpm
Suurin vadantdémomentti 2500 rpm.......ooovviii 32 Nm
POMHOINE vttt et s lyijytén 95E tai talouskaasu
Polttoaineen kulutus:
pyorimisnopeudella 3000 rpm bens. ... 3,6 -6,51/h
pydrimisnopeudella 3000 rpm nestek. ... 2,5-4,5kg/h
Hatz Silent Pack 1 D 80C:
Teho moottorin pydrimisnopeudella 3000 rpm ..o vvvviiiniiennne 11,0 kW
Suurin vaémtdmomentti 1800 rpm.....ccovviiniiii e e 34,5 Nm
PolHoing. ..ccveieiiriie e kevytpolttodliy, dieselélyy ASTM D 975-10/2D
Polttoaineen kulutus:
pyédrimisnopeudella 3000 rpm ..o 2,3-351/h
AKKU <ottt ne e e e e e e e e aara e 12V 55Ah

% KESLA 0Y 9
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Kubota D722-£:

Teho moottorin pydrimisnopeudella 3600 rpm ......ocivveiiniiiiinn, 15,6 kW
Suurin vadantdmomentti 2600 rpm .reoeeeiie e 40,6 Nm
PolltOding ..veeer oo kevytoolttodliy, dieseldliyy ASTM D 975-1D0/2D
Polttoaineen kulutus:

pydrimisnopeudella 3000 rpm ..o S UUUSU PP 2,0-381/h
AKKU oo eeeseese e es e eesesesss e ssssm s e 12V 55 Ah

Varoitus- ja merkkivalot:

- Hehkutuksenosoitin

- Oljynpaineen merkkivalo

- Latauksen merkkivalo

- Jaghdytysnesteen ylikuumenemisen merkkivalo

10 ' == KESLA OY
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10. Huomioi tuulen, sateen, lémpétitan, ukkosen, heikon nékyvyyden ja kertyvan lumen ja
jéddn haitallinen vaikutus henkilénostimen kayttéon,

11. Aléi ofa lisékuormaa noston aikana. KAATUMISVAARA |
12. Ota huomiocon kuuman tai kylmén fydympdristén haitallinen vaikutus terveyteen.

13. Ald liséig nostimen tuulikuormaa yliméaraisilla suojalevyillé tai'kuormalla, joka liséd
tuulipintaa.

14. Ala lisaa nousukorkeutta tikkaiden, korokkeiden tai telineiden avulla tyskorissa. Ald
hypi, aléka keinuta tyékoria.

15. Ald heitd mitaan esineitd fydkorista. Varmistu, eftei korista pédse putoamaan esineitd.
16. Kayia kuulosuojaimia ohjatessasi nosfinta alaohjauspaikalta, silld ddnenvoimakkuus
ylittac 84 db (A). KéyHaessdsi nostinta korista ddnenvoimakkuus on alle 84 db (A), eikd

suojaimien kéytd ole tallsin pakollista.

17. Kayttdessdsi henkilonostinta sisétiloissa fai paikassa jossa on huono ilmanvaihto, niin
kéiyta moottoria vain liikuttaessasi nostinta. Pyri tehostamaan itmanvaihtoa. Myrkylysvaara !

18. Ala kéytd henkilénostinta hissiné tavaroiden™tai henkildiden sfirtémiseen eri tasojen tai
kerrosten vélills.

19. Ald tee turvalaitetta toimintakyvytdméksi, vaan korjaa tai korjauta turvalaite asiansa
osaavalla huollolla ennen seuraavaa kayhod.

20. Tarkasta aina ennen korin alaslaskemista, ettd korin alle ei ja& esineitd eiké
henkilsita.

21. Pidé henkilénostin puhtaana lumesta, jédstd jo muista epdpuhtauksista, turvallisen jo
hairicttémdn foiminnan turvaamiseksi.

22. Noudata varovaisuutta késitellessdsi nostimen polttonesteitd, voitelu- ja hydraulidljyjé
sekd voitelurasvoja. Véltd ndiden aineiden ihokosketusta. Altistumisvaara |

23. Sammuta nostimen moottori aina polttoainesdilién taytdn ajaksi. Varo roiskeita.
Palovaara !

24. Tarkasta ja huolla henkilénostin séénnéllisesti tai anna huolto- jo korjausty®
henkilénostimiin perehtyneen huoltoliikkeen tehtévdksi.

25. Alé tee, alékd teetd nostimeen rakenteellisia muutoksia ilman valmistajan lupaa ja
ohjeita.

26. Ala avaa jadahdytysjériestelmén téyttéaukkoa moottorin olfessa kuuma.
Tapaturmavaara !

&4 KESLA DY 13
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27. Tarkasta henkildnostin aing pdivitidin ennen tydhdn ryhtymista:

Tukijalkojen tarkastus:

- Tarkasta tukijalkojen turvarajojen foiminta kdyhdmalld tukijalkoja tuenta-asennossa
(pyorat ovat tallsin irti maasta). Kytkenndn tapahduttua ja vaakatason ilmaisimen kaikkien
neljén valon palaessa on mahdollisto kéyttad puomisioa.

Teleskoopin tarkastus:

1. Puhdista kori taysin tyhjaksi kokeen ajaksi

2. Aja teleskooppia ulos jibi suoraksi ojennettun ja puomi vaakasuorassa maahan néhden.
3. Teleskoopin tulee pysahtyd puomin keskimmdisen maalimerkin tultua ndkyviin, ndin ofet
tarkastanut teleskoopin nostoséateen rajoittimen toiminnan.

Noston tarkastus:

1. Qikaise ibi Gdriasentoon.

2. Nosta nostopuomi tdysin pystyyn.

3. Tyénnd teleskooppi tdysin ulos.

4, Laske puomistoa nostosylinterillé alaspéin pitden kéyttévipua koko
ajan laskuasennossa.

5. Puomiston laskun pyséhdyttyd tarkista pysdhtymiskohta ylétornissa
sijaifsevasta osoittimesta. Osoiffimen fulee nyt osoittaa puomistossa
olevan tarran asteikkoa.

Jibin tarkastus: - , '

Vastaavasti farkasta jibin nostosdteen rajoittimen toiminta laskemalla kori jibin sylinterilla
lihes ala-asenfoon korin ulkopuolella seisten ja ojamalla puomia vaakasuvorassa noin 0,5
m ulos. Oikaise nyt jibisylinterilld kori sallitulle nostosdteelle kiantdlaitteen keskeltd
mitaten. Sallitut nostosdteet eri kuormilla on ilmoitettu kohdassa 5.0 Ulottumakaavio.
Turvarajojen toiminnassa on tiettyd epdétdsmdllisyyttd mittaustavasta riippuen, mutta
nostosdteen ylitykset eivat saa olla 35 cm suurempia. Jos sallitut nostosdteet ylittyvat tai
alittuvat, ofa yhteys vélittémasti valtuutetiuun huoltoliikkeeseen, joka sddtad turvarajot
kohdalleen. Turvarajojen tarkempi selvitys on kohdassa 13.0 TOIMENPITEET ENNEN
NOSTIMEN KAYTTOONOTTOA.

- tarkasta aina ennen fydhén ryhtymistd hydraulidliy- moottoridliy- jo polttoainemddrat

- arvioi silmdmadrdisesti puomiston, vakaajatankojen, hydrauliletkujen, sylintereiden,
tukijalkojen, sylintereiden korvakkeiden ja alavaunun kunto ennen tyéhon ryhfymrsfa
Korjaa gina havcrrfsemas: vika ennen tyéhdn ryhtymista.

28. Tarkasta kuormonvalvonnan turvaraja RK 10 teiminta kerran viikossa. (katso
tarkastusohje, kohta 35.0

29. Tee tai teetd nostimella perusteellinen tarkastus kerran kahdessatoista (12)
kuukaudessa tai olosuhteiden ollessa ankarat jo lyhyemmdssdkin ajassa. Tamdn ns.
vuositarkastuksen saa suorittaa henkildnostimiin, toimintaan, rakenteeseen ja
turvamddrdyksiin perehtynyt henkild.

14 = KESLA DY
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HENKILONOSTIN SI 185 ULOTTUMAKAAVIO
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A 6.0 YLEISET TURVALLISUUSOHJEET

1. Tutustu huolellisesti tdhén kayttéohjeeseen ennen nostimen kéytéénoftoa. Nostimen
kéytte on kielletty, mikéli kéytté- ja turvaohjeita ei ole opeteltu. Kayttéohjekirjan sailytystila
on varustekotelossa. Kayhdohjekirja on sdilytetiévé AINA nostimen mukana.

2. Nostimen kayftdjén tulee olla véhintadan 18 vuotta fytidnyt jo kohtuullisella
henkilénostinten kéytckokemuksella varustetiu,

3. Scanlift St. 185 henkildnostimessa on seuraavat turvallisesti vikautuvat turvarajakytkimet:
- tukijalkojen tuenta-asento

- suurimman sallitun nostosdteen vartijot erikseen nostotoiminnolle (hydraulinen), A
teleskoopille (hydraulinen), jibille (séihkéinen) ja nostosdteen varakytkin (sdhkéinen).
Lisdraja DIN 15120 mukaisef nostimet , teleskoopin toinen ketju.

- kuljetusasennossa puomiston kadnnélle, nostolle vaaka-asennosta séhkéinen ja jibin
kallistukselle ala-asentoon hydraulinen.

4. Varalaskujarjestelmé muodostuu hydraulidfiysailion-édessd olevasta ?dhképumpusfa,
tornissa ja korissa olevasta puomiston ohjausventtiilistd jo kdyttdpainikkeista. Tarkka
kayticohje on kohdassa 18.0 Varalaskujdriestelmdn kayts.

5, Varo nousemasta lihelle jannitteellisia séhkdjohtoja. Korissa on farra, joka ilmoittaa
tarvittavan lyhimman etdisyyden erityyppisiin jénnitteellisiin séhksjohtoihin.

6. Kayta aina keltaista vilkkuvaa varoitusvaloa tyéskennellessasi vilkkaasti liikennéidylla
kadulla. Aitaa alue vaaran vdltiimiseksi. Huomioi tieliikennelain vaatimukset
tyoskentelypaikalla. iy

7. Aja henkilénostinta vain korin ollessa tuettuna kuljetusasennossa. Kdyid puomiston
kuljetustukea aina, jos ef voi laskea koria kuljetusalustaa tai lavaa vasten kuljetuksen
aikana.

8. Tyokorissa saa olla kerrallaan enintéan kaksi (2) henkilod jo tyékaluja ja farv:kkeifo,
kuitenkin siten, eftei kokonaiskuorma ylitd 230 kg.

9. Kayta nostinta vain tukijolat hyvin tuettvina. Kéytd tarvittaessa tukijalkojen alla
lisalevyja. Yarmistu, etfd tukijalka ei luisu lisélevyn pinnalla ja eftd lisdlevy kestad tukijalan
painon. Jaisella alustalla kiinnité tukijalkojen levyihin fliséhokit tai pultit. Anturalevyissd on
reiat valmiina. Maalajikohtainen maan tiiveystaulukko on kohdassa 15.0

Ota huomioon, eftd asfalitikin voi petidd.

12 = KESLA DY
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Tarkastuksesta tulee tehdd paivémadralla varustettu péytakirja, jonka tulee olla aina
nostimen mukana, sdilytettynd esimerkiksi varustekotelossa ja varmuuskopio nostimen
halfijan falfessa. Ohjekirjan liitteend on mallikappale virallisesti hyviksytysté
pdytikirialomakkeesta. Tee fai teetd seuraava farkastus kahdentoista kuukauden kuluessa
edellisestd farkastuksesta ja ndin aina uudelleen viimeistddn sind kalenterikuukautena mind
nostimen ensitarkastuskin on tehtaalla tehty. Tee uusintatarkasius tarpeen vaatiessa
lyhyemmdssékin ajassa, jos nostinta kéytetédn vaativissa olosuhteissa tai kantavia
rakenteita on hitsattu tai on muuten erityista syytd vusintatarkastukseen, Tee fai teetd
uusintatarkastus henkildnostimen nostolaitteiden rakenteen, turvallisuus- ja yleiskunnon
selvittamiseksi, varsinkin turvallisuuteen vaikuttavien tehtyjen muutosten osalta. Tehdyistd
muufoksista ja korjauksista pitdd ofla korjauksien ajankohta, sijainti nostimessa ja korjaajan
henkilollisyys merkitiyna tarkastuspdytakirjaan. Pidé ifsesi aina ajantasalla, tarkista ovatko
Jait ja asetukset muuftuneet faannehtivasti edellisestd tarkastuksesta. Jos ovat, niin ofa ne
huomioon seuraavassa uusintatarkastuksessa. Kantavien rakenteiden korjaus- ja
muulostdissd ofa aina ensin yhteys valmistajatehtaaseen tai hdnen valtuuftamaansa
-edustajoan.

30. Poistuessasi henkildnostimelta aja se aina pois muiden tieltd. Asemoi puomisto ja
tukijalat kuljetusasentoon. Sammuta moottori ja est asiaton kiyto ottamalla sekd korin
efié alaohjauspanelin virta-avaimet talteen ja kadnnd pddvirta pois. Poista avaimet
paikoiltaan. Avaimet pidetadn aina nipussa, myds kaytén aikana.

T
1
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6.1 PYSTYTYSKALTEVUUS
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VAROITUS ! VARMISTU, ETTA NOSTIN EI PAASE LIUKUMAAN KALTEVALLA ALUSTALLA,

KAYTA TARVITTAESSA LISAHOKKEIA ANTURALEVYISSA.
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7.0  HALLINTALAITTEET JA TOIMINNOT

Scanliff SL 185 kaikki hallintalaitteet ovat hydraulisia, ainoastaan turvarajat toimivat
sithkoisesti. Myos teleskoopin ja puomiston laskun seké jibin laskun turvarajat toimivat
hydraulisesti. Hydraulisifla hallintalaitteilla voit séétié portaatiomasti eri litkenopeudet.

8.0  HALLINTALAITTEET ALAVAUNUSSA

1. Yla/alaohjauksen hydraulinen vaihtoventtiili 1 sijaitsee tornin takareunassa. Esim.
ruwvitalttaa hallinta-avaimena kéytéden voit valita ohjauksen joko alaohjausventtiilille
(ohjaus maasta kdsin) tai korissa sijaitsevalle puomiston ohjausventtiilille. Molempia ei voi
kaytada samanaikaisesti. Ainoastaan varalaskujériestelmd toimii pakko-ohjatusti valinnasta
riippumatia.

2. Alaohjausventtiili 2 on sijoitettu torniin, moottorin ylapuolelle. Tukijalat tuenta-
asennossa, virta athaalta kytkettynd, mootiori kéyden ja valintakytkin alhaalta
ohjausasennossa “torni”, voidaan alachjousventtiilié kaytamalla kaantad, nostaa jo
teleskoopata puomia kuvassa esitetyn symbolikaavion 3 mukaan. Varalaskuijdrjestelma
toimii taté samaa alaohjausventtiilié kdyttden.

3. Sahkoiset alahallintalaitteet siséltévét hdté-seis painikkeen 4, kdyntituntimittarin 5,
virtalukon 6, varalaskupumpun kéyftépainikkeen ] 1<ja tuennan varpitustarran 8. Alhoalta
puomia ajettaessa tulee virran olla alhaalta kytkeflynd ja ylé/alachjausventtiili 1 asentoon
torni kddnnettynd. Ylhaalta ajettaessa tulee virta-avain ottaa athaalta pois ja laittoa se
korissa olevaan virtalukkoon. Yld/alaohjausventtiili 1 tulee olla asennossa KORI. Tarkempi
sijoiftelu on esitetty kuvassa, '

4. Dieselversion sdhkdiset alahallintalaitteet sisdlfévat hétdseispainikkeen 4,
kdyntituntimittarin 5, virtalukon 6, hehkutuksenosoittimen 7, latauksen merkkivalon 8,
éliynpaineen merkkivalon 9 ja jaéhdytysnesteen ylikuumenemisen merkkivalon 10 (Kubota
mooliori).

% KESLA OY 17




SCANLIFT+185

8.0 HALLINTALAITTEET ALAVAUNUSSA

Puomiston ylé / alachjauksen hydraulisen
vaihtoventtiilin sijainti

9
¥
Bensiinimoottorilla varustetun nostimen
alavaunun hallintalaitfeet.
Dieselmoottorilla varustetun nostimen
alavaunun hallintalaitteet
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9.0 POLTTOMOOTTORIT

Polttomoottori on mallista riippuen joko Kohler C 20 bensiini/kaasumoottori, Kubota
D722-F tai Hatz Silent Pack 1D 80C dieselmoottori.

Moottorin suurin pydrimisnopeus on tehtaalla séddetty 3000 r/min. Tétd pydrimisnopeutia
ei ole syytd ylittaa. Mikéén ei estd kayHajad sddtmastd pyérimisnopeutfa pienemmdlle,
jolloin potttoainetta sdéstyy, melutaso on alhaisempi ja moottorin kestoika kasvaa. Suurinta
moottorin pydrimisnopeutta farvitaan vaikeakulkuisessa maastossa kuljeftaessa. Alle 1500
r/min moottorin pydrimisnopeuden ei fule kuitenkaan mennd. Saatyvétilavuuksisen
hydraulipumpun ansiosta puomiston liikkenopeudet eivit muuty vaikika moottorin
pydrimisnopeutta sdddetadnkin. Kylmissd olosuhteissa n. -5°C tai tamdn lampétilan ofle
kannattaa moottori kdynnistéd kylmakaynnistyslaitetta apuna kdytigen, Kohler Command
20 bensiinimootforissa on rikastin, jonka kayttévipu sijaitsee moottorin suojakannen alla.
Kubota dieselmoottorissa on virta-avaimesta toimiva pikahehku ja Hatz dieselmoottorissa
on automaattinen moottorin &ljynpaineesta sammuva pakkosydtté ja virtalukosta foimiva
hehkuiulppa.

Kohler Command 20 hensiini/kaasumoottorin tirkeimmdt hallintalaitieet:

Pyérimisnopeuden sddtéd
Kylmékéaynnistin (rikastin)
Sytylystulpat
limansuodatin. jo kaasutin
Jaahdytysilman imusiivila
Moottoriéljyn mittatikku
Moottoridliyn tayttéaukko
Moottoridljyn poistotulppa
Moottorisliyn suodatin

10, Séhkokaynnistin

11. Moottorin éliynpaineen mitta-anturi

0 NO A W

HUOM! Poista moottorin suojapefti ulkolémpétilan ollessa +20°C toi korkeampi.
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Kubota D722-E tirkeimmdt hallintalaitteet:

1. Moottoridljyn téyttéaukko S
2. Ofjynsuodatin )
3. Oljyn poistoaukko

4, Oljymadran mittatikku

5. Pydrimisnopeuden sadto

6. Pyséyilyssolenoidi
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5. Jaahdytysilman imuaukko

Hatz Silent Pack 1 D 80C tirkeimmiit hallintalaitteet:

Hatz Silent Pack 1 D 80C dieselmootiori on varustettu téydelliselld dénieristyskoteloinnilla,
joka estdd tehokkaasti moottorin melun héiritsevén vaikutuksen. Dieselmootforin kaikki
hallintalaitteet on keskitetty mootiorin samalle puolelle. Myds éljyn mittatikku, tdyttéaukko
ja mocttoridliyn suodatin ovat samalla puolella.

&
P

1. Moottoriéljyn tayttéaukko
ja suodatin

2. Oljymadrdn mittatikku

3. Pyérimisnopeuden saatod
4. Pyséytyssolenoidi

@—]

185.8

1. Pysrimisnopeuden sédté tapahtuu moottorin sivulla olevasta vivusta.

2. Automaatiinen pakkosyété varmistaa kdynnistyrisen. Pakkosyéid laukeaa pois padlté
moottorin 8ljynpaineen noustua.

3. Hehkutus tapahtuu virta-avaimella ennen kdynnistysté asennossa 2, (vain alhaalla
olevasta kotelosta).

4. Moottori sammuu kaantamalla virta-avain G-asentoon, Virtalukko on sekd alhaalta
ajeftaessa alaohjaus sahkshallintarasiassa ettd korissa puomiston sahkoisessd
hallintarasiassa.

5. Dieselmoottori on varustetiu automaattisella ilmausjdrjestelmélla. Polttoaineen loputtua,
kéynnistettiessd uudella polftoaineelle, on syyid varoa ylikvumentamasta
kaynnistysmoottoria liian pitkélle yhtéjaksoisella kaynnistémiselld. Polttoaineidriestelmd on
syyld tayhad uudella polttoaineella aina ruiskutuspumpulle saakka ennen kdynnistysyritystd.
6. Varmista aino ennen dieselmoottoria uudelleen kédynnistettéessd, et nostosylinterin
juuressa oleva punainen vilkkuvalo vilkkuu. Jos starttaat uudelleen ennen moottorin
téydellistt pyséhtymistd, on todennékaistd, efia sdhkéinen kdynnistysmooftorin vetopy6rd
vaurioituu.
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10.0  KAASULAITTEEN KAYTTO

185.9

1. Normaali nestekaasupullo ns. 7. Tyhjékéynnin sdatérouvi
kotikaasupullo 11 kg 8. Nestekaasulaite

2. Kierrettévd sulkuventtiili ?. Polttomootiori (bensiini)

3. Ylipainesuvoja {aina pullon mukana) 11. Bensiinisuodatin

4. Hienosuvodatin ‘ 12. Bensiinisdifio

5. Kaasun solenoidiventtiili 13. Polttoainemddrdn mittalasi
6. Korista ohjauskytkimelld jo yhdessd 14. Pulloliitin VMT9/16-18JIC
moottorin dljynpaineesta releelld ohjaftu 15. Tehokdynnin sdétdruuvi
12 V solenoidiventtiili 16. Kaasun syotéletku

17. Kotikaasupullovarustus (nestekaasu
otetaan héyrymdisend pullosta)

10.1  KAYNNISTYS KAASULLA

Edellinen kayttd on tapahtunut bensiinilla.
1. Kytke kaasupullon letku 14 ja avaa hana 2

2. Kadnna kaasu/bensiinivalintakytkin asennosta 2 (bensiini) asentoon 1 (kaasu).
Valiasennossa 0, mootfori ei saa polttoainetia.

- Kaasukayttéon kytkemisen jilkeen moottori soattaa hetken aikaa kéydd epétasaisesti.
Odota hetki kunnes moottori kéy tasaisesti, jonka jdlkeen voit kuormittaa mooftoria,
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PYSAYTYS

Sulje virta. Jos moottori pyséytetddn pidemmdksi aikaa, niin sufje nestekaasupullon
sulkuventtiili 2

10.2 TOIMINTAPERIAATE

Nestekaasu otetaan pystyasennossa olevasta "kotikaasupullosta" héyrymdisend, mutta
pullopaineisena kaasulaitteelle. Varmistu fiitinten pitdvyydestd. Avattaessa
nestekaasupullon sulkuventtiili 2 ja kédnnettdessd korin kaasukdyton valintakytkin asentoon
Kaasu 1 ja moottorin &ljynpaineen noustua virtaa nestekaasua héyryné hienosuodattimelle
4 jo tasta tehosddtimen 15 koutta kaasulaitieelle 8.

Kaasulaitteen ensidpuoli toimii painesddtimend. KdynnistettGessd moottori syntyy
imusarjaan alipaine, joka imee kaasunsysttéletkun 16 kautta kaasua moofioriin.
Toisiopuolen ison kalvon takana on normaoli ilmapaine ja sisépuolella on moottorin
kayntia vastaava alipaine, ndin kalvo likkuu sistdnpdin ja avaa foisioventtiilia. Avaftaessa
kaasutfimen lappad enemmdn (lisaHdessd moottorin tehoa), alipaine toisiopuolella kasvaa,
ndin kalvon liike ja toisioventtiilin avautuminen suurenee ja virtaava kaasumdédrd kasvaa.
Moottoriin sydtetyn kaasumddran tehoalueen sdétéd tapahivu sddtdruuvin 15 avulla ja
tyhjékdynnin vastaavasti sdatéruuvin 7 avulla. Saadot on helpointa ja tarkinta suorittaa
pakokeasuanalysaatiorin avulla, Ohjearvot on kerrotfu oheisessa taulukossa.

Pakokaasujen Co-arvo on Kohler moottoritehtaqn-ilmoituksen mukaan 8% luokkaa
kuormitettuna eri pydrimisnopeuksilla. Kaasukdytdssd tehon alennus on 10 % luokkaa
bensiinikayfédn ndhden.

Kaasulaitteen toimittajan suositus mooftorin pddstdiksi

Lukerna Taysiteho Osateho Tyhjaké&ynti
bensiiniasteikossa 13,0 14,0-14,5 13,2
nestekaasuasteikossa 14,4 15,1-15,6 14,4
tehoasteikossa 84,0 20,0-94,0 85,0

Mikdli em. laitetta ei ole kéytettivissd voidaan séétd tehdd seuraavasti: Mootiori kdytetddn
ensin lampimdksi. Kuormitetaan moofttoria em. hydrauliikkapumpulla jo painetaan kaasu
pohjaan. Kiristetaan tehosaatéruuvia kunnes moottorin kierrokset laskee. Avataan ruuvia
varovasti kunnes moottori oftaa tdydet kierrokset. Lukitaan sdétéruuvi. Tyhjakdyntiseos
voidaan sdatad vastaavasti tyhjakdyntisadicruuvista, Moottori saddetddn kdymadn
tyhjéikdyntia ja mooftorilla ei ofe kuormaa. Ruuvia kadnnetadn kiinni kunnes moottorin
pyérimisnopeus laskee. Taman jalkeen sddtéruuvia avataan kunnes moottori kéy
puhtaasti. S&did on talléin hyva.

10.3 HUOLTO (mootiori kdytdssa enintadn 8 h fyépdivassd)

Hienosuodatin, osa 4, suositellaan puhdistettavaksi kaksi kertaa vuodessa. Hoyrystimen
puhdistus, kalvojen kunnon farkastus jo mahdollinen vaihto, kaasuttimen puhdistus ja
putkiston kunnon ja tiiveyden perusteellinen tarkastus kerran vuodessa.
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10.4  KAYTTOHAIRIOITA NESTEKAASUKAYTOSSA

Kéynnistys vaikeaa

- Akku vajaatehoinen. Nestekaasu tarvitsee voimakkaamman kipindn kuin bensiini
sytiydkseen. Kun kéynnistysmoottori pydrittaéd mooftoria on kipinan hypdttéva ilmavlin,
jonka tulisi olla 3 mm akkusylyksellé. Tarkista sylylys perusteellisesti kuten
bensiinimoottorissa.

- Nestekaasumoottorin sytylysennakon tulee olla suurempi kuin bensiinimootforin
hitaammasta palamisnopeudesta johtuen.

- Voitelusliy liian vahvaa. Koska nestekaasun palamisjdffeet ovat puhtaammat kuin
bensiinin, &ljy ei ohene kaytén aikana. Kéyté ohuempaa ja kylmdnkestivampad ljyd
verrattuna bensiinikdytéon.

- Tyhjakayntivuotoja letkuissa, imusarjassa tai kaasuttimessa

- Kaasu lopussa pullossa

- Tyhjakéyntiseos liian laiha

Tyhjikiyntivaikeuksia ‘ = v

.

- Tyhjakdynti ei ole oikein saddetty. Tyhjékdyntiruuvissa pitad olla tarpeeksi varaa, jofta
seos voidaan sdatad joko liian rikkaaksi tai liian laihaksi. Saadeidén mielelidan rikkaaksi.

- Sytylys sdddetty joko liian aikoiseksi tai hyvin myohaiseksi. Sylylys saddetty kiinfedksi, ei
saa muuttaa.

- Hlmavuotoja jériestelmassa
- Bensiiniventfiili ei sulje bensiinin tuloa tdydelfisesti.
Jirjestelmiissd esiintyy huurretta

- Héyrystin huurtuu
Moottoria kuormiteftu likaa valittdmasti kdynnistyksen jalkeen.

10.5 YLEISTA

- Nestekaasumoottorissa suositellaan kaytettavaksi astetta kylmempid sylytystulppia kuin
bensiinikdytéssa.

- Pakosarjaan asennettu imusarjan kuumennuslaite on kytketitivé pois nestekaasukdytéssd.

- Kohler C 20 bensiini/kaasumoottorissa on kiinted elektroninen sytylysiéirjestelma.
Sylylysennakon mahdollinen sédts tulee jattéa asiansaosaavan Kohler-huollon tehkiviksi.
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11.0  HALLINTALAITTEET KORISSA

Scanlift SL 185 on tdysin korista ajettavissa ja hallittavissa. Ohessa on kerrottu
hallintalaitteiden toiminta lhtien ajosuunnasta vasemmalta puomiston hallinta venttiilisté
oikealle ajo- ja tukijalkaventtiiliin.

1. Puomiston kéytdventtiili

ALTP 5959

/ \ \ Hallintavivut vasemmalta oikealle
- 1. Puomiston kadéntd
% ﬂ é . Puomiston nosto/lasku
1 Teleskooppi sisdén/ulos
Jibi nosto/lasku oikaisu

Korin vaakatason oikaisu
Korin kadantd

-

-

oA WN

BN
N
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112 SAHKOISET HALLINTALAITTEET JA VALOVIRTAKYTKINRASIAT

s 5@ @

12.0 AJO / TUKIJALKAVENTTIILISTO

7

1. Virtalukko

2. Hatéseis- painike

3. Varalaskupumpun kéytépainike

4. Ohjausvarsiston nosto/lasku

5. Adnimerkki painike

6. Polttogineen valinta SL 185 B (1 =kaasu, 0=0,
2=bensiini}12.0

7. Normaalikvorman merkkivalo (vihred)

8. Ylikuorman merkkivalo (punainen)

Ajo/tukijalkaventtiilistén hallintavivut ja toiminnot vasemmalta oikealle

-

185.12

1

i

@

@EJ
e

S

[

[

YARMUTA [THATA

Affallikia v llﬂ. i

1. Etu/vasen tukijatka ylds/alas
2. Etu/oikea tukijatka ylés/alas
3. Taka/vasen tukijatka ylés/alas
4. Taka/oikea tukijalka ylés/alas
5. Ajo eteen/taakse.

6. Ohjaus oikealle/vasemmalle

26
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12.1  AJO / TUKJALKAVENTTILIN SAHKOINEN HALLINTARASIA

Toiminnot on lueteltu vasemmalta oikealle

1. Ajonopeuden valintakytkin NOPEA O, HIDAS 1
2. Tuennan vaakatason osoitin

3. Ohituskytkin, ohittaa tukijalkojen rajakytkimet

l I [ I I puomiston liikuttamista varten

4. Ohjaustavan valintakytkin: nelipyérdohjaus 1,
takapysraohjaus 0, viisto-ohjaus 2

%, VANMINTA TUENEA
Asfattlinin vl peltad 1

Valintakytkimen 1 ja 4 ollessa O-asennossa niiden sihkdkelat ovat virrattomana. Kytke
virta-avain 0-asentoon jos sammutal moottorin. Akun tarpeeton varaustilan purkaus estyy.

13.0 TOIMENPITEET ENNEN NOSTIMEN KAYTTOONOTTOA

Tarkasta seuraavat kohteet aina ennen henkilénostimen kéyttédnottoa tai véhintddn kerran
paivassd.

13.1 Tarkasta ja lisdd tarvittaessa

- moottorin dljymadré

- hydrauliikan 8ljiyméaarg

- polttogineen madrd

- hydrauliikan 8ljyvuodot ja korjaa farvittaessa

- hydrauliletkujen kunto

- renkaiden paine

- pultiliifosten ja kantavien rakenteiden silmémdédrdinen farkastus, Gl kéytd viallista
nostinta.

- ALA KAYTA VIALLISTA NOSTINTA.
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13.2 Tarkasta turvarajojen toiminta.

- Totea tukijalkojen turvarajojen toiminta yriftémdlla liikuttaa puomia tukijalkojen oflessa
ylhadlla, Puomisto ei litku turvarajojen oflessa kunnossa. Kytkentékohta on tukijatan
ylitettyé n. 4° vaaka-tason fuenta-asentoon mentdessd.

- Tukijalkojen turvarajat sallivat puomiston kéytén vain ollessaan tuento-asennossa.
Ajo/tukijalka venttiiliston sahkaiselld ohituskytkimelld voidaan tukijalkojen turvarajat ohittaa
puomiston ajonaikaista likuttamista varten
- Ajo/tukijatkaventtiiliston sahkdisen hallintarasian valoilmaisin kerfoo henkilénostimen
olevan tuettuna oikein kaikkien neljén volon palaessa. * 0,5-1°

A 13.3 Sallitun nostosiiteen tarkastus

-Nostoséteen rajoitin toimii tdysin korikuormasta riippuen ja se foimii jos korikuormaa on g
alunperin liikaa, teleskooppi on tyénnetly lilan ulos, jibilld on ulotettu liian kauas tai
nostoliikkeelld on laskeuduttu rajalle. Vrt. ulottumakaavio kohta 5.0

Teleskoopin vlottuman tarkastus

) 4

l_ , 11,0m

- Tarkasta nostosdteen turvarajojen toiminta ajamalla teleskooppisylinterillé yhtajaksoiselfa
likkeella, tyhjennetty kori, jibi suoraksi ulotettuna, keskimmdisen puomin maalimerkkiin
(kohta A) siten, efté puomisto on vaakasuorassa maahan ndhden. Tallg tavalla selvitgt
teleskooppauksen turvarajan toiminnan ja samalfa sallitun tyhjan korin ja ojennetun
jibipuomin nostosdteen. Sallithy nostoséde kadntékeskidstd korin reunaan on 11,0 m.
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Nostositeen tarkasfus

- Tarkasta vastaavasti nosfon turvarajan toiminta nostamalla puomisto noin 20° kulmaan ja
yoéntamalls teleskooppia noin 20 cm ulos ja laskemalla puomi alas turvarajaan. Turvaraja
pysdyttad puomin vastaavalle sallitulle nostosateelle kuin teleskooppauksen tapauksessa.
Matka kadntdkeskiostd maata pitkin korin ulkoreunaan on 11,0 m.

Jibipuomin nostositeen tarkastus

- Tarkasta jibipuomin turvarajan foiminta vastaavasti taittamalla jibipuomi lihes maahan, ei
kuitenkaan niin, eftd jibipuomin vakaajavarsiston turvaraja sulkeutuu, nostamalla puomisto
edelleen noin 20° kulmaan. Tyénnd nyt puomistoa teleskoopilla noin 70 cm maalimerkistd
ulospdin. Qikaise jibipuomi suoraksi niin pitkélle kunnes jibipuomin turvaraja katkaisee
liikkeen. Sallitu nostosdide on samansuuruinen korin ulkoreunasta kddntékeskion keskelle
mitaten kuin kahdella edellisellakin kerralla. Sallittu nostosdde on esitetty tarkemmin

" oheisessa kuvassa. Sallitut nostoséteen arvot 120 kg ja 230 kg korikuormilla on esitetty
kayttdohjekirian alussa ulotfumakaaviossa. Kvormanvalvonnan sadtéruuvit on sinetéity
maalimerkein.
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Varaturvarajan vlottuman tarkastus

- Hydraulisen kuormanvalvonnan rinnalle on kavemmaksi ts. suuremmalle nostosdteelle
sdadetly kaikki liikkeet katkaiseva sahkéinen turvaraja, joka toimii silloin, kun hydraulinen
turvaraja on pois sGadéstadn tai viallinen. Normaaliolosuhteissa sdhkoinen liséturvarajo ei
toimi. Turvarajan foimittua puomisto on saatettava normaalille toiminta-alueslle
varalaskujdriestelmad kaytéamalla. Kaotumisvaaraa ei ofe vield lisaturvarajankaan
foiminta-alueella.

Yleiset turvallisuusohjeet

- Ala lisaa koriin kuormaa, kun puomiston liikkeet ovat pysdhiyneet nostosdteen
rajoitimen katkaistua puomin likkeet. Lisdkuormasta seuraisi nostimen kaatumisvaara ja
suuresta lisékuormasta puomisfon ylikuormittuminen.

- Alg kéyts nostinta jos turvarajat eivét toimi tai nostoséteen rajoittimet eivat toimi. Kutsu
paikalle henkilénostimiin perehtynyt ammattimies, jos et itse ole riittavdsti perehtynyt
henkilénostinhuoltoon. Alé missédn tapauksessa ohita turvalaitetia pientdkdadn tybtehtavad
varken.

- Tarkasta puomisto ja jibi hivkan kohotettuina ja teleskooppi hieman ulos tyénnettynd,
ettei mikadn litke "valu” eli, ettei kori fiikv alaspdin, kun hallintavivut ovat keskiasennossa.
Laita kokeen ajaksi sopiva lisépaino koriin. Yaluminen.oh korjatiava enhen fydhdn
ryhtymistd. :

13.4  Siihkéisen varaturvarajan toiminta

DIN 15120 standardin mukaan valmistetuissa koneissa on RK 10 turvarajan kuvan 2
mukainen jdrjestely.

Sijoitus henkilénostimessa kuva 1

Varsinaiset turvarajakytkimet, nosto, teleskooppi ja jibitoiminto ovat kuvan mukaan
ylévaunun oikeassa reunassa jo ne on merkitty numerolla 7. Varaturvaraja on merkitty
numerolla 8.
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PUOMISTON OHJAUS

13.5 Kuormanvalvonnan turvarajan RK10 tarkistus / sidté

290kg
(638hs.)

200mm
(7.8757

45.28

R=10,25 :0,05m

1. Aseta nostin tukijalkojen varaan (kori ryhjdnd)fi!sub‘mi vaakatasoon. Jibi tdysin ulos (kts.

kuva)

2. Tarkista mitta A=9,0 = 0,5 mm ja mitta B=15 +1,0 mm, sekd rullan varren kulma
=20° rajakytkimen vaakatasosta alaspdin (Kuve: 13.6 kuormanvalvonnan turvaraja RK 10)

3. Jatka puomisto mittaan R=10,25m. Ohjao puomia tornista.
4. Lisad koriin varovasti 290 kg:n kuorma (Kts. kuva}

5. Kierrd varovasti ruwvio 1 kiinni pdin, jolloin rajakytkin RK 10 laukeaa pyséyttien
polttomoottorin. Lukitse mutteri 2.

8. Poista kuorma korista

7. Viritg rajakytkin RK 10 ohjeen 13.8 mukaan, iénko jéfkeen polttomoottori voidaan
kéynnistad.

8. Sinetoi sinettimaalilla “Keslo” kohteet 1 ja 2 (kuva 13.6)
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13.6 Kuormanvalvonnan turvaraja RK 10
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13.7 Turvarajan RK10 virifys

KUVAT =
PICT. 1

)

|\
|
SCHMERSAL VARATURVARAJAKYTR

SCHMERSAL STANDBY SAFETY LIMIT SWITCH
SCHMERSAL-SCHALTER

TELEMECANIGUE VARATURVARA JAKYTKIN

TELEMECANQUE STANDBY SAFETY LIMIT SWITCH
TELEMECANIGUE-SCHAL TER //@

KUVA3 = P
PICT. 3 ; |
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13.8 Turvarajan RK10 viritys
Varaturvarajukytkimen toimintaperiaate

Varsinaisten turvarajakytkinten joudutiua epdkuntoon tai utkopuolisen ylikuvorman
aiheuttamasta puomin heilahduksesta johtuen ylittyy sallittu puomiston kuormitustila fs.
salliftu nostosdde ylittyy, talldin laukeaa varaturvarajo ja sammuttaa polttomoattorin.
Ainostaan varalaskujarjestelmé toimii. Varaturvarajakytkimen RK 10 kara 4 painuu sisddn
ylikuormitustilanteessa. Huomaa ettd nostimessa voi olla joko Schmersal- tai
Telemecaniquekyikin.

Korjaustoimenpiteet varaturvarajan toimittua Schmersal-kytkin

1. Laske kori maahan kaytden varalaskujérjestelmdé, jos korissa on henkiléitd
varaturvarajakytkimen toimittua. Poista ylikuormitustila varalaskujérjestelméan avulla. Tutki
ja korjaa tai korjauta varaturvarajan laukeamisen aiheuitama hdird.

2. Avaa tornin padllikansi 9 nostomalla se irti kumikiinnikkeistéan, ja siirra kansi syrjGdn.
3. Avaa 4 kpl pultteja 5 ja kohota varaturvaraja kytkin ylés.

4. Avaa 4 kpl ruuveja 1 ja vedd kansi 2 ulos. Ald hukkac jousta 3.

5. Vedd kara 4 varovasti ulospdin niin, ettd se kevyesﬂ naksahfaa Jos kara irfoaa, kokoa
se asionmukaisesti paikoilleen ja varmista ettd kara 4 ja& ulkoasentoon.

6. Laita jousi 3 paikoifleen ja paina rullakansi 2 poikoifleen. Pida se paikoillaan kunnes
ruuvit 1 ovat kiinni. Jos kara 4 pddsee huolimattoman kdsittelyn tokia laukeamaan, on

rullakansi avattava vudelleen.

7. Kiinnita varaturvarajakytkin paikoilleen pulteitta 5 ja muttereilla 6.

Korjuustoimenpiteet varaturvarajan toimittua Telemeganique-kytkin

1. Kéytd varalaskujérjestelmad saattaaksesi korikuorma sallitufle nostosateelle ja laske kori
machan,

2. Avaa tornin padllikansi 9 nostamalla se irti kumikiinnikkeistdan, ja siird kansi syrjéén,
3. Avaa varaturvarajakytkimen Rk 10 pédéllikansi 11 ja virita kara 4 toimintatilaon
tvéntamalla karaa nuolen suuntaan kolosta. 12. Kuultuasi naksahduksen kara jéé
virittyneeseen tilaan.

4. Sulje varaturvarajon kansi 11 ja nosta padllikansi 9 paikoilleen.

5. Jos varaturvaraja Rk 10 kytkeylyi pédlle muusta syystd kuin tahallisen utkopuolisen

ylikuorman aiheuttamana, kutsu paikalle asiansa osaava henkilénostinhuolto tarkastamaan
ja korjoamaan vika pois ennen nostimen seuraavaa kaytad.

34 = KESLA DY




SCANLIFT* 185

140 HENKILONOSTIMELLA AJAMINEN

4

[Th— // T

=
 oFd &

St
iR
et

== KESLA OY =



SCANLI¥T=185

140 HENKILONOSTIMELLA AJAMINEN

Scanlifi SL 185 on hydrostaattisella ajovoimansiirrolla varustettu taysin korista ajettava jo
hallittova henkilonostin. Ajovoimansiirto on varustettu jatkuvalla nelipyéravedolla ja
kahdello ajonopeusalueella. Hidas ajonopeusalue on 0-1,8 km/h vetovoiman ollessa
liikkumattomasta koneesta mitaten 13500 N ja nopea nopeusalue vastaavasti 0-3,6 km/h
ja vetovoima on t&lldin 7650 N. Jarrut vapautuvat ajomoottoreiden hydraulipaineen
noustessa yli 30 bar ja lukittuvat automaattisesti ajopaineen laskiessa alle em. 30 bar.
Levyjarrut sijaitsevat takapybrissd.

14.1 Kytke piiivirtakytkimestii 1 virta pidlle. Pédvirta-avain voiduan ottaa paikaltaan myds
virran ollessa kytkettynii, Avaimet oltava aina nipussa.

14.2 Moottorin kiiyttd kaasulla

Kytke kaasukdytdssa korin sdhkéisestd hallintarasiasta 2 kaasukaytté pédtle
valintakytkimellé 3. Asennossa 1 on kaasuntulo kytkettyna.

14.3 Kiiytt6 kylmissii olosuhteissa
Kylmissd olosuhteissa -100 - 150C tai alle tamén, kéynnistys bensiinilla, kayta

kylmékéynnistyslaitetta. Bensiinimoottorissa rikasfinta 7 (mootforin suo;agannen alla) ja
dieselissé hehkutulppaa (virfa-avaimella hehkuasennossa}

14.4 Ajo / tukijalkaventtiilin kiytto

Kohota puomistoa yléspdin siten, ettd puomiston kulma on hieman vaakatason ylépuolelia.

Vapauta korin poljinkytkin 4. Kohota ajo / tukijalkaventtiilisté ja kuljetustuki ylos,
painamalla korin hallintarasian 2 kytkinpainiketta 5. Paina poljinkytkin 4 alas ja laske
puomi kuljetustukea vasten kdyttéen puomiston hallintaventtiilia. Laske kori Ighelle maata
jibic hallintaventtiilills ohjaten.

14.5 Ajohallintalaitteiden kdytto

Kaynnisté polttomoottori virta-avaimella 6 ja anna sen kdydda hetken. Ohjaa nostinta
ajo/tukijalkaventtiilin ddrimmdisend oikealla olevalla vivulla 8 jo-aja nosfinta: edellisen
vasemmalla puolella ofevalla vivulla 9. Valitse ajonopeusalue valintakytkimelld 10
nopea’hidas. Hidas nopeusalue on huomattavan palion suurempi vetovoimaltaon kuin
nopea alue. Valitse ohjaustapa valintakytkimella 11 nelipydréohjaus, viisto-ohjaus fai
takapyoraohjaus. Pyorét on syytd keskittéd valitsemalla nelipydraohjaus ja suuntaamallo
etupyorit keskiasentoon vahingonvaaran vélttdmiseksi. Takapydrdohjaus on edullisin
ohjaustapa nopealla ajonopeudella. Jos koria téylyy kohottaa esteen ylittémiseksi kesken
ajon, paina poljinkytkin 4 alas ju paina ajo/tukijalkaventtiilistén sdhkéisen hallintarasian
ohituskytkinta 12 ja kohota koria kéyttéméllé puomiston hallintaventtiiliG yhdessd
ohituskytkimen kanssa.

Jos tukijalat ovat ala-asennossa ajoon lahdettéessd, nosta ne ensin yldasentoon vivuilla

13,14,15 ja 16.
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A 14.6 Ajo-ohjeita

Huomaga, eftd korikuorman keventdminen auttaa vaativassa maasiossa kulkemista. Alg
kuitenkaan koskaan aja henkilénostinta nostimen rinnalla kavellen vahingonvaaran
vélttémiseksi. Nelipydraohjauksella voit auttaa vaativassa maastossa kulkua, murtamalla
ohjauksella pyérien edessd olevia esteitd, esim. hiekka fai fumi.

14.7 Nostimen hinaaminen

Kayta nostimen edessd ja takana olevia velopisteitd nostimen hinaamiseksi. Ennen
ulkopuolisella vetolaitteella hinaamista tulee ajojarrut ja hydraulinen veto vapauttaa
vaurioiden vélttamiseksi. Nostimen hinaamisesta on erikseen ohje kohdassa 20.0
Henkildnostimen hinaus.
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15.0 Maan tiiveystaulukko

25500N

TITTTTT 7777777 7 7777777

KUVA 1

ANTURAN KOKO

Anturin pinta-ala A:

il ‘
0.325m x 0,272m

A=0,325mx0,22m = 0,0715m

Paine =

25500N
0,0715m*

=357 kpa

Sallittuja pintapaineita erdifle maalojeille:

KUVA 2

Jaiselld alustalla kayté
liséhokkeja anturalevyissa,
kuvan 2 osoittamalla tavalla.
Anturoissa on reidt valmiina.

Maalgji Maan tiiveys Sallittu pintapaine Ps kpa | SL 185 paine
Hyvin tiivis rakenne 600 > 357
Sora Keskitiivis rakenne 400 > 357
Loyhé rakenne 200 < 357*
Hyvin tiivis rakenne 500 > 357
Hiekka Keskitiivis rakenne 300 < 357*
Léyhé rakenne 150 < 357*
Hyvin fiivis rakenne 400 > 357
Hieta Keskitiivis rakenne 200 < 357*
Léyhd rakenne 100 < 357*
Pehmed {helposti muokattava) 25 < 357*
Savi ja hiesu |Sitked (vaikeasti muokattava) 50 < 357*
Kiinted (eritt. vaikeasti myokattava) 100 < 357*
Huom | tahdelld (*) merkityissé kohdissa on kéytettavd laajempia lisalevyjd.
38 s KESLA DY
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16.0 Henkilonostimen kéytto

16.1 Tarkasta, ettii nostimen alle tarkoitettu alusta on riittivin tasainen ja kova, jotta
nostin saadaan tuettva fukevasti ja vaakasvoraan maahan nihden.

16.2 Kiiytd riittévin svuria ja tukevia lisilevyji tukijalkojen alla mikili alusta on pehmed.

16.3 Ota huomioon jiiiin, tuulen ju suteen aihevttama lisitventatarpeesen.

16.4 Aja henkilonostin ennalta tarkastelulle kiiyttopaikalle.

16.5 "OHJAUS: KORI / TORNI" hydraulisen vaihtoventtiilin kéytto

Vaihda tornin reunassa olevalla hydraulisella
vaihtoventtiililla 5 dljynvirtaus ohjous "kori" asentoon, jos
ndin ei ole jo aikaisemmin tehty. Vaihtoventtiili
kannattaa sdilyiad ohjaus "kori' asennossa ja vain
alaohjausta kéytettéessd kddntad siksi hetkeksi ohjaus
"TORNY" asentoon. Vaihtoventtiilin kéyttévipuna voit
kayttad esimerkiksi ruuvitalftaa. Ota alaohjauksen
sathkoisestd halliptarasiasta virlq-avain kokonaan korista-
ajon ajoksi pofs. Samoin poista pddvirta-avain korista
ajon ajaksi. Avain irtoaa myds virran oflessa kytkettynd.
Kayta vain yhid avainnippua.

ALA KAANNA VAIHTOVENTTILIA MOOTTORIN
KAYDESSA. THVISTEIDEN RIKKOONTUMISVAARA!

16.6 Henkilénostimen tuenta ja puomiston kéyttd
- kuvat kohdassa 14.0 HENKILONOSTIMELLA AJAMINEN

Laske tukijalat 13-16 tuenta-asentoon ja tarkasta vaakatason ilmaisimen neljéstd palavasta
valosta 17 tuennan vaakatasaisuus. Tarkasta myds, ettd kaikki nelj@ pyéréd on kohotettuna
hieman ylés maasta. Samoin varmista ennen nousua, ettd tukitassut ovat hyvin tueftu eiké
niillé ole uppoamis- eikd livkumisvaaraa (maan tiiveystaulukko on kohdassa 15). Voit
tarkistaa kunkin fassun pifdvyyden ajamalla korista ohjaten puomisto vaakatasossa
suurimmalla sallitulla nostosateelld (jonka momentinvartija rajoittaa) kunkin fukijalan
kohdalle. Kayté tarvittaessa lisalevyja. Laske ajo/tukijalkaventtiilin varsisto alas painamalla
varsiston hallinfanappia 5. Nappia on painettava jatkuvasti muutoin varsiston likesuunta
muuttuy,

Kokeile hiitaseis-kytkimen 18 toiminta nostamalla puomia ja painamalla hétdseis-
painiketta yhtdaikaa. Nostoliikkeen pitdd pyséhtyd. Tydkohteeseen on parasta mennd
kaantémalld jo nostamalla puomisto tydkohteen suuntaan ja fyénfémdlla témdén jalkeen
kori teleskoopilla tyén aéreen.
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Jibipuomitla voit ylittdd esteet. Laskeutuminen kannattaa suorittaa pdinvastaisessa
jérjestyksessé. Nostoliikettd varten puomiston ohjausventiiilissa on erikoiskara, jolla
saadaan juohea puomin fikkeellelhté jo pyséytys. Samoin kadntdlaite on varustettu
vastaavasti erikoiskaralla. Jos tydsi kestdd pitkédn samassa kohteessa, sammuta moottori

korissa olevalla virta-avaimella 6 ja kéynnisté vasta siirtyessdsi puomilla kohteesta foiseen.

16.7 Valovirran kiiytté korissa

Kytke valovirla 220 V / 50 Hz 16 A rungon pédlla varustekotelon vieressd olevaan

pistokkeeseen. Korissa on kaksi kappaletta maadoitettuja pistorasioita kasitydkalujo varten.
Sahkalinja on varustettu vikavirtamuuntajalla ja livkurengaspaketilla kdéntolaakerin sisallé.

Vikavirtamuuntajo sijaitsee varustekotelossa ja siing on painettava testipainike linjan
tarkastamiseksi ennen kaytéd. Vikavirtamuuntaja on varustettu myGs kéyttdjannitteen
katkaisijalla,

16.7.1 Vikavirtamuuntajan festaus

Kytke korissa olevaan pistorasiaan toimilaite, esimerkiksi porakone. Kytke valovirta
turvamaadoitetulla vélijohdolla séhkéverkkoon (220 - 240V / 50 Hz). Paina
vikavirtlamuuntajan testipainiketta, jolloin automaattisulakkeena toimiva péavirtakytkin
laukeoa. Jollei paavirfakytkin laukea, eiké toimilaite ole tatd ennen korissa toiminul;
tarkasta eftd p&évirtakytkin on virransy&#o asennossa. o

*®

PAAVIRTAKY TKIN

TESTIPAINIKE
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A 16.8 Puomiston kiiytté kylmissi olosuhteissa

Alé sammuta polftomoottoria kylmissé olosuhteissa fydskennellessasi (-5° tai alle) vaikka
tyéskentelisit pitkahkénkin aikaa somassa kohteessa. Hydrauliikka ja pofttomoottori
jadhtyvat tarpeettomasti. Talldin kannattaa sGétid moottorin pydrimisnopeutia
pienemmdksi.

Tarkasta, efté turvarajakytkimet ovat puhtaita lumesta, jaastd jo liasta.

Tarkasta, ettd hallintaventiilit toimivat ja ovat puhiaita fumesta ja jadstd. Kovalla
pakkasella anna politomoottorin kdydéd ensin muutama minuuthi ja suorita témdn jalkeen
muutamia lammittelyliikkeitd puomilla, minké jéalkeen fémmin éljy vaihivu sylintereihin ja
hallintaventtiilit toimivat varmemmin.

Suojaa hallintaventtiilit ja tydkori lumelta ja jGéits silloin kun et kdyta niitd.

ey A 16.9 Muista siirtyessiisi tyokohteesta foiseen:

- varo korkeajdénnitejohtoja

- ala kosketa avonaisiin séhkéjohtoihin

- &la vahingoita tydkoria tai hallintalaitteita

- &la vahingoita ulkopuolisia laitteita

- &lé heitd, alékéd anna minkddn esineen pudota fykorista
- ala kurkottele tydkorista )

- &la kayta tikkaita tai muifa nousuapuvélineitd korissa

- dléa hypi korissa tai keinuta sitd

- Huolehdi siita, etté kori on aina vaakatasossa. Jos kori on enemmén kuin 6° kallellaan
puomin ollessa 75° vaakatasosta kohotettuna on vaara, ettd vakainlaitteisto vaurioituu.

@
.

A 16.10 Nostotyd alaohjausventtiilid kéyttien

wd - Gla kéyis nostinta hissind eri kerrosten vélillé henkiliden tai tavaroiden siirlamiseksi
- tue postin fasaiselle ja tukevalle alustalle kuten kohdassa 15.0 Henkilénostimen kéytté on
kerrottu
- ota virta-avain pois korin sdhkéisestd hallintarasiasta
- kd&nnd tornin hydraulinen vaihtoventiiili asentoon TORNI, OHJAUS ALHAALTA, MAASTA
- kéicdnné korin sahkoisestd hallintarasiasta vaihtokytkin asentoon PUOMI
- kytke paavirta pédlle jo kéynnistd moottori alachjauksen sahkodrasiasta
- kéyta tornin hydraulista puomiston hallintaventiiilid puomin ajamiseksi

A 16.11 Korikvorma

VAROITUS: Mikéli ulottuma menee yli ulottumakaavion kohta 5.0, korjaa tai korjauta se

ennen seuraavaa kayhod. Ala kayta viallista henkilénostinta. Suurin sallittu korikuorma on
230 kg.
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17.0 Varalaskujérjestelmén rakenne

Varalaskujdrjestelméa koostuu varalaskupumpusta 3, varalaskupumpun kéytiopainikkeesta
1, tornin hydraulisesta vaihtoventtiilista 2, korin hallintaventtiilisté 5, alaohjausventtiilista 4
ja varalaskujdrjestelman kéytoohjetarrasta mooftorin suojakoteloon kiinnitettynd.

1. Sahksinen varalaskupumppu on hydraulijériestelméssé varsinaisen hydraulipumpun
rinnalla koko ajan valmiina-anfamaan 8ljyd jdrjestelmadn, kun varsinainen

hydraulipumppu ei toimi tai korista ei jostain syystd voida puomiston venttiilici kaytaa.
2. Varalaskupumpulta 6ljy ohjataan joko korin hallintaventtiilille tai alaohjausventtiilitle.
18.0 Varalaskujiirjestelmiin kéytto

Kiiytto korista:

1. Tornin hydraulisen vaihtoventtiilin 2 on oltava asennossa KOR-l

2. Paina varalaskun kéyttidpainike 1 pohjoan jo pidd se siellé laskun ajan. Laske kori alas
kayttaen korin hallintaventtiilia 5.

3. Vedd teleskooppi aina ensin sisédn ennen kuin alat laskea puomia alas.
Kiiytt tornista:
I. Tornin hydraulisen vaihtoventiiilin 2 on oltava asennossa TORNI

2. Paina varalasku kéyHopainike 1 pohjaan ja pidd se siellé laskun ajan. Laske kori alas
kayitden ohjausventtiilia 4.

3. Veda teleskooppi aina ensin sisdén, ennen kuin alat laskea puomia olas.

A Varalaskujiirjestelméd kdytettiessi huomioitavaa!

Noudata varalaskujdriestelméd kéyidessdsi suurta varovaisuutta, Séhkéinen
kuormanvalvonta ja vararaja eivit ole 16lisin toiminnassa.

Huom! Mydskin tukijalkojen ja puomiston turvarajat ohittuvat varalaskujérjestelmad
kaytetttessd. KAATUMISVAARA |

]
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19.0 TURVARAJOJEN JA SAHKOISTEN KOMPONENTTIEN SUJAINTI

Oheisessa kaaviossa on esitety turvarajojen sijainti.
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Sé‘ﬁkékcaviossa

1. Tukijalan turvarojakytkin, vaihfoehtoisesti 1b ... RK 1-4

2. KEENNSN rQJOKYHKIN «vveeeeiecnee oottt RK 7

3. PAGVIFIAKYHKIN. . .eevr et SPK 1

4. Puomin asennon rajakytkin ........coocoiiiei i RK 6

6. Kuormanvalvonnan rojakytkimet (... RK 9 ja RK 10
7. Teleskooppiketiun rajakytkin ... RK 5

8. Jibin vakaajatangonturvarajaventtiili (hydraulinen) ...l HV 1
Muiden sthkéisten komponenttien sijainti:

9. Ohjaustavan vafinnan 4/3 solenoidivent. ..., Y7jaY 8
TO. LiHAKOTRIO 1 ovveee i eeeeereerreeerea e s ceicsres st be e Ko 1

11. Vikavirtamuuntaja 220V 50Hz 16A

12. Vaakatason naytd elohopeakytkinkello ..o Ko 2

13. Rele- ja itinkot@lo.....cvcovireiii i Ko 3

14. Ajonopeuden valintasolenoidiventt. ..........ccovviciininnnn Y9

15. Ajo- ja tukijalkaventtiilistion varsiston

4/3 solenoidiventtiili(samoin kuljetustuen kGyHo)....c.oovvivivicinnicennnn Y5jaYé
16. Sahkéinen lapivienti liukurengaskytkin (220V sekd 12V)............. Ko 6

17. Yia- /alachjausvalintasolenoidiventt. ... Y1 ja Y2

18. Akku
19. Polttomoottorin kdynnistysmoottori
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Sahkokaaviossa

20. Poltoaineen valinnan solenoidiventtiili kaasusoleinoidin rele .....Y 11

21. Pistorasiat 2 kpl 220V ......ccccnvieniiiiniininie i PR 2

22, LiHArasio 220V . ..o eeeeeeee e iera e s e aaen s e Ko 8

23. Jibisylinterin 2/2 solenoidiventh...........cccceiiiiciiniiniiinnnane, Y 4

24, PiStOKE 220V ...ooie e vires et s veraese e e e aniraa e s seeenesaesrasssines PR 1

25. Tornin painikekotelo ,

-hétaseis, kayntituntimittari, varalaskupainike, virtalukko .................. Ko7

26. Ajo-/tukijalkaventtiilistdn painikekotelo

~vaakatason osoitfimen ndy#é, ohituskytkin,

ohjaustavan valintakytkin ja ajonopeuden valintakyikin................... Ko 5
27. Korin painikekotelo

-hétaseis, virtalukko, varalaskupainike,

“kuormituksenvalvonnan merkkivalo............ccocoviiviiiiiin, Ko 4
28. Moottorin 6ljynpaineen alhaisuudesta ja jGdhdytysnesteen
ylikuumenemisesta varoittava vilkkuvalo
29. Poljinkytkin (valintakytkin Ajo / Puomiston kéaytd)

20.0 Henkilonostimen hinaus

Nostimen juututtua ajettaessa kiinni.

v

1. Minoa henkilénostinta koneen edessa tai takana olevasta vetolenkista.

2. Pidé polttomoofiori kéynnissd ja veto haluttuun ajosuuntaan paalla. Néin estét jarruja
lukitumasta. Ohjaa henkilénostin kovalle alustalle vetoliinan irroitusta varten. Kovalla
alustalla hinattaessa kytke nopea ajonopeusalue pédlle. Ala ylitd 3,6 km/h
hinausnopeutia. '

3. Tarvittaessa jarrut ovat vapautettavissa irroittamalla jarrusylinterin hydraulitetkut jo
kiertimdalla nipan tilalle R 1/4"-75 tayskierrepultti hydrauliliittimen reikddén ja puristamalla
jarrupalat irti jarrulevystd, esim. hinauksen ajaksi. Piirustus kohdassa 25.0 AJIOJARRUJEN
HUOLTO.

4. Jos nostimen moottori ei foimi tai siki joudutaan hinaamaan
pidempid matkoja, niin hydrauliset vetomoottorit voidaan kytked
irti py6ristd irroittamalla pydrdnnapojen kannet.

Kansien irroitus (kuva 1): Avaa kuusiomutterit 2 ja vedd kansi' 1
ulos.
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21.0 Henkilénostimen kuljetuskuntoon laitto
Tee seuraavat asiat ennen kuljetusta.
1. Aja puomisto kuljetusasentoon ja nosto tukijalat ylés.

2. Sido henkilénostin hyvin alustaan kiinni. Kéyta hyvaksi rungon vetopisteité jo taka-
akselin nostopisteitd. Laita pyérien eteen ja taakse pydrimisen estimet tarvittaessa.

3. Kiinnité puomi tukevasti kiinni kuljetustukeen tai sido tyékori kulietusalustaan tukevasti
kiinni, néin vélét puomin kuljetusrasitukset. Alé veda kiinnitysliinoja puomin yli vaan
esimerkiksi akseleiden ja alarungon ympdri.

4. Kytke nostin virrattomaksi padvirtakytkimestd ja sulje kaasupullon hana.
5. Torkasta kokonaiskorkeus ennen ajoon Ighfemistd.

22,0 Huolto

Oikea aikainen huolto sdilyttad henkildnostimesi tehokkaana ja turvallisena
kéyttokunnossa. Huoltokaaviosta ja vuositarkastuslistasta selvicivét tarvittavat toimenpiteet.
Jos tunnet epdvarmuutia huollon suorittamista kohtaan; Glé epardi vaan tilaa asiantunteva
henkilénostinhuolto suorittamaan huoltolyén jo vaadityf forklsfuksef

22.1 20 Kiyttotunnin jilkeinen huolto

Noudata suurta huolellisuutta ja puhtautta ennen hydrauli- tai polttocinelinjojen avaamista.
- Bensiinimoottorin ensimméinen &ljynvaihto on tehtévd viiden (5) kdyttétunnin jdlkeen.
Oliynvaihto on suoritettu fehtaalla koeajon yhteydessé.Normaali olosuhteissa seuraava
éljiynvaihto on viidenkymmenen (50) kéyttétunnin jdlkeen, t6/l6in on vaihdettava myds
Sliynsuodatin. Erittdin pélyisissd, kuumissa tai korkean kuormituksen takia moottoriéliy on
syytd vaihtaa kahdenkymmenenviiden (25) kayttétunnin vélein. Kaytd pesevdd SF luokan
moottoridliyd. Viskositeetin méardd kdytslampdtila; taulukko on moottorin
kayttéohjekirfassa.

- Vaihda hydrauliikkadljy ja suodin. Oljynvaihtovilejé lyhentavit polyiset, kosteat,
sydvyttévat, suuret vaihtuvat ulkoiset Iimpétilat tai erityisen korkea kuormitusaste.

22.2 Kiiiintovaihteen ja jarrun huolto

Vaihda éliy ensimméisen kerran kdéntévaihteeseen 100 h kdytdn jdlkeen. Seuraava
sliynvaihto on 1000-2000 h tai véhintddn 12 kk valein. Taytd oliy tarkistus/tiyttéreikadn
saakka. Kaytd SAE 90 luokka ISO 3448 VG 150 é&ljyd. Taytd jarrutita normaalilla 10W -
30 moottorisliylla.

46 22 KESLA DY




SCANLIFT=185

23.0 Kiiyttotuntimdirién perustuva huoltokaavio

Paivittain 1. Tarkasta hydravfidliyn mééré
2. Tarkasta polttogineen madrd
3. Tarkasta kantoval rakenieet
4. Tarkasta hydrauliletkut ja putket, seké hydraudiliitosten pitévyys
5. Tarkasta hatapysaylyksen jo varolaitteiden toiminta
6. Kokeile kaikki toimintasuunnat
1. Voitele kaikki laakeri ja livkupinnat_
50h vilein 2. Tarkasta teleskoopin livkupalojen ja pintojen kunto, voitele jo sabdé
tarvitlaessa
500h valein 1. Vaihda hydraulidliyt jo suodatin
2. Vaihda kédntévaihteen dljyt. Ensimmdainen vaibito 100h.
3. Tarkasia jorrujen kunto
1000h vidlein tai 1. Tarkasta ajojarrujen kunto, puhdista ja voitele
vahintadn 6 kk vilein '
12 kk vélein 1. Vuositarkastus. Liitteend oleva péytakirja on tiylettévé ja allekirjoitettavo
paivittyna.
Kubota D722-E ,
Péivittéin 1. Tarkasta moottorioliyn madrd, lisdd farvitiaessa
2. Tarkasta jtahdytysnesteen méérd
50h vélein 1. Tarkasta polttogineputket ja Iefkut seké niidlen Intosfen prtavyys ja
letkukiristimien kunto ‘
200h vélein 1. Vaihda moottoridljy ja oI;yns‘Eroddfm u
2. Tarkasta jéahdytimen letkut ja letkunkiristimet
400h vilein 1. Vaihda politoainesuodattimen elementti
500h vélein 1. Puhdista jédhdyttimen kenno
| 2. Tarkasta fuulettimen hihnan kunto ja kireys, Kiristé tai vaihda hihna farvitaessa
800h vélein 1. Sécdd venttitlien vilykset
12 kk vélein 1. Puhdista ilmansuodatin. (tarvittaessa useammin)
24 kk vélein 1. Vaihda jaahdyttimen letkut ja letkukiristimet vusiin
2. Vaihda jaéhdylysnesieet
3. Vaihda polttoaineletkut ja letkunkiristimet vusiin
Hatz 1D80C
Paivittéin 1. Tarkasto moottoridljyn médrd, liséd farvittaessa
2. Tarkasta jadhdytysilma aukkojen puhtaus, puhdista farvittaessa
250h vélein 1. Vaihda meotiorisliy jo éljynsuodatin
2, Vaibda ilmansuodatin '
3. Sadadé ventiiilien véilykset
500h vélein 1. Vaihda polttoainesuodatin
Kohler Command 20
Pdaivittdin 1. Tarkasta moottoridljyn médrd, lisGé tarvittaessa
25h vélein 1. Puhdista ilmansuodatinelementin ympérilla oleva esisuadatin. (pese
lampimalle vedelld. Asenna esisuodatin takaisin vasta, kun se on #iysin kuivunut}
100h vélein 1. Vaihda ilmansuodatin

2. Vaihda moottoridliy ja éliynsuodatin

3. Tarkasta sylylystulppien kunto, puhdista tulpat ja sddda karkivili. vaihda tulpat
vusiin tarvitlaessa.

4. Tarkasta sytytystulppien johtimien ja tulpanhatiujen kunio. Uusi tarvitiaessa
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23.1 KUBOTA D722-E moottorin ljynsuodattimen ja ljyn vaihto

m
o

Usein toistuvana huoltotoimenpiteend moottorisliyn ja syodattimen vaihto kay katevimmin
t&mén ohjeen mukaan laskematta moottoria alas. LT

-—

. Laske tukijalat alos ja kéénné moottori pois rungon pddlts, rungon ja pydrén véliin.

2. Avaa jo irroito moottorin suojakansi

(8]

. Avaa Sljynpoistoproppu (1} ja valuta 8ljy jatedliyastiaan.
4. Oljyn suodafin (2) kierretaén irti, vostapdivéén suodatinavaimella.

5. Voitele suodattimen kumitiiviste uudella 6ljylld ja kierrd sen verran ettd kumitiiviste
koskettaa vastinpintaa. Tamén jalkeen kiristg 1/2 kierrosta.

6. Kierra oliyproppu paikalleen ja kiristd se.

7. Avaa téytekorkki (3) ja kaada uusi 8ljy mooftoriin. Tarkasta mittatikusta (4) aliyn pinta
ylamerkin kohdalle.

8. Sulje taytiskorkki ja asenna mittatikku paikoilleen. Kéytd moottoria muutama minuuthi,
Tarkasta dliyvuodot jo dljynpaineen tasaannuttua tarkasto mittatikusta 6ljypinta. Lisdd oljyé

tarvifiaessa.

9. Kiinnité moottorin huolioaukon kansi paikoilleen.
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23.2 HATZ 1D80C dieselmoottorin éljynsuotimen ju 6ljyn vaihto

Usein toistuvana huoltotoimenpiteend moottoriéliyn jo suotimen vaihio kdy kétevimmin
tamdén ohjeen mukaan laskemafia moottoria alas.

1. Laske tukijalat alas ja kédnnd moottori pois rungon pddltd, rungon ja pydrdn véliin,

2. lIrroita tornin oikealta sivulta suojakannet 1 jolloin moottoridliyn tayttéaukko 2 jo
suodatinpesd 2 paljastuvat. Tayttéaukon alapuolella on éljiymédrdn mittatikku 3.

3. Oljynpoistoproppu 4 sijaitsee fayttdaukon alapuolella ja sen saa avaftua runkolevyn
aukosta avaimella. Laita ennen avaamista 4 litran vetoinen astia alfe.

4. Avaa tayttdaukko ja poista vanha suodatin.

5. Kiinnita éljynpoistoproppu paikoilleen, kaada vusi mootioriéliy mooftoriin ja laifa vusi
moottoridljysuodatin paikoilleen. Puhdista moottori valuneesta éljysta.

6. Kaytd moottoria muutama minuutti. Tarkasta 8ljyvuodot ja 6liynpaineen tasaannuttua
tarkasta mittatikusta &ljypinta.

7. Kiinnité moottorin huoltoaukon kansi paikoilleen.
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23.3 KOHLER COMMAND 20 moottorin 6liynsuodarrimeh ja éljyn vaihto

5 @ SRrrony, @

Usein foistuvana huoltofoimenpiteend moottoridfiyn ja suodattimen vaihto kdy katevimmin
timén ohjeen mukaan laskematta moottoria alas.

1
2.
3.
4

5.

Laske tukijalat alas ja kadnnd moottori pois rungon pddltd, rungon ja pyéran viliin,
Avaa ja irroita mooftorin suojakansi

Avaa toinen 6ﬁynpoisfoproppu (1) ja valuta &ljy jtedliyastiaan.

Oliyn suodafin (3) kierretadn irfi, vastapdivadn suodatin avaimella (2).

Voitele suodattimen kumitiiviste vudella 6ljyllé ja kierrd sen verran eftd kumitiiviste

kosketiaa vastinpintaa. Tamén jalkeen kiristd 1/2 kierrosta.

6.

7.

Kierrg dljyproppu paikalleen ja kiristd se.

Avaa idytiekorkki (4) jo kaada vusi 8lly moottoriin. Tarkasta mittatikusta (5} 6ljyn pinfa

"F* merkin kohdalle

8.

Sulie tayttekorkki ja asenna mittatikku paikoilleen. Kéyté moottoria muufama minuutti.

Tarkasta ljyvuodot ja 8ljynpaineen tasaannutiva tarkasta mittatikusta dljypinta. Liséd Sljya
farvitlaessa.

9.

Kiinnité mootiorin huoftoaukon kansi paikoilleen.
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23.4 Polttomoottoreiden huolto

Polttomoottoreiden voiteludljy ja liysuodatin voidaan vaihtaa laskematta moottoria ala-
asenfoon.

1. Huoltoasento
Laske tukijalat alas, kadnnd torni rungon ja pydrdn véliin ja kddnnd nostimen pydrat kuvan
osoittamalla tavalla niin, eftd pydrdn ja rungon viliin jaé reilu tila moofttorin laskeutua alas.

2. Irroita moottorin suojakannen ylareunan hakaset 1 ja kddnnd takakansi 2 alas jo ofa se
saranoilta irti.

3. Kiinnitd fornin ylareunan raksiin 3 jo moottorin keinualustan 4 etureunaan esim.
vaijeritalja. Irroita akunkengat akusta, dieselin maajohto 5 rungosta, avaa monipistokeliitin
6 ja tyénnd moottorinpuolimmainen osa rungon auvkosta moottoritilaan. Irroita moottorin
keinualustan molemmilta sivuilta 2x2 DIN 10 mm pulttio 7 ja laske moottori
keinualustoineen alas kéyftéden vaijeritaljaa apuna.

4. Vaihda suodattimet ja moottoridliy sekd tee muu huolto Kohler Command 20, Hatz
1D80C ja Kubota D722-E ohjekirjojen mukaisesti,

5. Ala kaytd mootioria sen ollessa kadnnettyna. Mooftorin voiteludliypumppu ei saa t6l6in
Bljya.
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24.0 Voitelukaavio

e
T _c?

2

1 b

Voitele seuraavat kohteet viidenkymmenen (50) kéyttétunnin vélein.

1. Korin kdannodn ja kéantdsylinterin nivellaakerit

2. Nostosdgteenvartijan laakeripinnat

3. Tukijalkojen nivelet ja sylintereiden nivellaakerit

4. Tukilevyjen nivelet

5. Puomin ja tornin nivellaakerit st
6.  Korin, vakaajatankojen ja jibin nivellaakerit. Lo
7. Nostosylinterin nivellaakerit

8. Vaokaajasylintereiden nivellaakerit

9. Puomiston liukupinnat ja ketjupyérien laakerit

10.  Pyorien kadntdakseleiden laakerit

17, Jarrusylintereiden liukupinnat

12. Keinuakselin laakerit; kuuden (6) kuukauden vélein, 2 kpl nippoja :

13. Kaéntdlaakeri ja hammaskehd, liika rasvaus voi rikkoa kaanfo!ackerrntuwsteen

Voitelu 950 h vélein tai vahintdan 6 kk valein. Laakerissa on kaksi voitelupistettd.
Laakeria on syytd pyorittad rasvauksen yhteydessd. Kaantélaakerin ja
hammastuksen voiteluaukon kansi on kiinnitetty 2 pultifla.

s,
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24.1 Voiteluaineiden valintataulukko ja 6ljytilavuus

Poltiomoottorit:

Kohler Command 20

OBYBIGVUUS ...eeveeviriercciitce st e s s 1,9 I suodattimen kanssa
SAE SOW SF .ttt st s +0°... +30° C yksiastedljy
SAE 20W-=B0 SF ettt e e +0° ... +30° C ensiasennus
SAE TOW-30 SF oo ettt an s e 50, +30°C

BW-20 SF oot eeees et ettt et e reta s ae s aaene 250 .. +0°C

Kubota D722-E _

OBV HIGVUUS coevv e et 3,8 | suodattimen kanssa
SAE 30 tai SAETOW-30, SAETOW-40........cocvviiiininiiiniicenn, yli +25°C

SAE 20 tai SAETOW-30, SAETOW-40 ..ot 0°C... +25°C

SAE 1OW tai SAETOW-30, SAETOW-40 ......ccovviiiiiiinninininnn, afte 0°C

Hatz Silent Pack 1D80C

ONYHIGVUUS vt 2,0 | suodattimen kanssa
Oljylaatu API-CD/CE CCMC-D2/D3/PD1

SAE TOW-40 ..ooveieiiieeieeitrer et rees et e..-20° +50°C ensiasennus
SAE BW-30 i g nesaenennes -302 +20°C
Hydrauliikka |

OIYAIAVUUS ..ot 75,0 | kokonaismddrd
OliylaaiU. vt UNIVIS 32

Nivellaakerit

Lithium pohjainen yleisvaseliini esim. Esso Beacon EP2
Rasvausohje: Pursuu hiukan ulos rasvattaessa

Avohammastus kiidntélaakereissa
Molybdeenisulfidipohjainen esim.
- Esso Surrent Fluid 30F

- Shell Cardium EP Fluid H

- Mobil Dorcia 30

Rasvausohje: Sively

Puomiston livkupinnat
Lithium pohjainen yleisvaseliini esim. Esso Beacon EP2

Livkulaakerit
Lithium pohjainen yleisvaseliini esim. Esso Beacon EP2
Rasvausohje: Pursuu hiukan ulos rasvattaessa
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Kiidintélaakeri

Lithium pohjainen yleisvaseliini esim.
- Esso Beacon EPZ

- Shell Alvania EP2

- Mobil Mobilux EP2

Kiidntovaihde

OfyHIGVUUS cevoveveeeereieisieeeieeneeer e b 1,51
ISO 3448 Vg 150

SAE 90

25.0 Ajojarrujen huolfo

25.1 Jarrujen rakenne
- hydraulipaineella avautuva levyjarru : o

- ajomootiorin paineen noustessa yli 30 bar avautuvat levyjarrut, vastaavasti ajomootforin
paineen loskiessa alle 30 bar sulkeutuvot jarrut automaattisesti jousen puristamana

- jarrusatula on ns. viva rakenteeltaan eli jousi puristaa foista jarrupalaa, mutta

liukumekanismi tasaa jousen puristuspaineen ja jarrusatylon molemmat jorrupalat
puristavat jarrulevyd yhtd suurella voimalla molemmin Puolin ,vc:rrulevyd

25.2 Jarrujen huolto:
- fotea jarrupalojen puristuvan jarrulevyyn molemmin puolin tasaisella voimalla

- puhdista, voitele ja totea vivan jarrusatulan mekanismin teiminta aina 6 kk vélein fai
raskaissa ja likaisissa olosuhteissa useamminkin

- jos jousielementin puolimmainen jarrupala on selvésti enemman kulunut on mekanismin
puhdistukseen ja voiteluun kiinnitettévd enemmdn huomiota

- ajojarru voidaan vapauttaa esimerkiksi hinauksen ajaksi kiertdmalla jorrusylinterin
hydrauliletkun nipon paikalle R1/4" - 75 koko kierteinen pultti

- jarrupalan vaihio on syytd suoriffaa jos jarrupalan kitkapintaa on jdljellé atle 1,5 mm,

- tarkista varovaisuutta noudattaen ajopaineen ollessa padlla, ettei jcrrupaloieh vapaavdli
silminnahden ylitd 1 mm vélysté yhteensé. Séada vélys tarvittaessa avaamalla
lukitusmutteri 10 ja saatamélla ruuvista 11 oikea vélys ja lukitsemalla saadon jilkeen

lukitusmutteri 10

- kohota henkilénostin tukijalkojen varaan jo poista takapySrét sGatémistd varten
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25.3 Jarrusylinteri
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26.0 Puomision ketjujen siiito ja huolto ”

26.1 Tarkastusohje
1. Vedd puomi fdysin sisadn teleskooppisylinterilla
2. Uloimman jatkopuomin asema:

Tarkasta vélys A kuva 1. Jos vélys A on suurempi kuin 1045 mm [6ys&d ulostyntcketjun
mutterit 1 jo 2 kuva 2 ja vastaavash kiristé sisadnvetoketjun mutterit 1 ja 2 kuva 1, jolloin
vloin jatkopuomi siirtyy sisGdnpdin.

Jos vélys A on pienempi kuin 10 -3 mm I8ysdd sisdénvetoketiun mutterit 1 ja 2 kuva 1 ja
kirista ulostyontsketiun mutterit 1 ja 2 kuva 2.

Saaden jalkeen kiristé kevyesti lukkomutterit 1.

26.2 Ketjujen kireyden siitité

1. Aseta nostin tukijalkojen varaan pydrét hieman maasta ylés kohotettuna. Nosta
jibipuomi taysin ylés (sylinteri rajoittaa). Laske kori maahan ja poistu korista.

2. Aja puomisto téysin ulos koria maata vasten lachaten, mutta nostosylinterilla keventéen.
Jos kori nousee ulostyénnén aikana irti maasta katkaisee nostoséteen rajoitin sekd
puomiston lasku- ettd ulostydnidliikkeen, tmén vuoksi on tarkedd ulostydénnen aikana
kevent&d puomiston faakkaa koria maata vasten laahaamalla. Korin alla on syytd kéyttdd
pyérilld varustettva alustaa esim. pumppukarry tai vastaava.
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Vedd puomistoa sisganpdin n. 50mm suurimmalta uvlottumalta ja jété puomisto tdhdn
asenfoon. Kuva 3 esittdd tilanteen.

HUOMI Ulostyénndn aikana korisso ei saa olfa kuormaa ja muutoinkin tulee noudattaa
varovaisuutia. Nostosylinterillé puomiston keventéminen on ensiarvoisen tirkedd.

3. Saada vlostydntdketiun (korista katsoen vasemmanpuoleinen ketju) j@nnitys niin, effd se
8 kg pistekuormalla kevyesti koskettaa puomin ylépintaa. Pistekuorma tulee olla vapaana
nikyvéin ketiun keskella (kuva 3). Ketjun ja puomin ylépinnan véfiin saa jéadé 1-3 mm
vdlys.

4. Sé&da varaketju (korista katsoen oikean puoleinen ketju) jdnnitys niin, efté jousipakan
mitta on 16 +0 -0,5 mm (kuva 2). Tarkasta, ettd ketjun ja puomin véliin jéd noin 10 mm
rako, kun ketju roikkuu vapaasti omalle painollaan. Lopuksi kiristd osan 3 lukitusmutter,

5. Saadd varaketju, jossa ef ole jousipakkaa eikd rajokytkini@ myés niin, eftd vapaasti
roikkuvan ketjun ja puomin véliin ketjun keskikohdalle jééd noin 10 mm vélys.
Ndin saddetiynd ulostydntoketju kantaa kaiken kuorman ja varakefju on turvena.

6. Saatead ja tarkastusta varten on syytd 16ysatd tarkistettavaa ketjua hieman vastalitkkeen
avulla.

Ulostyéntdketiut saa I8ysdtlyd vetamalla edellé kuvatun ohjeen mukaisesti tdysin ulos
ydnnettyd teleskooppia hieman takaisin sisddn.

Sisaanvetoketjujen 16ysdys tapahtuu vastaavasti, kun tysin sisédn vedetlyd teleskooppia
fyénnetddn hieman ulos. )
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Puomiston kefjujen sidto ja huolfo

KUVA 1 . KUVA 2
——— ULOSTYONTOKETIU ‘

ULOIN JATKE VALIPUOMI

NOSTOPUOMS

)

kL

2

SISAANVETOKET JU

]
N

A=10
Vg " 0497
’ A20394 -0,118"

LEIKKAUS A-A
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26.3 Ulostyontoketjun katkeamisen ilmoittavan rajakytkimen RKS siiité jo toiminta

1. Loysad osan 5 mutterit, kuva 2. Saadd osa 5 mittaan 35 +0,5 -0 mm, kuva 2 ja kiristd
mutterit,

2. Tarkasta, ettd rajakytkimen RK5 rullavarsi on 30° vaakatasosta yléspdin kun rulla on
vapaana (leikkaus A-A kuva 2).

3. Saadeé kuusioruuvi mittaan 7,5 +0 -0,5 mm, kuva 2. Lukitse lukitusmutterilla ja tarkasta
mitta,

26.4 Rajakytkimen RK5 toiminta

1. Jos ulostydnidketju katkeaa fai on liian 18yséllé, kuormittuu varaketju jo jousipakka
puristuu kokoon tyéntéen kuusioruuvin vilitykselld RK5 kytkimen karjet auki katkaisten

nostimen kaikki liikkeet. Puomistoa voidaan t&l16in kéytad vain varalaskujérjestelmén o7
avulla. - bl

2. Rajakytkimen RK5 toimittua tarkasta aina ulostydnidketiun kunto ja sadid, sekd
varaketjun sGadot,

Vaihda tarvitlaessa ulostyéntdketju, jos se on venynyt, sydpynyt, ketjiulenkit fai tapit ovat
kuluneet tai jos ketju on katkennut., _ -

3. Séditsjen jatkeen ajo puomistoa muutaman kerran sisédn ja ulos, puomisto yléasentoon
kohotettuna.

Koeajon jalkeen tarkasta kaikki lukitusmutterit jo sokat seké séddét tdman ohjeen
mukaisesfi.
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27.0 Kiristyskaavio

PYSIEN MUHEETE 1ocvveeceiviins vttt nenraes 250 Nm
Kaéntdvaihde kifnnitySpultit.....c.ooviieeieiiirieen e 22-26 Nm
Kéaantdlaakerin puftit sisGkEhE ........ooverere i 300-360 Nm
Kéaéntslaakerin puH-if UTKOKERG oo eens e 150-175 Nm
Yla- ja alatornin vilinen akseli (sakaralevyfukifus) ............................ 50-70 Nm
“Sahkorasioiden ldapiviennin vedon poistajan pidétyskyky ...........c...... 5 kg johdosta vetden
Tukijalan akseleiden lukitusmutiereiden

kiristysmomentti (sakaralevylukitus) .........cc.ocvviirinienieanccoiinnn. 50-70 Nm
Pyérannapojen ja kédniéakseleiden mutterit .........oovvvvvviiniiviinnennn. 50-70 Nm
Sylinteritappien akselimuttereiden lukitus (sakaralg;;jdkifus) ......... - w 50-70 Nm
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27.1Kiintolaitteiston viljyyden mittaus

L

[an]
KAANTOKESKIG
SLEWING CENTRE
Al
PLANEETTAVAHTEISTO
P 3 PLARET GEAR
. KAANTOKEHA
L GEAR RING
-~ S

1. Vedd puomisto téysin sistdn, jibi alas.

2. Laske kuljetustuki alos, jétd puomi vaakatasoon.

3. Tyénnéd koria kevyesti suunnasta A, tyhjd liike pois. Mittaa mitia 11,

4. Tyénnd vastaavasti suunnasta B, ja mittaa mitta 12.
5. 11 - 12 ei saa-olla suurempi kuin 40mm.

- Asennetiaessa fyénnetddn kaantokehd jo vaihteisto toisiaan kohti. Akselivéli AT on 328
+0,02/-Omm ennen pulttien P kiristamista.

- Kaantokehan hammastuksen tarkistusmitta 15 hampaan yli on 200,757 mm. Vaihdon
alaraja on 200,0 mm.

- Kadntévaihteen hammaspyorsn Z17 tarkistusmitta 3 hampaan yh on 34,098 mm.
Vaihdon alaraja on 33,35 mm.

é.Tarkista my6s planeettavaihieiston kuluneisuus.

i,
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Kddntskehin pulttien tivkkuus
Bolzenstraftheit des Drehkrantzes

185.26

A 300-360Nm
(221-265 Lbf.ft)

B 150-175Nm
(111-129 Lbf £t |

AN

Kiiintokehin kuluneisvuden mittaus
Verschleismessung des Drehkranizes

Loikkaus A-A
Profil A-A

¥/ SASSNNRNaN
7 Wz 2

3
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27.2 Kiiiintokehiin pulttien tivkkuus

Sisiikehiin pultit A:

1.lrroita suodinryhmé 1 ja venttiililohko 2 kiinnityksistdén. Hydrauliletkuja ei tarvitse
irroittaa. Kirista pultit 300-360 Nm tiukkuuteen momentiiavaimella.

Ulkokehdn pultit B:

1.Ulkokehdn pultit kiristetaan aukosta C, kadntémalla aukko pultin kohdalle.
Kiristystiukkuus 150-175 Nm .

27.3 Kiiintokehin kuluneisuuden mitfaus

Mitan A (leikkaus A-A) ollessa pienempi kuin 13,0 mm on k&éntékehé vaihdettava.,

28,0 UUSINTATARKASTUSOHJE JA POYTAKIRJA

Henkilonostimen tarkastus

Scanlift SL 185 henkilénostin on tarkastettava v&hintédn kerron vuodessa Kimdan ohjeen
mukaan ja tarvittaessa useamminkin. o, v
Tarkastusajankohta on valittava niin, ettei nosfimen kc:yh‘oonotosfo ehdi kulua yli 12 kk.
Epdselvissa tapauksissa on syytd kadntyd valmistajan foi maahantuojan pucleen.,

Johdanto

Naissd ohjeissa esitetddn tarkastuksen kannaltta ns. minimi yleisohjeet. Tarkastamisen

suorittamista varten tutustu kaytoohjekirjan kohtiin hallintalaitteet 7.0 - 12.0, sallitun

nostosdteen tarkastus, 17.0 varalaskujarjestelmén rakenne ja 18.0 kéytté- ja 19.0

turvarajojen sijainti. Taytd vuositarkastuksen yhteydessd henkilénostimen N
tarkastuspéytakiria. Tarkastajalla on suotavaa olla mukana esim. seuraavia farroja !
nostimeen kiinnitettavaksi kuluneiden tilalle: '

- yleisohje nostimen kdyttdjélle

- pdivittdinen farkastusohje

- varmista tuentfa

1. Yleiset vaatimukset

1.1 Kéytoohjekirja
Nostimen mukana on aina oltava kéyttéohjekirja.

1.2 Kirjan sdilytyslokero
Sailyta kayttéohjekiria aina varustelokerossa.
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1.3 Laitekilpi
- Nostimen laitekilven on oltava ehyt ja luettavissa.
- Kilpi on niitattu runkoon varustekotelon viereen,
1.4 Kuormakilpi

- Tystasoon tulee helposti havaittavaan paikkaan merkitd kestévasti ja luettavasti SSK
(=suurin salittu kuormitus) ilmaistuna henkilélukuna ja lisakuormana sekd suurin
sallittu henkildiden aiheuttama sivuttaiskuormitus.

- Kuormakilpi sijaitsee korin laidassa ulkopuolella. Vaihda farra, jos se on epdselvd tai
rikkoontunut.

- farro tai maalausmerkinté on riittévd, koska laitekilvestd saadaan vudet tiedot
tarvittaessa hdavinneiden tilalle

- ensimmadiselle henkildlle lasketaan 80 kg ja seuraaville 80 kg, lisdkuormaksi jaé 70
kg

- Lisékuorma 70 kg ja suurin swuﬁa:skuorm:fus 4OO N (40 kg) kcyvcf selville
kuormakilvestd "

Toinen kuormakilpi sijaitsee alaohjausventiiilin luona.
1.5 Varoituskilpi

Nostimen alaohjauspaikalia ja korissa ovat seuraavat varoituskilvet sekd
varalaskujdriestelmén kéyttéohjetarra moottorin suojuksessa.

- tydskentely j@nnitteisten avojohtojen léheisyydessa
- nostotukien kaytakilpi: VARMISTA TUENTA ASFALTTIKIN VOI PETTAA!
- sallitu kvorma
- jénnitetarra
- varoitus korkeasta dénenvoimakkuudesta
- laitteen kunnon toteaminen ja koekdyttd ennen varsinaisen tyén alo:ﬁamfsfa (=
pdaivittdiset tarkastusohjeet)
- foimipiteet laitteen vikaantuessa kayidn aikana
- yleisohjeet nostimen kaytdjille

1.6 Tukien kilpi
Nostotukien kayttdpaikalle tulee pysyvisti ja havaitfavasti merkitd nostofukien suurin
mahdollinen tukivoima sekd ohjeet lisdlevyjen kdytdstd.
Tukivoima on 25500 N (2550 kg) puomisto kéénnetynd suurimmalla kuormituksella
kyseisen tukijalan padlfe.
Kaytoohjekiriassa on kohdassa 15.00 maantiiveystaulukko lisdlevyjen tarpeen
mddrittelemistd varten.
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1.7

- mahdolliset rakennusmdadraykset tai flydmaakohtaiset vaatimukset on huomioitava
erikseen
- suurin tukivoima = 25500 N, pehmedlla alustalla kéytettava tukien alla lisdlevyjd

Turvavdrit

Nostimen tulee olla helposti havaittavissa. Kaikki nostimen ulkonevat osat fulee merkitd
selvdsti.

Ulkonevia osia ovat varsinaisen alustan ulkopuolelle tulevat osat, kuten levitettavat
nostotuet, puomin pdd ja tydtaso. Merkintding kdytetdan kelta/musta vinoraidoitusta.
Vinoraidat erottuvat ympdristésté parhaiten.

Merkinnéistd yleensé :

- raidoitukset on merkitty nostimeen kelta-mustin tarroin

-raidoitus tukijalkojen kyljessa

-raidoitus ty&tason jalkalistassa

-raidoitus puomin padssd -

&)

1.8 Tydaluekaavio

Tysaluekaavio on kayhéohjekirjassa.Kohdassa 5.0 ULOTTUMAKAAVIO
1.9 Tarkastuskilpi

Tarkastuskilpi on niitattu varustekoteloon, johonfarlzdsfdfa lyé nimr'féirjaimensa ja

paivémdadran.
2, Turvallisvusvaatimukset
2.1 Vaaka-asennon osoitinlaite

Osoitinlaite sijaitsee tukijalkaventtiiliston péallé jo ilmoittaa neljén punaisen valon

palaessa tuennan onnistuneen. Varsinainen elohopeakytkinrasia on varustekotelossa, ..

tarkkuus on + 0,5°-1,0°. g
2.2 Noston estolaite

Nostimessa tulee olla laite, joka estdd fydtason kdyién, ennenkuin nostotuet ovat

tukiasennossa. Tukiasennolla tarkoitetaan asentoa, jossa nostoluet ovat taysin ultkona.,

Estolaitteen on toimittava viimeistadn kun vaokatason (=tasainen alusta) ja tukilevyn

vapaa véli ylittaa 300 mm. Tuenta-asento on kytkeytynyt kun tukijalat ovat ohitianeet

vaakatason n. 4° tuenta-asentoon mennessadn.

- sithksisten rajokytkimien tulee olla alkuperdisié vastaavia ja siten kytketty, ettd ne

vikaantuvat turvallisesti ts. ovat malliltaan pakkoavautuvia,
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2.3 Tuennan avauksen esto

Nostimessa tulee olla laite, joka estad tukijalkojen liikuttamisen, kun puomisto on
poikkeutettu kuljetusasennosta.

- puomiston kaénnassd ja nostossa on sihkaiset turvarajat, jotka estévét tukijalkojen
kayton puomiston ollessa poikkeutettuna kuljetusasennosta

- korissa puomiston kdytén aikana tulee valintakytkimen olla asennossa puomisto.
Tallsin tukijalkojen kayid on estetty. Kuljetusasento on kéytdnnéssd muukin kyin
kuljetustuelle laskettu puomi, vaikeassa maastossa ajettaessa kuljetusasento on
voimassa kunhan korista ylita ajo/tukijalkaventtiilin hallintavipuihin.

Tahallinen avautuminen tai likkuminen estetédn hydrauliikan lukkoventtiilitid(letkua ei
saa offa sylinterin jo lukkoventtiilin vilissa).

2.4 Tyotason asento

Tydtason on olfava turvallisesti kiinnitetty nostinrakenteeseen. Se ei saa tahattomasti
heilua, kallistua, kadéntyd tai liikkua. Kiinnityksien ruuvit, mutteri, niveltapit ja
kiinnityselimet tulee varmistaa tai lukita luotettavasti.

-kaksoismutterivarmistuksen yhteydesséd on kéyteftavé lisaksi sokkaa (puomiston
ketjiunpédn kiinnitys) . ,

-itselukkiutuvan mutterin kdytod on valtettava. [d se on aina vathdettava avaamisen
jilkeen uuteen.

Jiikkuvissa elimissa kaytetadn mekaanisia lukituksia

-téssé el tarkoiteta normaalia kiinnitys elimien , vakain-, jo kéantélaitteiston vélyksistda
johtuvaa liikkumista

Tydtason tulee pysyd vaakasuorassa riitiévén kyvin (suositus + 5o korkeintaan)
nostinrakenteen asennosta riippumatta.

-hydraulisen vakainlaitteiston taylyy pitdd tyétaso lukittuna letkuvaurion sattuessa
-hydraulinen vakainlaitteisto on varustettu lukkoventtiililla

-korin vaakatasoa voidaan oikaista puomiston ohjausventtiilistéssd olevalla
hallintavivulla

~vakainlaitteiston tulee toimia automaattisest kaikissa tilanteissa

-Korin on oltava aina vaakatasossa noston aikana

2.5 Varalaskujériestelmd

Koneellisilla kaytojariestelmills varustetuissa nostimissa fulee olla
varalaskujériestelmd, jolla tydtaso voidaan faskea. Varalaskujérjestelman kaytolaitteet
on merkittava selvasti ja niiden tahaton kayhé tulee olla estetty.

-varalaskuj@rjestelman sahkdpumppu sijaitsee akkukotelon alla ja kaytopainikkeet
sijaitsevat korissa ja tornissa
wvaralaskujdriestelman kaytdohjetarra moottorin suojuksessa
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-varalaskujérjestelmédn annetaan paine séhkdpumpulla ja sitd hallitaan

alaohjausventtiililla

3 Nostimen yleiskunto

Silmamadrainen kunnon farkistus

3.1 Runko
- korroosiovauriot
- hitsaussaumat (ei saa nékyd murtumia tai halkeamia)
- pysyvét muodonmuutokset

3.2 Kaéntékehd

- kehén ruuvit ja liitoksen kireys (kts. valmistajan ohjeita)
- kdéntdvaihde ja jarrun pitdvyys

- hammaskehdn kunto ja valys (solliftu vélys ohjekirjasta)
- laakeri

- hitsaussaumat

3.3 Puomisto L
- hitsaussaumat
- nivelten kulumat
- nivelten ja sylintereiden lukitukset
- kolhaisut ja repedmdt
- pysyvédt muodonmuutokset
- vakainlaitteiston tangot, ruuvit
- sylinterit
- livkupalat ja séadét

3.4 Tyétaso
- kiinnityselimet
- liitosten lukitukset
- repedmdat ym. vauriot
- portin kunto ja itsesulkeutuvuus
- kulkutiet ja kasikaiteet

3.5 Tukijalat
- kulumat
- korroosiovauriot
- hitsaussaumat

3.6 Kuljetusasento
- puomiston kuljetusasennon teline
- tukijalkojen asento ja lukkoventtiilien pifévyys
- jarrujen kunto

'4“%..;? L
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3.7 Hydraulijérjestelmé
- vyodot
- letkujen kunto (letku uusittava jos havaitaan pienikin vaurio fai vuoto)

3.8 Sahksjdrjestelmd
- kaapeleiden kunto ja kiinnitykset
- liittimien kunto
- rajakytkimien toimivuus

4 Koekiiytté /-kuormitus

Tyéliikkeet
- ensisijaisesti tehdadn koekayh‘o tai koekuorm:fus (= ylikuormitus) valmistajon
ohjeiden mukaan kis. kohta 13.5
-mikali ohjeita ei ole, niin suositellaan tehtivaksi koekaytd suurimmilta sallituilla
kuormilla ddriasennoissa ja epdedullisimmissa asennoissa. Merkitse poytakirjaan
kdytetly kuorma
- kokeillaan kaikkien tyélikkeiden toimivuus, ei saa
- olla nykivig liikkeitd

- tarkkaile tukijalkojen "valumaa® ts. tukisylintereiden lukkoventtiifien Hiveyttd
kuormituksen aikana {noin 1 h)

- kuormituksen jilkeen fulee tarkastaa huolefhsesh, effei kuormitettuihin osiin ole
syntynyt repedmid tai pysyvi muodonmuufoksia '

4.2 Hallintaelimet
- niiden yleinen kunto ja automaattinen palautuminen O-asenfoon
- tydtasolla olevat hallintaelimet tulee suojata tahattomalta virheohjaukselta
- tarkasta, ettd hallintavipujen ympéri kiertdvd putkikehys on ehjd

4.3 Symbolit
- liikesuunnat ja vastaavuudet hallintavipujen ja korin liikkeiden vélilla on ilmaista
tarroin, vusi epdselvad fai rikkoutunut vudella tarralla

4.4 Hatapysaytin
- hatapysdyttimen kaytdkytkimen on oltava punainen ja sen viereen tulee kiinnittad
kilpi, jossa on feksti "SEIS" tai "STOP"
- hatapysdytin on oltava sekd korista ettd alhaalta fornista ohjaten
- hatapysayttimen foiminnan tulee olla sellainen, ettd liikkeet pysdhtyvat heti
pysdytiimeen vaikuttamisen jalkeen ja ettei nostin kdynnisty vélitémasti uudelleen kun
pyséytin palautetaan taas foiminta-asentoon, huomioi kuitenkin moottorin pydrinndn
pyséhtyminen
- hétdpysdayttimen tulee selvésti erottua muista kayHokytkimistd
- hatépysdytintd ei saa kaytad itse laitteen pyséylykseen vaan sitd varten on virtalukko
- hétapysdytin ei saa olla pois kytkettévissd kdytostd
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4.5 Turvarajakytkimet
- kokeiflaan niiden toimivuus
- tarkastetaan kiinnitykset

4.6 Aanimerkki
- kokeillaan toiminta
- painikkeet sijaitsevat seké korissa eftd alahallintaventtiilin yhteydessa

5 Korjaukset

5.1 Hitsaus
Jos havaitset, ettd nostimen kantaviin rakenteisiin on tehty korjaushitsauksia niin
ilmoita péytékirjan kohdassa "huomautukset':
- hitsauskohta
- korjaushitsauksen pdivémadrd
- hitsauksen tekij
Selvitd, onko hitsauksessa noudatettu valmistajan ohjeita.

5.2 Muu korjaus :
Jos muita kantavien rakenteiden (esim. sylinterit) korjauksia on tehty, niin ilmoita
poytakirjan kohdassa "huomautukset™:
- korjauksen kohta ,
- pdivémddrd T -
- korjauksen tekijé
Varmista, efté valmistajan ohjeita on noudatettu.

5.3 Koekuormitys (= ylikuormitus)
Kantavien rakenteiden korjausten jdtkeen nostimelle on tehtdvd standardin SFS 4261
mukainen koekuormitus. Tarkastuspéytéikiriaan merkitdan kdytetty koekuorma.
Kuormituksen jélkeen tulee farkastaa huolellisesti, eftei kuormitettuihin osiin ole
syntynyt repedmid tai pysyvié muodonmuutoksia. Koekuormitus suoritetaan fdssd
tapauksessa 296 kg:n ylikuormalla lukitsemalla kuormanvalvonta kuormituksen ajaksi.
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HENKILONOSTIMEN TARKASTUSPOYTAKIRIA

Ensimmdinen tarkastus (kiyttéénottotarkastus) Pvm.
TARKASTUSPAIKKA: KESLA QY, KESALAHT] :
Tarkastajo
Nimen selv.

NOSTIMEN PERUSTIEDOT
Valmistaja: Kesla Oy Valmistusmaa: Suomi
Osoite: Meisolantie 2, 59800 Kesdlahfi
Nostinfaji: PL Puomilava Puomisto: T Teleskooppipuomi
Alusta: AV Ajovaunu (ifsek.) Tukijalat: HK Hydraulisesti kddéintyvat
NOSTIMEN TEKNISET TIEDOT '
Merkki ja fyyppi: Scanliff SL 185 Suurin lovakorkeus K= 1645m
Valm.nro/-vuosi: Suurin sivu-uloftuma SU=995m
Suurin kuorma:230 kg Puomiston py&rilys PY= Rajaton
Henkilaluku: 2 Tuentaleveys TL== 3,9x3,92m
Lisékuorma: Kulietusleveys Ki= 1,98 m
Poltornoottori: bens. / kaasy [] diesef [ Kuljetuspituus KP= 6,9 m
Alin kayttélampétita: -25°C Kuljetuskorkeus KK= 2,37 m
Painc: 3020 / 3070 kg Lavakoko ' LA= 1,0mx1,5m
TARKASTUSKOHDAT ON=Kunnossa, El=Korjattavaa . 1% .
A LLJUUS F. TURVALLISUUSVAATIMUKSET
ON El “ ON  EH
[0 [ Todistus aineista [ [7]Voaka-as. osoitinlaite
{71 [ Todistus lujuudesta [0 O Vomist. jo lukitukset

[ - ] Noston estolaite
B. VAKAVUIUS [0 [ Tuennan avauksen esto
[0 O Todistus vakavuuskokeesta (1 O Turvestaisyydet
(1 [ Tysaluekeavio [0 [ Tyotason asento

OO [ Tystason rakenne
C. YLEISET VAATIMUKSET I [ Vardlaskujériestelmé
(1 [ Kaytsohjekiria O [ Rojeitintaitteat
(] [ Kirjan séilytyslok.
(0 [ Loitekilpi-tarkastuskilpi 0 [G. SAHKOLAITTEET 1
(0 [ Kvormakilpi, tukien kilpi
(0 [ Varoituskitpi H. HALLINTALAITEET
O 3 Tuvavarit [0 [ Symbolit/liikesuun.

1 O Sijoitukset
D. TURVALAITTEET (1 [0 Hatapysaytin
[0 {3 Turvarajayikimet 0 [ Svojoukset
O T Aanimerkki

PUUTTEET JA HUOMAUTUKSET
E. KUORMITUS
[0 Ol Kvormitus= kg
[0 [ Tysliikkeet
Havaitut viat ja puutteet korjattu: / 199
Allekirjoitus

Nimen selvennys
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HENKILONOSTIMEN TARKASTUSPOYTAKIRIA
{Tayta poytakirja huolellisesti. Péytékirjo tulee sdilytéd nosturin yhfeydessa vihintadan koksi vuotta)

UUSINTATARKASTUS (= kunnossapitotarkastus) Pvm. / 199
Tarkastuspaikka Tarkastajo
Nimen selv.
Osoite
NOSTIMEN PERUSTIEDOT
Valmistoja Merkki jo tyyppi’
Maahantuoja / Myyié ‘ Yalm.nro/-vuosi
Holtijo . Osoite
NOSTINLAYL PL ] Puomilava St [C] Saksifava ML O] Mastolova
ALUSTA: A Avto Al [} Ajovaunu (itsek.)  Ph [] Perévounu (hinottava) SV 7 Stirtovaunu
PUOMISTO: N [] Nivelpuomi T [ Teleskooppipuomi  NT [_] Nivelteleskooppipuomi
S [ Soksi KM [] Kiintomasto TM [ Teleskooppimasto
TUKHALAT:  HK [J Hydraul. kadntyva  HT ] Hydraul. tyéntyvé M [J Mekaaninen ET [ Ei tukijaik.
TARKASTUSKOHDAT ON= Kunnossa Ele= Korfaﬁuvu
1.YLEISET VAATIMUKSET 4, KOEKAYTTO/-KUORMITUS
ON Ei ON EI ON H
][] 1.Kayttoohjekiria (1 [ 3.Tuennan avauksen esfo Kuormc ) kg
O [ 2.Kirjan sailytyslok. 0 [0 4.Tvetason asento ™ O [ 11yslikkeet
T [ 3.Laitekilpi 0 [ 5.varalaskujariestelma 3 [ 2.Hdlintalaitieat
OO0 O] 4.Kvormakilpi 3 [ 3.5ymbolit
O [ 5.varoituskitpi 3.NOSTIMEN YLEISKUNTO [ [ 4.Hétapyséytin
0O O é.7ukien kilpi O O 1.Runke O 0O 5. Turvarajakytkimet
[ O 7.Tervavarit O [O 2.kasntokeha O [ é. Asnimerkki
(1 [ 87ysaluekaavio _ 1 [ 3.Puomisio
3 [ 9.Torkastuskilpi [ O 4.Tystaso 5.KORJAUKSET
[ [ 5.Tukijolat O ([ 1.Hisous
2. TURVALLISUUSVAATIMUKSET [] [ 6.Kuljetusasento 0 O 2Muu kerjous
0 O 1.Vaaka.as. osoifinlaite 0 O 7 Hydraulijariestelma 1 O 3.Koekvormitus
1 [ 2.Noston estolaite E1 [ 8.5ahksjarjestelma
PUUTTEET JA HUOMAUTUKSET:
Havaitut viat jo puutteet korjattu: / 199 Allekirj,
Nimen selv.
LITTEET:  [] Huomautukset jatkuvat kadntépuoletla Jakely: Nostimen hattija
(] Muv asiopaperi kp! Neostimen ohjekirja
Tarkastoja
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HENKILONOSTIMEN TARKASTUSPOYTAKIRIA
(Tayta poytakia huolellisesti. Poykikirja tulee sailyttdd nosturin yhteydessd vahintadan kaksi vuotta)

UUSINTATARKASTUS (= kunnossapitotarkastus) Pvm. / 199
Tarkasfuspaikka ‘ Tarkostaja
Nimen selv.
Osoite
NOSTIMEN PERUSTIEDOT
Valmistaja Merkki ja tyyppi
Meaahantuoja / Myyjé Valm.nro/-vuosi
Haltija___ QOsoite
NOSTINLAJE: PL ] Puomilava st [ Soksilava Mt ] Mastolava
ALUSTA: A ] Auto Al [] Ajovaunu (iek.).  Ph [ Perdvaunu (hinattava) SV (] Siirtovaunu
PUOMISTO: N [[] Nivelpuomi T [ Teleskooppipuomi  NT [[] Nivelteleskooppipuomi
S [] Saksi kM (] Kiintomasto T™ [] Teleskooppimasto
TUKIMALAT:  HK ) Hydraul, kétntyva  HT 1 Hydraul. tydniyvé M [J Mekaaninen ET (] Ei tukijalk.
TARKASTUSKOHDAT ON= Kunnossa El= Korjottova
1.YLEISET VAATIMUKSET 4. KOEKAYTTO/-KUCRMITUS
ON € ON & _ ON E
O [ 1.Kaytaohjekiria 3 [ 3.Tvennon auguksen esto -, #_ Kuorma kg
0 [ 2.Kirjan saitytyslok. O [ 4.Tystason asento 3 O 1.Tyshikkest
O [ 3.Leitekilpi i) [ 5.Varolaskujériestelma 1 [ 2.Hallintalaitiest
O [ 4.Kvormakilpi ] [ 3.5ymbolit
O [ 5.Varoitusktipi 3.NOSTIMEN YLEISKUNTO ] [} 4. Hatapysaytin
0 O 4.Tukien kilpi M [ 1.Runke O 0 5. Turvargjakytkimet
M 3 7. Turvavarit O O 2.kaamskehs O [ 6. Adnimerkki
O [ 8.Tvdoluekaavio 3 [ 3.Puomisto
O3 O 9. Tarkastuskilpi [0 [ 4.7ystaso 5. KORJAUKSET
J [ 5.Tukijolat O O 1.Hisaus
2. TURVALLISUUSVAATIMUKSET [ [ 6.Kuljetusasento O [ 2.Muu korjous
[0 [ 1.Vaoka.as. osoitinfaite 1 [ 7.Hydraulijarjestelma £1 O 3.Koekvormitus
[0 [] 2.Noston estoloite O [0 8.8ahksjdrjestelma
PUUTTEET JA HUOMAUTUKSET:
Havaitut viat ja puutteet korfatiu: / 199 Allekir.
Nimen selv.
LUTTEET: (] Huomautukset jatkuvat kadntspuolella Jakelu: Nostimen haltija
7 Muu asiapaperi kpt Nostimen ohjekirja
Tarkasfajo
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HENKILONOSTIMEN TARKASTUSPOYTAKIRIA \
(Tayta poytakiria huolellisesti. Péytakirja fulee sdilyttad nosturin yhiteydessd véhintéan kaksi vuoftal

UUSINTATARKASTUS (= kunnossapitolarkastus) Pvm. / 199
Tarkastuspaikka Tarkostaja
Nimen selv.
Osoite
NOSTIMEN PERUSTIEDOT
Valmistaja Merkki ja tyyppi
Maahanivoja / Myyjd _ Valm.nro/-vuosi
Haltija : Osoite
NOSTINLAK: PL [} Puomilava SL [ Saksilava ML [ Mostolava _
ALUSTA: A ] Auvto Al ] Ajovaunuy (itsek.)  Ph [ Perévaunu (hinattava) SV ] Siitoveunu
PUOMISTO: N [} Nivelpuomi T [] Teleskooppipuomi  NT [[] Nivelteleskooppipuomi
5 [ Saksi KM [] Kiintomasto TM [] Teleskooppimasto

TUKIALAT:  HK [ Hydraul. keantyve  HT [ Hydraul. tyéntyva M [] Mekaaninen ET {3 Ei wkijalk.
TARKASTUSKOHDAT ON= Kunnossa El= Korjattava

1.YLEISET VAATIMUKSET 4. KOEKAYTTO/-KUORMITUS
ON El ON Ei ON El
Cd [ 1.Kay#sohjekirja 71 [ 3.Tuennan avauksen estp Kuvogma kg
L1 [ 2.Kirjon sailytyslok. 01 [ 4.7vékason asento ™ 2 [0 1. %veliikkeet
[0 [ 3.Loitekilpi O (O 5.Varalaskujariestelma O 0O 2.Hallintalaitteet
[0 (3 4.Kuormakilpi 1 O 3.Symbolit
1 {3 5.varoituskilpi 3.NOSTIMEN YLEISKUNTO  [T] (] 4.Hatapysaytin
[ [ .Tukien kilpi [ [ 1.Runko O 0O 5.Turvarajakytkimet
1 7. Turvavérit O [ 2.ksantekeha 3 [ 6. Asnimerkki
O O s8.Tysaluekaavio I:l [0 3.Pvomiste
OO O 9.Torkastuskilpi 1 [ 4.7ystaso 5.KORJAUKSET

[ 5.Tukijalat O O 1.Hitsous

2. TURVALLISUUSVAATIMUKSET [ [ 4é.Kuljetusasento O O 2.Muwu korjous
(1 [ 1.Voaka.as. osoitinlaite (J O 7.Hydraulijeriestelma O {0 3.Koekuormitus
(O [ 2.Noston estoloite (O [ 8.5ahkojariestelma
PUUTTEET JA HUOMAUTUKSET:
Havaitut viot ja puutteet korjattu: / 199 Allekirj.

Nimen selv.
LITTEET:  {T] Huomautukset jotkuvat kaantopuolella Jakelu: Nostimen hattija
] Muv asiapaperi kpl Nostimen ohjekirja
Tarkastaje
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HENKILONOSTIMEN TARKASTUSPOYTAKIRIA
(Tayta poylakirja huolellisesti. Péytakirja tulee silyttad nosturin yhteydessd véhintiin kaksi vuotta)

UUSINTATARKASTUS (= kunnossapifofarkostus) Pvm. / 199
Tarkastuspaikka Tarkastaja
Nimen selv.
Osoite
NOSTIMEN PERUSTIEDOT
Valmistajo Merkki ja fyyppi
Maahantuojo / Myyja ____ ‘ Valm.nro/-vucsi
Hattijo Osoite
NOSTINLAN: PL [ Puomilava st ] Soksitava ML [ Mastolava
ALUSTA: A ] Auvto Al [ Ajovaunu (itsek.)  Ph [[] Perévaunu (hinattava) SV [ Siitaveunu
PUOMISTO: N ] Nivelpuomi T [ Teleskooppipuomi NT [] Nivelteleskooppipuomi
S O Saksi kM [ Kiintomasto TM [ Teleskooppimasto

TUKIUALAT:  HK [ Hydraul. kéantyva  HT O] Hydraul. tysntyvé M [ Mekoaninen ET [ Ei tukijolk.
TARKASTUSKOHDAT ON= Kunnossa El= Korjaftava

1.YLEISET VAATIMUKSET 4. KOEKAYTTO/-KUORMITUS
ON H ON El N ON E -
1 3 1.Kaywaohjekira ] [ 3.Tuvennan ctauksen esto » ¥ Kuorma kg
[0 [ 2.Kirjan sailytysiok. (O ([ 4.Tystason asento O O 1. Tyoliikkeet
O [ 3.Leitekilpi 0 O 5.Varaloskujérjestelma O O 2.Hallintalaittest
O O 4.kvormakilpi : 0 [ 3.Symbolit
0 [ 5.Voroituskilpi 3.NOSTIMEN YLEISKUNTO [ [[] 4.Hétapyséaytin
0 0 é.Tukien kilpi 1 3 1.Runko O O 5.Turvarajakytkimet
O O 7.7urvaverit O O 2.Kaantskehd 0 [ 6. Asnimerkki
O[3 8.Tysaluekaavio [0 O 3.Puomisto
1 O 9.Torkastuskilpi O O 4.7ystaso 5.KORJAUKSET

O [ 5.Tukijalat 1 [ 1.Hitsous

2. TURVALLISUUSYAATIMUKSET {1 [ 4.Kuljetusasento 0 [ 2Muv korjaus
C] [ 1.Vaaka.os. osoitintaite Tl [ 7.Hydraulijariestelméa [0 T[] 3.Koskuormitus
[0 [ 2.Neston sstolaite O [ 8.5shksjariestelma
PUUTTEET JA HUOMAUTUKSET:
Havaitut viat ja puutieet korjatiu: / 199 Allekirj.

Nimen selv.
LITTEET:  [[] Huomautukset jatkuvat kddntspuolella Jakelu: Nostimen haltijo
[ Muu asiapaperi kp Nostimen ohjekirja
Tarkastaja
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HENKILONOSTIMEN TARKASTUSPOYTAKIRIA
(Tayid péytékiria huolellisesti. Poytakirja tulee sdilyttad nosturin yhteydessd vahiniadn kaksi vuotta)

UUSINTATARKASTUS (= kunnossapitolarkastus) Pvm, / 199
Tarkastuspaikka Tarkastaja
Nimen selv,
Osoite
NOSTIMEN PERUSTIEDOT
Valmistaja Merkki ja tyyppi
Maahantuoja / Myyja : Valm.nro/-vuosi
Haltija , Osoite
NOSTINLAJE: PL [] Puomilava St [ Soksilova ML [J Mastolava
ALUSTA: A L] Avto Al [] Ajovaunu (itsek.)  Ph [J Perévounu (hinattave) SV [ Siirtovaunu
PUOMISTO: N [] Nivelovomi T [] Teleskooppipuomi  NT [} Nivelteleskooppipuomi
S [] Saksi kM [ Kiintomasto TM [ Teleskooppimasto

TUKUALAT:  HK [] Hydroul. kéantyve  HT [ Hydraul, yoniyva M [ Mekaaninen ET ] Ei tukijalk,
TARKASTUSKOHDAT ON= Kunnossa El= Korjahava

1.YLEISET VAATIMUKSET 4. KOEKAYTTO/-KUORMITUS
ON &l ON & ON Ei
[0 [ 1.Kaytisohjekirja {3 [ 3.Tuennon avauksen esto Kuvorma™_- kg
1 [ 2.Kirjan sailylyslok. O O 4.Tetasonasento = = [ [0 1.%8likkeet
1 [3 3.Laitekilpi [0 [ 5.Varalaskujarjestelms ] O 2.Hadllintolaitiest
[0 [0 4.Kvormakilpi 0 O 3.symbolit
([ 5.Varoituskilpi INOSTIMEN YLEISKUNTO [ [ 4.Hatapysaytin
O ] 4.Tukien kilpi OO O 1.Runke O O 5.Tuvargjakytkimet
O O 7.Turvavarit 1 OO 2.kaantekeha [0 O 6. Asnimerkki
O £ 8.Tysaluekaovio 0 [ 3.Puomisto
O [O 9.Terkestuskilpi ] [ 4.Tysteso 5.KORJAUKSET

O [ 5. Tukijalot O [ 1.Hitsaus

2. TURVALLISLUSVAATIMUKSET [ ] 4.Kuljetusasento O [ 2.Muu kerjaus
[0 {0 1.vagke.as. oscitinlaite O & 7.Hydraulijariestelma ] (O 3.koekuormitus
[ 2.Noston estolaite [0 [ 8.sahksjarjestelma
PUUTTEET JA HUOMAUTUKSET:
Havaitut viat ja puutteet korjatty: / 199 Allekirj.

Nimen selv.
LITTEET: [ Huomautukset jatkuvat kdantdpuolella Jakely: MNostimen haftija
(] Muv asiapaperi kp! Nostimen ohjekirjo
Tarkastajo
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SL. 185 (KUBCTa MESEL
SAHKSKAAVIO, (TORNI / PUCMISTO)

ELEX TROSCHEMA, (PLEFER / AUSLEGERVORRICHTUNG!

EiLSCHEMA, (PELARE / BOMKONSTRUKTION)
£L. SCHEME, (TURNTABLE / BCOMS)
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SL 185 (KUBOTA DIESEL)
SAHKOKAAVIO, (KOR! / PUOMISTCH

ELEKTROSCHEMA, (ARBEITSBUHNE / AUSLEGERVORRICHTUNG)
ELSCHEMA, (PLATTFORM / BOMKONSTRUKTION

EL.SCHEME, (PLATFORM / BOOMS)

SL 185 (KUBO1A DIESEL}

SAHKOKAAVIQ, (ALARUNKD 7 TORND
ELEKTROSCHEMA, (UNTERGESTELL / PLEIFER)

ELSCHEMA, (CHASS)/ PELARE)

EL.SCHEME, (CHASSIS / TURNTABLE)
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ELSCHEMA. (PELARE / SOMKONSTRUXTION)
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SCANLIFT=185

33.0 SAHKOKAAVION MUKAINEN KOMPONENTTILUETTELO

1.Kori:

Positioc | Nimi Toiminto Tyvppi

KOT4  |Sahkokotelo

SH2 HATA-SEIS kyikin SQUARE
D9001D3CIR/B/DAT]

SK2 Kiertokytkin

Nestekaasu/bensiini

SP1 Painikekytkin

Adnimerkki

SP2 Painikekytkin

Ohjausvarsiston kdyhd

SP4 Poljinkytkin

Kayttékytkin, USA

SPé Painikekytkin

Varalaskun kdytd

Svi2 Virtalukko

HATZ tai KOHLER

H8,H? | Kuormituksenvalvonnan
toiminta

RI10 Rele Kuormituksenvalvonnan
merkkivalo

Y4 Solenoidiventtiili jibisylinteri

D4 Diodi

D5 Diodi _

D6 Diodi " *

D7 Diodi

A Adnimerkki

Pistorasia 220V/16A {110V / 16A USA)

2. Puomisto:

Positio Nimi

Toiminto

Tyyppi

KOT8 Sahkérasia

220V:n liitinrasia

RK5 Jatkeen ketjurajakytkin

Telemecanique XCX-

5351H29
3. Torni:
Positio | Nimi Toiminto | Tyyppi
KOT7 |Sahkskotelo
SVL1  |Virdalukko HATZ DIESEL
SH1  |HATA-SEIS kytkin SQUARE
D9001D3CIR/B/DAT 1
SP7 Painikekytkin Varalaskupumpun
kayté
SPK1 | Paavirtakytkin

2= KESLA OY
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SCANLIFT185

3. Torni:

Positio [Nimi Toiminto Tyvppi
RKé6 Puomin vaaka-asennon Telemecanique XCX-
rajakytkin 9502H29
RK7 Kadannén rajakytkin Telemecanique XCX-
?502H29
RKS Jibipuomin Telemecanique XCX-
kuormanvalv.rajakytkin 5351H29
RK10  |Puomist. Telemecanique XCX-
kuormanv.vararajak. : 5351H29
R1 Rele Tuntimittarin kéyité
R2 Rele | Puomiston ohjaus
R3 Rele Ajon ohjaus
R4 Rele Kaksoiskéynnistyksen
esto, vain diesel
R5 Rele Kaksoiskdynnistyksen
esto
R6 Rele Starttimoottori
R8 Rele Hétdpysdytys /
moottorin kéynnislys
R11 Rele Varalaskupumppu
R12 Rele Varalaskupumppt
VR Vilkkurele
Y1 Solencidiventtiili HD-6ljy puomistolle
Y2 Solenoidiventtiili HD-6ljy alarungolle
HH Hehkun merkkivalo, vain
diesel '
H5 Vilkkuvalo Oljynpaine /
Jadhdytysnesteen .
fGmpd
H6 Oliynpaineen merkkivalo | vain diesel
H7 Latauksen merkkivalo, vain
diesel
H10  |Jadhdylysnesteen Vain Kubota Diesel
merkkivalo
(i) Tuntimittari Moottorin kéydessd
D1 Diodi
D2 Diodi
D9 Diodi
D10 | Diodi
DI Diodi
80 %= KESLA DY
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3. Torni:

Posifio | Nimi Toiminto Tyyppi
D3 Diodi Vain diesel
F2 Sulake TO A Puomistolle ja
alarungolle
F3 Sulake 10 A Korin virtalukolle
F4 Sulake T0 A Ohjauvsvarsiston
kéytolle
F5 Sulake 5 A Agnimerkille
KOT6 | Sahkékotelo Lieridjakaja
IR1-7 llieridjakaja Behne A4-857-05 6 +PE
B Akku 12V 55Ah
4, Alarunko
Positio | Nimi Toiminto Tyyppi
KOT1 |Sahkokotelo '
RK3 Tukijalan rajakytkin Telemecanique XCK-
S$502H29
RK4 Tukijalan rajakytkin Telemecanique XCK-
> S502H29
Y7 Solenoidiventtiili Ohjaus
Y8 Solenoidiventtiili ohjaus
KOT3 [Sahkékotelo Runko korinpuoli
RK1 Tukijalan rajakytkin Telermecanique XCK-
S502H29
RK2 Tukijalan rajokytkin Telemecanique XCK-
S502H29
Y5 Solenoidiventiili ohjausvarsiston sylinteri
Y6 Solenoidiventtiili ohjausvarsiston sylinteri
Y9 Solenoidiventiili ajonopeus
R7 Rele Ohjausvarsiston ohjaus
KOT5 |Sahkékotelo ohjausvarsisto
SK3 Kiertokytkin Ohjaustavan valinta
SK4 Kiertokytkin Ajonopeuden valinta
SP3 Painekytkin Tukijatkojen ohitus
H1-H4 | Merkkivalo Voakatason osoitus
KOT2 |S&hkokotelo Runko korinpuoli
SE14- Elohopeakytkin Vaakatason osoitus
17
VWK Vikavirtakytkin Neptun 2000 Austria 220
VIN25 ANO 03
SIF25/2/0,03 (Huom! ei
USA)

&2 KESLA 0OY
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5. Haiz diesel
Positio | Nimi
159 Diodi
121 Hehkutulppa
124 Latauksen saddin
126 Generaattori
127 Starttimoottori
157 Dieselin pyséytin
162 Oljynpaineanturi
6. Kohler Command
Positio | Nimi Toiminto Tyyppi
G Generaattori
M Starttimoottori
SP5 Oljynpaineanturi
SPé6 Paineanturi Kaasusolenoidin ohjous
Yil Solenoidiventtiili nestekaasulle
Yi2 Solenoidiventtiili bensiinille (Kohlerin kaasuttimessa)
7. Kubota D722-E v o
Positio | Nimi Toiminto Tyyppi
M Starftimoottori 12V 12V/ 40A
G Latausgeneraattori 12V
SOL1 | Starttisolenoidi 12V
GP Hehkutulppa
S Pysdytin solenoidi 12V
T1 Ajastin hehkun merkkiv. ohjaus
T2 Ajastin pys. solenoidin ohjaus
FB Sulake 12V/15A
P Oljynpaineanturi
H Lampdtila- anturi
HH Hehkunmerkkivalo kotelo 7, torni
Hé Oljynpain. merkkivalo | kotelo 7, torni
H7 Latauksen merkkivalo | kotelo 7, torni
H10 Ylikuum. merkkivalo kotelo 7, torni
82 & KESLA DY
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Puh. 013-682841
Fax. 013-6828100

LUOVUTUSTODISTUS

Kaytddnottopdivamadrd: / 199
SCANLIFT SL 185
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34.0 TAKUUEHDOT

Kesla Oy antaa valmistamilleen henkilonostimille 12 kuukauden takuun, joka lasketaan
koneen toimituksesta varsinaiselle kayttajalle tai ostajalle, kuitenkin enintadn
kahdeksantoista (18) kuukautta toimituksesta valmistajalia.

Takuu korvaa koneen tai laitteen raaka-aine, rakenne ja valmistusvirheisté johtuvat viat.
Takuun perusteella korvataan koneen fai laitteen viallinen osa vudello tai takuunantajan
korjaamalla osalla. Edelfytyksend on, etfd kone tai osa (yhteisen harkinnan mukaan)
toimitetaan rahtivapaasti vclm:sta;atehfoo”e tai valmisfajan vaftuuftamalle
huoltokorjoamolle.

Takuu ei koske normaalista kulumisesta, huolimattomuudesta tai virheellisestd kaytdsta,
virheellisestd asennuksesta eika vadrdstd tai puutteellisesta huollosta johtuvia vikoja.
Laitteiden valmistaja ei vastaa laitteiden rikkoontumisen seurannaisvaikutuksista eikd niiden
aiheuttamista taloudellisista menetyksistd.

Takuu raukeaa, jos laitfeifa on korjannut joku muu kuin valmistaja tai valmistajan
valtuutiama korjaamo tai jos laitteen sdddettyjd painealueita on muutettu.

Takuu on voimassa edellyttden, efid oheinen luovufusfod:srus pa!aufefaan tehtaalle 14

.‘..‘

pdivén kuluvessa luovutuspdivdsta. 2

Takuukorvausvaatimus tulee toimittaa takuunantajalle valiftémast viimeistdan 14 pdivan
kuluttua vian ilmaantumisesta.

Takuu ei ilman eri sopimusta jatku luovutetiaessa laite kolmannelle osapuolelle.
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TAKUUKORVAUSHAKEMUS

KESLA QY
Metsolantie 2
59800 KESALAMTI
Puh. 013-682841
Fax. 013-6828100

Henkilénostimen omistaja tai haltija
Pastiosoife ' Puh.
Henkildnostimen tyyppimerkki ja valm. no
Nostin foimitefty

Moottorin lyyppimerkki ja valm. no
SELVITYS VAURIOISTA JA VAURION SYISTA

VAURION AIHEUTTANEEN OSAN VARAOSANUMERQ JA NIMITYS

: : ¥
HENKILONOSTIMEN KAYTON LAATU (esim. vuokrauskéytio) Wil
HENKILONOSTIMEN KAYTTOTUNTIMAARA VAURION SATTUESSA
Vaurio tapahtui: pvm. korjauksen suoritti pvm.

Suorittaja tyd no '

Vaurioituneét osat on palautettv Kesta Oy:lle léhetys pvm.
Léhetystapa Liahetysasema

Rohtikiria no T e

Vaurioituneet osat ovat atkuperdisid [ Varaosina toimitettuja ]
Uudet osat toimitettu lihelysluettelofla no.
Laskun no jo pvm:

/199 Allekirjoitus
Liiteet:
Kesla OY fiytda
Takuvhakemus saapunut:
Osoat saapuneet / 199 Osien sdilylyspaikka
e £
PAATOS S

Takuuanomus hylétly, laskutetaan kaikki []  Hyvaksytty tyékust.jo varaosot

/ 199 Tarkastanut

/ 199 Hyvéksynyt
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Kiiytetyt direktiivit ja standardit

Koneen suunnittelussa on kiytetty sevraavia direktiivejd ja standardeja:

- EU- vaatimustenmukaisuusvakuutus direktiivien dir. 89/392/ETY ja siihen liiftyvien
muutosten ja kansallisen VNp 1314/94 mukaisesti.

- CE- merkki direktiivien dir. 93/68/EEC mukaisesti.
- Sahkémagneettinen hairidsuojaus direktiivin 89/336/EEC mukaisesti.

- Koneen mukana seuraava kdytoohjekirja on laadittu direkfiivien dir. 89/392/ETY ja
Q1/368/ETY sekd standardien SFS-EN 292-2 ja SFS-EN 414 mukaisesti.

2= KESLA OY . 87
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EU-VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS KONEESTA
(direktiivi 89/392/ETY)

KESLA OY
Metsolantie 2
59800 KESALAHTI
Puh. (013) 682841
Fax (013) 6828100

vakuuttaa, eﬁc‘i‘ markkinoille saatettu kone
Henkilénostin SL 185

valmistenumerosta 196000 alkaen

TayHad konedirektiivin 89/392/ETY, 89/336/EEC ja sithen liittyvat muutokset sekd ne &7
voimaansaatiavaf kansalliset saadékset (valtioneuvoston padtds koneiden turvallisuudesta

1314/94).

K5

Koneen suunnitielussa on sovellettu seuraavaa standordiehdotusta pr En 280.
Koneen suunnittelussa on kéytetty seuraavia konsa”isic: §ggnddrdefc ja spe‘siﬁkaa-ﬁoitq:

SFS 4020, SFS 4023, SFS 4025, SFS 4026, SFS 4300, SFS 4302 DIN 15018 ja
stantardiehdotudta pr En 280.

Kesdlahdella 16.10.1997
paikka aika
aHekmo:tus

Asko Kinnunen, Toimitusjohtaja
nimen selvennys, dsema
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[ Nro VAL 024/524/96

SCANLIFT SL 185

Koneslaite

Kesla Oy

Valmistaja/tilaaja

Metsolantie 2
59800 KESALAHTI

Orsoite

VNp 1314/94
Mddrdykset ja standardit

VAL 42-5217

Ttkimusselostukser
N .

Valmistusnumerosta 195001 alkaen 1.5.2001 s'aakka

Voimassaolo

o

Muut ehdot ja rajoitukset on esitetty kiddntdpuolelia

Tampereella 18.4.1996

VTT VALMISTUSTEKNIKKA

i a;b/fcﬁbf |

Timo Mastd A

.F-sz' 5
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PATU SCANLIFT SAHKOMOOTTORIKAYTTO

Scanlift henkilénostin voidaan varustaa lisavarusteena saatavalla sahkémoottorikaytoila
sisatiloissa tapahtuvaa tytskentelya varten. S&hkodmoottoriyksikkd koostuu joko valovirta-
(240 V / 50 Hz) tai voimavirtasédhkémoottorista (380 V 3 - vaihe), hydraulipumpusta, asen-
nustelineesta, suojapellista, séhkdkytkentélaatikosta, imu- ja paineletkuista.
Kiinteatuottoinen hydraulipumppu on varustettu kiintedsti pumppuun liitetylla paavarovent-
tiililla. Saétdépaine on 230 bar.

Sahkdoventtiilien jatkuva toiminta on varmistettu sahkékytkentalaatikossa olevalta kiinteasti
asennetulla akkuiaturilla, joka lataa kdynnistysakkua aina Scanliftin ollessa kytkettyna
séhkoverkkoon. '

Sahkomoottoriyksikolla voidaan kayitaa kaikkia Scanliftin toimintoja, puomia, tukijalkoja ja
jopa pienemmalla voimalla ja hitaammalla ajonopeudella ajaa tasaista lattiaa pitkin. Sah-
kémoottorikaytdlla on oltava koko ajan tarkkaavainen sahkdkaapelin sijainnista ja kaape-
lin riittavé&sta pituudesta.

Verkkovirran kytkentapisteen sulakkeiden koosta tulee aina varmistua ennen kaapelin
kytkemista verkkoon. Valovirta séhkémoottoriyksikkd vaatii 10 A hitaan sulakkeen mini-
miss&an ja voimavirtayksikké 3 x 10 A.
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VALOVIRTA SAHKOMOOTTORIYKSIKON KAYTTO

1. Sammuta polttomoottori ja kytke kaikki toiminnot pois kaytosta. Ts. keskita kaikki hal-
lintavivut ja kytke virtalukko O asentoon. Kytke varustekotelossa oleva paavirtakytkin 0
asentoon.

2. Kytke virtakaapeli Scanliftin valovirtapistokkeeseen ja toinen paa verkkaon.

3. Tarkasta, etté vikavirtakytkin on on asennocssa ja kytke paavirtakytkin 1 asentoon.
Kytkimet ovat varustekotelossa suojakannen alla.

Kuva virtakaapelista, verkosta ja kytkimista ( vikavirta ja paakytkin )

4. Valitse ohjauspaikaksi joko kori tai alahallintapaikka. Kytke virta-avain virtalukkoon ja
kaanna se 1 asentoon. S&hkomoottori menee valmiustilaan Scanlift SL 240 ja SL 185
séhkémoottori kéynnistyy, SL 240 s&hkomoottori kdynnistyy kun jotakin hallintavipua
kaytetaan ts. poikkeutetaan keskiasennosta. Tallsin luonnollisest alkaa myds valittu
liike toimia, '

5. Jos k&&nnét virta-avainta startti asentoon saakka sahkémoottori pysahtyy ja
poittomoottori kdynnistyy.

6. Jos sahkomoottori ei alkuvalmisteluista huolimatta kaynnisty tai jaksa kayda tarkasta
jannitemittarista, etta séhkémoottorille tuleva jannite on vahintaan 220 V. Syy alhai-
sempaan jannitteeseen voi olla liian ohut tai liian pitka kaapeli tai seina pistorasiaan ei
tule riittévaa jannitetta. Vaihda kaapeli paksumpi johtimiseen. Vaihda verkkovirranotto
esimerkiksi toiselle sein&lle tai suoraan virranjakokaappiin.

. Kaikkia nostimen toimintoja kaytetaan normaalisti kayttdohjekirjan mukaan.

. Normaalit turvalaitteet toimivat : hataseis painikkeet, varalaskupumppu ja moottorin
sammutus virtalukosta.

9. Sammuta séhkomoottori kaantamalla virta-avain 0 asentoon. Kaanna paavirtakytkin off

asentoon ja irroita verkkokaapeli verkosta ja Scanliftin pistokkeesta

Qo ~
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Kuva hallintapaikasta ja jénnitemittarista (SL185)

VOIMAVIRTA SAHKOMOOTTORIYKSIKON KAYTTO

1. Sammuta polttomoottori ja kytke kaikki toiminnot pois kaytosta. Ts. keskité kaikki hal-
lintavivut ja kytke virtaiukke O asentoon.

2. Kytke virtakaapeli Scaniiftin 5-napa liittimeen ja kaapelin toinen paa verkkoon 5-napa
liitin on varustekotelossa suojakannen alla. o P .

3. Tarkasta, etta vikavirtakytkin on on asennossa ja paavrrtakytkm { asennossa. Kytkimet
ovat varustekotelossa.

Kuva 5-napaliittimesta ja kytkimista

4. Valitse ohjauspaikaksi joko alachjaus tai ohjaus korista ja kytke virta-avain kayttépai-
kan virtalukkoon ja kdé&nna avain asentoon 1. Sahkdémoottori menee valmiustilaan SL
240 ja kaynnistyy Sl. 185.

5. Jos kaannat virta-avainta startti asentoon pysahtyy sahkémoottori ja polttomoottori
kaynnistyy. Sahkdémoottorin oikea pydrimissuunta on merkitty moottrin nakyvaan paa-
han tuulettimen suojukseen tarralla,
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6. Jos sahkémoottori ei alkuvalmisteluista huolimatta kaynnisty, tarkasta 3-vaihevirran
vaiheistus. Jarjestelmé on varustetiu vé&ran suunnan pyérimisen estolaitteella ja vaa-
rastd vaiheistuksesta iimoittaa merkkivalo sahkémoottoriyksikon séhkokytkentarasian
kannessa. Kun valo palaa on vaiheistus vaara. Vaiheistus muutetaan irroittamalia
verkkokaapeli varustekotelossa olevasta pistokkeesta ja kdantamalla pistokkeessa ole-
vaa kahta ylinté napatappia ruuvitaitalla 180° vasempaan tai oikeaan. Ennen verkko-
kaapelin kytkemista on syyta kaantaa virta-avain 0 asentoon ja tarkastaa, etta kaikki
toiminnot ovat pois paalta.

Jos yksikin sulake on pois paélta tai palanut syttyy vaihevalvontavalo, eiké sahko-
moottori kdynnisty. Tarkasta ennen sutakkeen vaihtamista, miké& on aiheuttanut sulak-
keen palamisen. Korjaa vika ja vaihda sulake ja toista ym. séhkémoottorin kaynnistys.

Kuva varoitusvalosta, jannitemittarista (SL240) ja pistokkeesta

7. Jos liikkeet ovat hitaat ja séhkémoottori kuumenee. Syyna voi olla liian pitké tai ohut
kaapeli. Tarkasta yksikon sahkdkaapin kannesta olevasta jénnitemittarista, etta kuor-
mitettuna jannite nousee vahintadn 350 V. Syyna voi olla myds verkkopisteen alhainen
jénnite. Vaihda verkkopistetta tai kytke kaapeli suoraan s&hkoén jakelupisteeseen.

8. Kaikki nostimen toiminnot toimivat kayttdohjekirjan mukaisesti. Ajettaessa Scanliftilia &
on syyta olla huolellinen séhkdékaapelin kanssa. =

9. Scanlift sammutetaan kaantamalla virta-avain 0 asentoon virtalukossa, Kytkemalla paa-
virtakytkin off asentoon ja irrottamalla virtakaapeli verkosta ja Scanliftista.

10. Kaikki turvalaitteet toimivat : hatéseis painikkeet ja varalaskupumppui.
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(SL1gE) o 7 (SL 185)

Kuvia hallintapaikoista
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