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1.0 KUUETUSMITTAPHIRROS
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A I Max. kuljetuskorkeus 2,37 /.8
B | Max. kulietuspituus 6,90 22.6
C [Max. kuljetusieveys 1,92 6.5
D | Akselivali 3,20 10.5
E |Painopisteen efaisyys 1,505 4.938
F | Painopisteen etaisyys 0,925 3.035
P i Painopiste
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2.0 NOSTIMEN SHIRTO NOSTOKOUKULLA

3130 kg
5886 1S
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Puomisio
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Kaantopoyta, yvidosa

Kaantopoyta, alaosa

Polttomoottori

Ajo- jo tukijalkoventtiili, varsisio ja kuljetustuki
Puomiston hallintaventtiili, korista ohjaus
Puomiston hallintaventiiili, alhaala ohjaus
Alarunko

Etuakseli, keinuakseli
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12, Taka-aksel, kiinted

13. Takopyoro jo jorrut

14 Jibi

15. Kaantolocker

16, Kaontémoottori, -vainde ia -jorru

17, Polttooinesailis, nostimen oikeclla puclella

18, Hydrauliliysailis, nostimen vasemmolla puolella

19 Akku, nostimen vasemmalla puoclella

20. Vaihtokytkin; puomiston ohjous korista tai alhaalta koantopoydaste

21. Vaorustekotelo, kayttoohjekirjan sijainti

22, Koasulaite, nostimen vasemmealia puoielia (SL 185 B,

23. Paavirdakytkin, nostimen vasemmalia puolelia

24.  Ohituskytkin

25, Nostosylinteri

26, Teleskooppisylinteri

27. Korin vokaajasylinter

28, Jibisylinteri

29.  Puomiston tuen kaytfosylinter;

30. Obhjaussylinterit

3. Hydraulipumppu

32. Nostosateen rajoitinfaitteisto

33, Jelkapoljin / vaihtokytkin (claspoljettuna: puomin vapaa gjo)

34. Varaloskujarjestelman sahkopumppu

35, Varapyéran paikka

36. Vakaajosylinterin ohjaussylinteri

37.  Ohjaustavan valinta, ajonopeuden valinta, vaakatason osoiftimen merkkivalo! jo
ohituskytkin.

38. Korin askelma

39 Korin kGantosylinter:

40, Turvavaljoiden kinnityskoukut

41, Varalaskujgrjestelman kaytokytkin, HATA-SEIS kytkin, poittomoottonn virialukko,
sahkéinen kdytotuntimitiar: ja mooftorin latauksen-, oljynpaineen-, hehkutuksen idiese;
sekd jadhdytysnesteen ylikuumenemisen merkkivalo (vain Kubofa diesel.. ’

42, Aanimerkin kayttopainike, HATA-SEIS kytkin, puomision tuen koyrokytain, poittoaineen
valintakytkin bensiinimootiorille, varaiaskujdriesteiman kayttokytkin jc
kuormituksenvalvonnan merkkivalot.

43. Schkotyokalujen (220V] pistorasiar,

44 Yleismerkkivalo.

4
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4.0 TEKNISET TIEDOT
suurin korinpohjan korkeus moosto.. ... 16,45 m
duurin tyoskentelykorkeus ... e 18,45 m
Pienin nosfosdde korin ulkolaidasta mitaten
svurimmalle tyoskentelykorkeudello ... ... 2,20 m
Svurin sallitty kortkuorma . 230,0 kg
suunn nostosade 230,0 kg korkvormallo........ " 7,75 m
Suurin nostosade 120,0 kg korikvormalio... ... 2.25m
Konn pohjan koko ... LOx1,5m
Tukijalkojen tuentoval PHUUSSUUNNAGSST. 3920 mm
Tukijalkojen tuentaveli leveyssuunnasse .o 3900 mm
Suunin tukijalan fuentavoima ontrassa..,. . 25500 N
swwrin sallitiy maepohian kaltevwus ... T =7
swurin sallitty alarungon kafevous ... =1
RUBERUSPIIUS. oo 8,92 m
Ku:‘p’efusfeveys ........................................................................................ 1,92 m
Kulietuskorkeus ... 2,37 m
Maavaro pohjan alla ... 0,38 m
ARSEIVANT o 2,43 n
Koantésade:
nelipyoraohiaus renkaan vlow sivu 3,0m
nelipyoraohiaus korin ulom oso . 50m
kaksipyorcohy. renk. uloin svu.... ... 50 m
Koksipyoraohj. korin loin oso . 6,9 m
Ftuakselin keinunta kulma e =j0°
Kokonaispaino soiliét faynna:
S S 3130 kg
DEMSO.. oo 3080 kg
Toka-akselipaine 80 kg kerikvormalla. ... 1390 kg
Livakselipaino 80 kg korikuormalla:
GIESE oo 1820 kg
BEMST oo 1770 kg
Ajonopeus:
PULIGS oo 1,8 km/h
MOPEG 3,6 km/h
Veiovoima:
hidas, oliyn lompotila +20°C 1270 kg
nopea, oliyn lampdtile w20°C 635 kg
Maennousukyky (teoreettinen: hidas nopeusalue., 1O (35%
Maastorenkoaf, vetava kuvio ... 10,0/75-15,3/8pr
%= KESLA OY
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Max. melutaso (mitattuna | metnn etoisyydello mootonsta) . ... Y3 db

Hydraulipumpun tuotto moottori 3000 rpm.

. [,
DUOMISIONE @0 o
ajolle: |
diesel 22 Vimm

.
B ST o 20 17/min

Hydraulitkan paine:
yldvaunu jo puomisto. ... USRS RUPRPUOPPRTRPURN 230 ber
ajomooftorit ja tukijalat 250 ber

Hydraulipumppu: soatyvatlavuuksinen aksicolimantépumppu

Hyraulidliysailion tilavous R 69!
Polttoainesailion tilavuus. AT

Polttomootion:

bensiini/kaasuk. O Kohler Command 20
diesel TR Kubote D722-E

Giesel Hatz Silent Pack 1D 80 C

Kohler Command 20 -

Teho moctorin py&rimisnopeudella 3600 rpm ... .. 14,9 kW
Mooftorin suurin pyorimisnopeus rajoifettu tehtaalla ... 3000 rpm
Suurin vaantomomentti 2500 rom .. 37 N
PolMoGine. ..o yiyton 95E tai talouskaasy

Pyorimisnopeuden rajoitus 3000 rpm.

Paoittoaineen kulutus:

pyorimisnopeudella 3000 rpm bens. . B 3,6 -651h
pyorimisnopeudella 3000 rpm nestek. ... . U 2,5 45kgn
Hatz Sileni Pack 1 D 80C:;

Teno moottorin pyonmisnopeudella 3000 rpom ... U 11,0 kW
Swurin vaantemomentti 1800 rom ... 34,5 Nm
Poiftoaine. ... kevytpolttoolyy, dieseldly ASTM D 975-10/20
Pyorimisnopeuden rajortus 3000 rpm,

Polttoaineen kulutus:

pyorimisnopeudelle 3000 rpm 2,3-351/h
Akku ............... B ?2 Y 55 An
Alin kayttolampotila . -25°C

6
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Kubote D722.F.

Teho moottorin pyorimisnopeudella 3600 FRIY 15,6 kW
Suurin vaanismomentti 2600 TR 40,6 Nm
Polttoaine ... ... kevytpolttooly, dieselolyy ASTA D P75 10/2D

Pyorimisnopeuden rajoitus 3000 rpm.

Polttoaineen kulutus:
pyormisnopeudella 3000 rpm ... 2,0-3,81/h

Varoitus- ja merkkivalot:

- Hehkutuksenosoitin

- Oliynpaineen merkkivalo

- Latouksen merkkivalo

- Jaghdytysnesteen ylikuumenemisen merkkivalo

5 KESLA DY 7
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5.0 MAAN THVEYSTAULUKKO

Ll |
P - |
AET e ol —— e !
wr o 1
. |
. : |
O o - _
KUVA | Fova 2
= - Jaiseiia alustelio kayte
T Y orme T T lisahokkeiz cnruralevyissa,

' — S , .
kuvon £ oscitomella tovalic.

S . ANturoissa ¢n rejar valmiing,
Anturin pinta-alo A;

A=0325mx0,22m - 00715 m

25500\

Paine = _j_
0,0715m

= 337 kpu

Sallituia pintopaineita eraille mealajerie:
‘ /

Maaioji Moan tiiveys Sollitty pintapaine Ps kpa i SE 185 paine
Hyvin fiivis rakenne 600 Fe 357
Sora Keskitiivis rakenne 400 I 357
Loyha rokenne 200 i 357"
Hyvin tivis rakenne 500 s 357
Hiekka Keskitiivis rakenne ; 300 =< 3577
Lovha rakenne ! 150 357"
Hyvin tivis rakenne 400 357
Hieta Keskitivis raokenne 200 < 357"
Loyhd rokenne 100 < 357"
Pehmea (helposti muokattava; 25 < 357"
Sovijo hiesu | Sitkea {voikeasti muokatiova) 50 < 357
Kiinteg {eritt. vaikeasti muokatava) 100 < 357"

Fuom [ tdhdella (*) merkitvissa kohdissa on kaytetrava laajiempia lisalewys

= KESLA OY
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A 6.0 YLEISET TURVALLISUUSOHJEET

I. Nostimen kayttajan tulee ofla véirhintaan 18 vuotta tayttanyt ja kohiuullisells
henkilonostinten  kaytokokemukselia varusteftu,

2. Scanlift SL 185 henkilonostimessa on seuraavat turvallisesti vikautuvat turvarajokytkimet:

— tukijalkojen tuenta-asento

= suurimman sallitun nostosdteen varfijal erikseen nostotoiminnolle {hydraulinen,
teleskoopille (hydraufinen), jibille (s6hkainen) ja nostosateen varakytkin {sahkoinen),
Liséraja DIN 15120 mukaiset nostimer . teleskoopin toinen ketju.

— kulietusasennossa puomiston kaannélle, nostolle vaaka-asennosia sahkdinen ja jibin
kaflistukselle ala-asentoon hydraulinen,

3. Varalaskujariestelma muodostuu hydraulioliysailion edessa olevasta schkopumpusta,
KGaNIOPoyddssa ja korissa olevasta puomision ohjausventtiilisia ja kaytopainikkeista
Tarkka kdyttoohje on kayttoohjekirjan kohdassa 18.0 Varaloskujarjestelman kaytto.

4. Varo nousemasta lohelle jdnnitesllisia sahkajohtoja. Korissa on farra, foka ilmoittaa
farvittavan lyhimman etaisyyden erifyyppisiin jannitteelfisiin sahko,ohtohin,

5. Kayta aina keltaista vilkkuvaa varoitusvalog tyoskennellessasi vilkkaast likennoidyllg
kadulla. Aitoa alue vaaran vélamiseksi, Huomioi tieliikennelain vaatimukset
fydskentelypaikalia.

6. Aja henkilonostinta vain korin olfessa tuettuna kuljetusasennossa. Kayta puomiston

kuljetustukea aina, jos et voi laskea koria kuljetusalustaa iai lavaa vasten kulietuksen
aikana,

/. Tyokorissa saa olla kerrallaan enintéan kaks: (2} henkiloa ja tyokaluja ja tarvikkeita,
xuitenkin siten, ettei kokonaiskuorma vlita 230 kg.

8. Kayta nostinta vain tukijaiat hyvin tuettuing. Kayta tarvittaessa tukijatkojen allo lisalevyja.
Varmistu, etta tukijolka ei fuisu lisalevyn pinnalla ja etta lisalevy kesidd tukijalan painon.
Jaisellé alustalla kiinnitd tukijalkojen levyihin lisshokit tai pulit Anturalevyissa on reiat
valmiing. Maalajikohtainen maan tiveystaulukko on kohdassa 15.0)

Ota huomicon, efid asfalttikin voi petad.
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9. Huomiol tuulen, sateen, lampotilan, vkkosen, heikon nakyvyyden ja kertyvan lumen jo
jaan haitaliinen vaitkutus henkilonostimen kaytoon.

10. Alg oto lisakuormaa noston aikana. KAATUMISVAARA |
I'l. Ora huomioon kuuman tai kylman fyoympariston naitellinen vaikutus terveyteen.

12. Alg lisaa nostimen tuulikuormaa ylimaaraisifla suojalevyilla for kuormane, jcke lisco
tuuflipintaa.

13. Ala fisaa nousukorkeutta tikkaiden, korokkeiden tai telineiden avulla hokorissa. Ald hypi,
alaka keinuta tyokoria,

14. Ala heits mitadn esineita yokoristo, Varmistu, eftei korista paase putocmaan esinerfa.

I'5. Koytd kuulosuojaimia ohjatessasi nostinta alaohjouspaikalta, silla odnenvoimekkuus
ylittda 84 db (A}. Kayttoessasi nostinia korista danenvoimakkuus on alle 84 db (Al eika
suojaimien kaytto ofe talléin pakoliista.

16 Koytioessasi henkilénostinta sisatiloissa tai paikassa jossa on huono dmanvaihto, niin
kayta moottoria vain fikutaessasi nostinia. Pyri tehostamacn (imanvs ki
Myrkytysvaara!

a

17. Ald kayta henkilnostinta hissing tavaroiden tai henkiloiden siirtamiseen eri tasofen tai
kerrosten valilla.

18. Alg tee turvalaitetta toimintakyvytomaksi, vaan korjac tai korjauta turvalaite asiansa
osaavalla huolloflo ennen seuraavac kaytsa.

19 Tarkasto aina ennen korin alaslaskemista, efd korin alle e j0a esineita eikd henkildiia,

20. Pida henkilonostin puhtaana lumesta, joosta jo muista epapuhtauksista, turvallisen jo
hairicoman toiminnan turvaomiseksi.

21, Noudata varovaisuutia kdsitellessasi nostimen polffonesteita, voitelu- ja hydrouhidlvia

seka voitelurasvoja. Volia naiden aineiden ihokoskerusto. Altistumisvaars |

22. Sommuta nostimen mootori aina polttoainesailion tayton ajaksi. Vare roiskeitq.
Polovaora!

23. Tarkasta ja huolla henkilonostin saannollisesti tai onna huolio. o

ja koroustyo
henkilonostimiin perehtyneen huoltolikkeen rehtavaksi

24. Alg tee, alaka teeta nostimeen rakenteellisia muutoksia ilman valm

isfaian lupao jo
ohjeita.

i i . ' ' . . 0 . L P i ' -
25. Ala avaa jochaytysjariestelmen tayhoaukkoa mootrorin oliessa kuume. Taparurmavacra

>

—
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Z26. Tarkasta henkilonostin aino paivittain ennen tychan ryhrymista:
Tukijalkojen tarkastus:

- Tarkasta tukijatkojen turvarajoren toiminia
kayttamalla tukijolkoja tuenta asennosea (pySrat
ovat tallom irti maasta). Kytkenndn fapohduttua jo
\ vaakatason ilmaisimen kaikkien nelian valon (H1 -
H4) paloessa on mahdollisia kaytaa puomistoa,

I. Puhdista keri tayein tyhiciksi kokeen ajaksi

2. Aja teleskooppia ulos, kagntopoydan
ohjausventtiililla (X) jibi suoraksi

olennefuna ja puomi vaakasuorasso
maahan nahden.

3. Teleskoopin tulee pyschtya puomin
keskimmaisen maalimerkin (1) tultua
nokyviin, Nain olet tarkastanut teleskoopin
nostosoteen rajoifiimen toiminnan.

<= KESLA OY
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Noston farkastus:

1. Oikaise jibi aariasentoon.
2. Nosta nostopuomi faysin pystyyn.
3. Tyanna teleskooppi tovsin ulos,

4. Laske puomistoa nostosylnterilis alaspdin
pitaen kayttovipua koko ajan
laskuasennossa,

5. Puomiston laskun pyschdyya iarkista
pyschtymiskohta keontopoydan yicosossa
sijoitsevasta osoitimesta. Osoitfimen iulee
nyt osoiffoa puomistossa olevan tarran (Al
asteikkoa.

Jibin tarkastus:

27. Tarkosta kuormanvalvonnon turvarajo RK 10 toiminta kerran

28

Vastaavasti tarkasto jibin nostosateen rajoiftimen toiminta laskemallc kor nbin svlinterillc
lahes clo-asentcon korin ulkopuolelia seisten ja ojamaile puomic veokosuerassa nomn 0,5
m vlos. Oikaise ny! jibisylinterilia kori sollitulle nostosateelie kaonioiotesn keskelic
mitaten. Sallitut nostosateet eri kuormilla on iimoitettu kohdassa 5.0 Ulohiumakaavio.
Turvarajojen toiminnossa on rietlya epctasmallisyytta mittaustavasta rippuen, muta
nostosateen ylitykset eivat saa olla 35 cm suurempia. Jos sallitut nostosareet vlithvat tar
aliftuvat, ofa yhteys valitomasti valtuutettuun huoltoliikkeeseen, ioka soétoa turvarajor
kohdalleen.

tarkasta aina ennen tyohon ryhtymistd hydrouliolyy- moottorioliy- jo poliicainemaara!

orviol silmamaaraisesti puomiston, vakaajatankojen, hydrouliletkuien, sylintereiden,
tukijolkojen, sylintereiden korvakkeiden ja alavaunun kunto ennen yohon ryhtymista,
Korjoo aina havartsemasi vika ennen tyohén ryhtymisto,

an wikossa. karso forkastusohje

kohta 30.0;

Tee tar teetd nostimella perusteellinen torkastus kerran kahdessatoista 121 ky

vkoudessa
fai olosuhteiden ollessa ankarat jo

lyhyemmassakin ajasso. Taman ns vuositarkostuksen
saa svorittaa henkilonostimiin, toimintaan, rakenieesesn 10 tureamadrayksin perehinyt
henkiio. Tarkastuksesia tulee tehda paivemaarcila varustettu poyiakirc, ionka tuiee olia
aina nosfimen mukana, sdilytetiynd esimerkiksi varustekote!

nostimen haltijan toflessa. Ohyekirjan litteend on malhkappale virallisessi hyvaksytysta

0850 Ja varmuuskopio
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29

poyfakirialomakkeesta. Tee tai teetd seuraava farkastus kahdentoisia kuvkouden kuluessa
edellisests tarkastuksesta jo nain aina vudelleen viimeisiaan sing kalenterikuukauteng
ming nosfimen ensitorkastuskin on tehfoolla tehty. Tee vusintotarkastus tarpeen vaatiessa
lyhyemmassakin ojassa, jos nosfinta kdyteladn vaativissa olosuhieissa faj kantavig
rakenfeita on hitsaftu toi on muuten ertyista syyta vusintatarkasivkseen. Tee toi feeta
vusintatarkastus henkilonostimen nostolaitteiden rakenteen, turvallisuus ja yleiskunnon
selvitamiseksi, varsinkin turvallisuuteen vaikuttavien tehtyjen muvtosten osalia Tehdyista
muuloksiste ja korjouksista pitad ofl korjauksien ajankohta, sijcinti nostimessa ja
korjacion henkilollisyys merkittyna farkastuspoytakirioan. Pida itsesi aing ajantosalla,
farkiste ovatko lait jo asetukset muuttuneat taannehtivasti edellisesia tarkastuksesta. Jos
ovat, niin ofa ne huomioon seuracvassa vusintatarkastuksessa. Kanigvien rokenfeiden

KOrjaus- jo muutostaissd oia aing ensin yhteys valmistajctehtaaseen fai hanen
valtuuttamaansa edustajoan.

Poistuessasi henkilonostimelia afa se aing pois muiden fiehd. Asemo; PUOMmIsto jo fukialat
kulletusasentoon. Sammuia mootor jo esta asiafon kayts ottamallo seka korin et
aleohjauspanelin virta-avaimet falteen ja kaanna pdavirta pois. Poista avaimet

paikoiltoan. Avaimet pidetaan aing Nipussa, myds kayton aikana.

7.0 KAYTTOLAITTEIDEN TOIMINTAKUVAUS

I._Pagvirtakytkin SPK]

= Kytkin irroffoo akun + navan irti nostimen sahkojariestelmastd.
Ainoastaan aanimerkin toiminta on riippumaton
paavirtakyikimesta.

— Jos pacvirtakytkin avataan moottorin kaydessa, estyy akun
lataus.

2 KESLA DY 13
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7. Varalgskuigriestelma

Varelaskujarjestelma koostuu varalaskupumpuste 1, varalaskupumpun kcyttopainikkeisia
SP6 jo SP7, kaantopoydan hydroulisesta varhtoventrilisia 3, korin hailimavennidisia 4.
alaohjausventhilista 5 ja varaleskujorjestelman kovttoohjetarroista korissa i tormissa.

Sohkéinen varaloskupumppu on hydrauhjariestelmassa varsinaisen hydrauiipumpun
rinnallo koko ojan valmiing antamoan oliyé jarjesteimadn, kun varsinginen
hydraulipumppu ei toimi tai koristo ei jostain syysta voide puomision venfiilia kayvtag.
Varalaskujariestelman tarkemmat kéyttoohieet loyhvar kéytoohiekirion kokdasia 13 7
Varalaskuidriestelman kaytto,

. Ohjaus: valintaventtill (1)

— Kadnnettaessa venttiili asentoon KORI, puomistos voidaan
ohjota vain korin ohjausvivuisia,

— Kaanneftoessa venftiili asentoon TORN!, puomistoa voidean
ohjota vain kaantopoydan chjousvivuisia,

— Puomiston ohjous toimii vain tukijalkojen ollesse alaslosketivna

Fis
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4. HATA - SEIS painike (SH] jc SH2)

~— =

~ HATA - SEIS painikkeet sijaitsevat korin sahkokolelossa |

(SHZ) ja kaantopsydan
sohkokotelossa (SHT)

~ HATA - SEIS painiketia poinetiuessa katkeaa virk puom

iston kayton hydraulivenstililia, e}
moottori pysahtyy,

- Poinike vapautetaan kieriamalla nupissa clevan nuolen suuntaan.

— Painikkeen vapauttamisen jalkeen moottori ei kaynnisty uudelleen

ennen kuin se on faysin
pysGhtynyt.

= KESLA DY | I3



SCANLIFT=185

5. Virtalukko (SVLT g SVLZ)

Virtalukot sijaitsevat korin sahkokotelossa {SVL2) ja kaGntopoydan sahkoxotelossa (SVL

Virtalukon asennot, diese!lmootor

Asento U pysayttad polttomootiorin jo katkaisee virran aanimerikia 1o
varaloskujariestelmad lukuunottamatia kaikilto nostimen sahkaisiie keuvrokoahtelis.

Asento | kytkee virran nostimen sahkékohteille, muiden kytkinten valinnan mukaan.

Asento 2, dieselmoottorin hehkutus. Huom! hehkutus vain kaGntopdydan virtalukossa
(SVLT). Hehkun merkkivalo syttyy Hofz dieselmootorilla varustetuissa NOsHMISSC Noimn

35-45 sekunnin kuluttua jo Kubota dieselmoctiorilla varustetuissa nostmisse noin 5
sekunnin kuluttug,

Asento 3, storfiaus ja hehku. Dieselmootiorin kdydessa 1o, PYOTIessy vapaany
starttaus estetty releilla R1, R4 jo RS.

o0

— Virtalukon asennot, bensiinimoottor

— Asento U pysayttao polttomoottorin jo katkaisee virran ganimerkkio i
varalaskujorjestelmaa lukuunottamatte kaikifta nostimen sahkeisiie kayrowanteilta.

— Asento I kytkee virran nostimen sahkokohteille, muiden kytkinten valinnan mukaan.

- Asenfo Z, starttaus.
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6. Latayksen merkkivalo H7 {vain diesel malleissa)

H7 Hé|  [HIO
®)

—‘ — Latauksen merkkivalo ioimi; poiftomocttorin kaydessa,
(] @

— Merkkivalo H7 syttyy jo merkkivalo H5 vilkkuu, kun
virtalukko SVIT tai SVL2 kéannetadn asenfoon 1, ja
niiden tulee sammua, kun mootor kaynnistyy

O

— Jos merkkivalot palavat mocHorin kaydessd, tarkistq
W] b latausvirtapiir,

=

A

Qljynpgineen merkkivalo Hé fvain diesel malleissa)

Oljynpaineen merkkivalo toimii polttomoatiorin kaydesse,

Merkkivalo HE syttyy ja merkkivalo H5 vilkkuu, kun virtalukko SVIT tai SVLD kaannetadan
asentoon 1, ja niiden tulee sammua, kun mootor kaynnistyy.

Jos merkkivalot palavat mootorin kaydessa, pysayta mootiorn valitomdasti ja selvita valojen
Syflymisen syy ennen, kuin kdynnistat mootorin,

8. Moottorin ylikuumenemisen varoitusvalo 1 U {vain Kubota diesel]

- Ldmpotilan varoitusvalo toimii vain SVi 1 joi SVLZ ollessa asennossa 1.

\i - Merkkivalo HI0 syttyy o merkkivalo H5 vitkkuy, kun
-7 moottonin jaghdytysnesteen lampotila ylittag +170°
.

— Jos valot palavet moottorin kaydessa, pysayta
mootiori valitémasti jo selvita valojen syttymisen syy,
ennen kuin kaynnistat moofiorin

- . = Merkkivalo HS sijoitsee kaontépoydan yidosassa,
korista kotsoen Vasemmasso reunossa.

== KESLA DY 17
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Q. Kaytotuntmittan ¢

(i}

1)

[ | |
(3 ol @
O 0]
ol O€3000 )
l_ 2iNiE N
oo oe °°
L =
/ L)

e

% - Kaytdtuntimittart kytkeytyy paalle -eleen R]
valityksella vain poltomootorin kaydessa.

10. Poljinkytkin SP4, ajo / puomisic

SP4

A

- Painettassso poljinkytkinte 5P4, hydrauiiol], ohjcutuy

puomistolle.

— Poljinkytkimen SP4 ollessa vapautettuna hydraulisliy

ohjautuu ajolle, tukijaloille ja ohjoukselie.

— Poliinkytkin SP4 toimii releiden RZ jo R3 ohicuskytkimena.

A AIO
B PUOMI

i 1. Varalgskun poinikekytkimet SP& o SP7

— Painetaessa kytkinta SP6 i
SP7, varcioskupumppu

alkao pumpato
hydraulioljya drjestelmaan.

— Kytkimef 526 ja SP7
chjaovet releen R12
folmintaa.
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12. Painokytkin SP2 varsiston ohjaus

— Painokytkimelia SP2 ohjataan ohjausvarsistoa,
Painettoessa kytkinta likkue varsisto joko yios, tai alas,
nippuen releen R7 asennosta. Keskeytetigessa
kytkimen painaminen lahtee varsisto sevraavalla
painalluksello painvastaiseen suuntaan.

— Varsiston ohjaus toimii vain silloin, kun potiinkytkin on
vapautettuna ja puomisto on koneen suuntaiseng
voakalasossa.

13, Painokytkin SP1 aénimerkk;

— Adnimerkki toimii aina akun ollessa kytkettyna, riippumatia paavirtakyikimen SPK]
asennosta.

14 Velintakytkin SK2 nestekaasy / bensiini

- Vain bensiinimoottorilla varustetuissa nostimissa
- Asennossa | polttcaineena nesfekoasu

— Asennossa O polttocineen syOtto estetty

~ Asennossa 2 poltfoaineena bensiini

15. Puomiston ohjauksen kaytovivut

I 2 3 4 5 4 1. Puomiston j |4 Jibin nosto |LR}

—e e T kaants ﬂ TﬂT ’ Hlasky ‘%
e 2 Puomiston " : 5. Korin [

B _ oo 7T noste / lasky NS‘ vaakatasoon l f%‘

e T ‘J ortkaisu ’ J‘ |

S L J

) 3. Teleskooppi
— - sisdan / ulos

!

&. Korin ’ |

kaanto |

’7— :
L
’H::_—

o o
oo
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- Puomiston ohjous korista toimii, kun ohjauksen valintaventtiili on asennossa kori,
poljinkytkin on alaspoinettuna jo tukijolat ovat ala asennossa (RKT - RK4 ovat
sulkeutuneet).

—- Vipuja 1-4 voidaan kaytad yhiaaikaisesti.

~ Vivulla 5 scadetsdn korin vaaka-osentoa

~ Kallisterraessa koria ylos rajoifica korin likkeen hydroulinen raja, riippuen jibipuomin
asennosta.

- Kollisterraesso korio alas sen alaslaskua rajoitaa vain hydraulisylinter).

- Nostinta kdytettaessa on kori pidettéva aina mahdollisimman voaka-asennossa.

= Vivulla 6 kéannetddn korio vastapaivadn vivusta vercen 10 myotapaivacn vipua fyontaen

16 Alorungon kaytovivy

— Alarungon kayttovivut toimivat, kun korisss oleve polj
(ylausennossa) jo puomisto on clarungon suuntaisen
rippumatiomic valintaventtiilin (A} asennosia.

inkytkin on vapourerung
G ja voakaiasosse, KayHovivol ovat

- Vipujo 1-4 voidoan kayHag samanaikaisest, kuten myos vipuja 5-6, ajo ohiaus.

17, Vaokatason osoitin H1 - H4

~ Voakatason osoittimet toimivat alarungon kayttévipuja | - 4 kayiettaessa,

% KESLA OY
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18. Ajonopeuden valintakyikin K4

= Asennossa U on ajonopeus 0 - 3,6 km/h, ohjattaessa vivulla 5.

— Asennossa | on gjonopeus 0 - 1,8 km/h, ohjattaessa vivulla 5.

— Ajonopeuden valinta suositelioan tehfavéksi vivun 5 ollesso keskiasenncssa.
19 Ohjaustovan valiniakytkin SK3

— Asennosso U ohjataan korin puoleisilia pyorilla ohjausvivusta &

— Asennossa | ohjaus molemmilla pyorilla (= pieni kaanicsade)

= Asennossa 2 on chjaus molemmilla pycrilla (= viisto ajo)

— Onjaustavan valinta voidoon fehda ojou keskeyttomats

<0. Obhitus pginike SP3

— Ohituspainikkeen kaytto esim, epatosaisessa maastosso korin kohottamiseen esteiden
yliftamiseksi.

— Onituspamike ohitiag tukijalkojen rajakytkimet RK] - RK4. jolloin kytkimen SK1 ollessa
GSeNNOssa puomisto voidaan puomistoo nostaa jo laskea kayttovivusta 2 kayttajan kéden
ulottamalle etaisyydelle.

~ OHITUSKYTXINIA £ SAA KAYTTAA SITEN, FTTA | ATOINEN HENKILD PAINAA KYTKCNTA, JA TOINEN OH4A

PUOMISTOA, KOSKA TALLOIN NOSTIN VO Df KAATUA,

1. Puomiston merkkivalo HE&

= Puonuston merkkivalon julee palca, kun virtalukke SVi2
kaannetsan asentoon | jo painetoan jatkakytking SP4.

— Merkkivalon tulee sammug, kun jalkekytkin vapautetaan jo/tai
puomisto yiikuormittuy RK9 koh’«mse e jannitteen lampulta
vikuormitustilanteessa.

= KESLA OY
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22. Varoitusvalo, puomiston ylikuormitus HY

— Varoitusvalon tulee paloa, kun virtalukko SYL2 on kaannemynd csentoor | 1Q pUOMISio
soatettu ylikuormitustiloan. Ylikuormitettaessa puomistoa, RK9 ja RKT0 kytkevéat lempun
palomaon.

— Varoitusvalon tulee sammua, kun ylikvormitustila paattyy tai virtalukko kaannetaan

asentoon (.
RKS

F -

- - RK9 - 10 RKS
I 1 ] < RK7

@

RK1-~ 2 RK3 - 4

23. Rojakytkin RK&

= Rajokytkin RK& toimii, kun puomisioa on nostety vaakatasosta noin 1520 astetta, estaen
tukijclkojen -, ajon- ja ohjauksen kayton.

23 Rajgkytkin RK7

~ Rajakytkin RK7 toimii, kun puomistoa on kaannetty kulletusasennosta noin 5 astetta joko
oikealle toi vasemmalle, estaen tuxijalkoen -, ajon-, ja ohjauksen kaytcn.

24. Rajokytkin RK9

— Rojokytkin RK9 toimii jibipuomin kuormanvartijana.
— RKY on yhteydesss hydrauliseen puominlaskun kvormanvalvojacn,

- Jos puomisto on laskettu tai jatkettu sallitulie nostosateelie estaa rajokytkin RK9
nosfosoreen kasvattamisen jibipuomillo.

25_Rajokyrkin RK10
— Rajakytkin RK10 toimii hydraulisen kuormanvalvonnan rinnalla.

= RKI0 toimii, jos hydraulinen kvormanvelventg hdiriintyy esim. lstkuvuodon takia.

22 % KESLA OY
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— Toimessaan RK10 pysaytaa poltomoottorin, seka puomiston liixkeet,
— RKT0 on viritettdve uudelleen sen toimitiua, seka selvitetiavd syy sen laukeamiseen.

= Rajokytkin RK10 on seadety toimimaan varsingisen kuormituksen vlkopuolella siten, efig
se sallii normaalit nostimen vakavuutia hairitsematiomat henkiloists johtuvat heilahdukser

26. Rajakytkin RK5
— RKS katkaisee foimiessoan puomision chjauksen.

= RK5 on saadetty toimimaan silloin, jos puomiston ulostyontoketiu katkeaa, jolloin puomin

suunfainen kuorma |

outuu varaketiun varagn.
27. Tukijaikojen rejakytkimet RK1 - RK4

= RKT-RK4 estavat puomiston kayton, j0s fukijalal eivat ole kéannetying alas tuenta-
asentoon.

- Tukijalkojen rajakytkimet RK1-RK4 on kytketty sarjoan, eli yksikin rajakytkin toimiessaan
pysayttaa puomiston litkkeet.

Rafakytkimet RK1 - RK9 ovat kuvan mukaisella
kosketintoiminnofla, pakkoaukaisulla,

RK10 on momenttikosketintoiminnolia, pakkoauvkaisulla,

28. Hydraulinen rajokytkin | Kuva 1, viitel)

— Hydraulinen rajakytkin toimii vakaajaiankojen suojana.

~ Laskettoessa nosiopuomia tai kallisieraessa keria ylos nostopuom pystyasennossa ja
jibipuomi taysin alhaalla, ohjoa hydraulinen rajakytkin nostosylinterin varrenpuolen, korin
vakaajasylinterin pohjan puolen ja jibisylinterin varren puolen hydraulioliyn jibisylinterin
pohjon puolelle, nostaen jibipuomia ylospain.

~ Jibipuomin alestaskun ja korin vidspainkallistuksen aikang esiinfyy tarinaa, joka johtuy

hydraulisen rajan toimimisesta, sen mennesse kinni fai quki.

- Hydraulisen rajon toiminta ohitaa ibisylinterin kvormaenvahonnar, jofen se toimii myés
varalaskua kaytettaesss.
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8.0 PULTTIEN JA MUTTEREIDEN KIRISTYSMOMENTIT

Pyoran mulerit . 250 Nm
Kaantovaihteen kiinnityspultit 22 -26 Nm
Kaantoloakerin pultit sisckeha ... 300 - 360 Nm
Kaantolaakerin pultit ulkokeha ... . 150 - 175 Nm
Kaantopoydan yla ja aloosen valinen okseli {sakaralevylukitusi... ., 50 - 70 Nm
Tukijalkcjen okseleiden lukitusmutterit (sokaralewylukitus)...... ... 50 - 70 Nm
Pyorannopojen jo kaantoakseleiden mutterit (sakaralevylukitus) .. 50 - 70 Nm
Sylinteritappien akselimutterit {sakaralevylukitus) ... .. .. 50 -70 Nm
Sahkorasioiden lapivientien vedonpoistajien pidatyskyky . Skg, johdosto vetoen

8.1 Kiristysmomentit ellei toisin mainita

Esiciristysmomentt ruuveille, jo1sso on Esikiristysmomentti ruuveille, [cissa on
metrinen 15O - kierre metrinen 150 - hienckierre
Nm Nm
s \ RN TN
(88) {109 /17;9} (88) | Q109 | 129
\ N
M4 2,8 4,0 49  {mBx ] 24,5 | 34,3 40,2
M5 57 7.9 75 {[MIOx1,25T 49 68,6 30
Mé 9.7 13,7 162 [MI12x1,25] 85,3 118 147
M8 235 | 333 | 392 \EM2.1.5 | a0z | 11z 138
MO 470 L 657 | 794 a5 | e | T | one
4 1 1 il
L A N = A v o I TV =T B
M4 130 18] 216 = ; o
MIEx 1,5 295 417 491
M16 196 280 333 - i -
IVEE 570 Ep 2 MZ20x 1,5 402 569 687
00 250 530 L M22 x 1,5 540 765 G112
M22 519 730 8§73
M24 662 937 1118
M30 1324 1862 2236
I xpm 7,80665 Nm
Pibtft = 1,356 Nm
24
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9.0 VOITELUKAAVIO

Voitele seuraavat kohteet viidenkymmenen (50] kayttotunnin valein,

I. Korin kaannon ja kGantosylinterin nivellaakerit
2. Nostosateenvartijon lackeripinnar

3. Tukijalkojen nivelet ja sylintereiden nivelloakerit
4. Tukilevyjen nivelet

5. Puomin ja kaantépoydan nivellaakerit

6. Korin, vakaajatankojen ja iibin nivellaakerit

/. Nostosylinterin nivelloakerit

8. Vakacjasylintereiden nivellagkert

Y. Puomiston livkupinnot ja ketiupycrien laakerit
10. Pyorien kaonioakseleiden lagkerit

I Jarrusylintereiden livkupinnat

12, Keinuvakselin Jaakerit; kuuden (6] kuukauden valein, 2 kpl nippoja
13.

Kaantolaakeri jo hammaskehd, lika rasvous voi rikkog kéantslaakerintiivisicen Vortely
950 h valein tai vohintaan 6 kk valein, Laakerissa on kaksi voitelupisteiia. Laakeria on

Syyta pyoritda rasvauksen yhteydessa, Kaanidlaakerin ja hammastuksen voiteluaukon
kansi on kiinnitetty 2 puliifla.

2= KESLA OY
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10.0 VOITELUAINEIDEN VALINTATAULUKKO JA OLIYTILAVUUS

Polttomoottorit:

Kohler Command 20

Oy tilavuus ..o 1,9 | suodattimen kansso
SAE BOW SF +0 . =307 C yksiasted!y
SAE 20W-B0 SF ~0 ... =3C Censiasennus
SAE TOW-B0 SF S5+ 300 C

SW- 20 SF 25+ 0 C

Kubota D722-E

OliyHlavuus ..o 3,8 | suodathmen kanssa
SAE 30 1ai SAETOW-30, SALTOW-40 . ... vl =25°C

SAE 20 tai SAETOW-30, SAETOW-40 . ... . ... RN O°C... =25C

SAE 1OW tai SAETOW.30, SALTOW-40 ... ... . alle O°C

Hatz Silent Pack 1D80C

Oliytilovuus ... 2,01 suodattimen kanssa
Oliylaoty APLCD/CE CCMC-D2/D3/PD 1

SAE TOW-A0 207 +50°C ensiasennus
SAE SW-30 BT 307 -20°C

Hydrauliikka

OMytilovUUS oo 75,0 | kokonaismadre
Oliyloatu. oo e, UNIVIS 32

Nivellaakerit

Lithium pohjainen yleisvaseliini esim. Esso Beacon FP2
Rasvausohje: Pursuu hivkan ulos rasvoticessa

Avohammestus kidntolaakereissa
Molybdeenisulfidipohjainen esim.
- Esso Surrent Fluid 30F

- Shell Cardium EP Fluid H

- Mobil Dorcia 30

Rasvausohje: Sively

Puomiston livkupinnat

Lithium pohjainen yleisvaseliini esim Esso Beacon £P2
Rasvousohje: sively

Livkulaakerit
Lithium pohjainen yleisvaseliin esim. Fsso Beacon £P2
Rasvauschje: Pursuu hivkan ulos rasvoitaessa

Z
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Kddantolaakeri

; e e P - oo Tl e IO Coaa e T
Lithium QONICinen mes.osenin e5m: D55C BE‘C\,CF o T2 =S CnC 2o Mani NMobiux ERz

Kddntovaihde
SOM DAVID BROW
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@ Sulje tayfokorkki jo asennc mittatikku paikoilleen. Kdyic moctioric muutame minuui.
Tarkaste oliyvuodot ja dljynpaineen tasacnnuttua farkaste minarcusie civpirta. Lsad
oliya tarsitigessa.

10. Kiinnitg moottarin huoltoaukan kansi paikoilleen.

12.0 HATZ 1D80C dieselmoottorin éljynsuotimen ja Gljyn vaihto

o0
(W

20

iy

i P
e —
[
: ST
o v O
\ - d
A
~~ AT
R s

Usein toistuvana huoitorcimenpiteeng MOGHRMICHYN G suctimen vGihto x&y xaievimmin taman
ohjeen mukaan laskematta moororia alos.

— L Co ; : L
I. Laske tukijglat alas |G KCanna mootteri pois rungon pealitg, rungen o pvoran waiiin,

2. Irroite kasniopoyddn oikeclia sivulta suojakannet | jofloin moottoricivn aytcavkia 2 o

suodatinpesa 2 paljastuvat, Tayroaukon alopuclelic on aiiymacran Motk 3

3. Oljynpoistoproppy 4 sijcitses tovrooukon clopuciela ‘g ser

TSCO SVETLO rUnKZ ey n
aukosic avaimella. Laiio ennen avaamisia 4 litran veloinen csha aile.

4. Avaa tayrmoaukko jc poista vanha suodatin,

5. Kiinnita oliynpoistopreppu paikoilleen, keada vusi moottoridiiv mocrcr e Qe Lus

i DRI ol s

moottonolysvodatin paikoilleen. Puhdisic moottor voiunaesia Slivsia.

6. Kayta moo.ﬁorrfj muutama minuutti. Tarkasta dijyvuodot ja diyynpaineen fasaannuttua
tarkasta mittatikusta oljypinta.

/. Kiinnits moottorin huoltcaukon kans paikolileen,
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13.0 KOHLER COMMAND 20 moottorin oljynsuodattimen ja 6ljyn vaihto

X N r— 7 TN

G Pl Y |[\ - q\ J\T// : !

R \h/‘ \‘4,\ I ‘/ oA
N

Usein foistuvana huoltoioimenpiteend moottoridliyn ja suodattimen vaihto kay katevimmin
faman ohjeen mukaan laskematta moottoria algs.

I Laske tukijalot alas jo kasnné mootor; pois rungon padlta, rungon o pyoran valiin,

[N

- Avaa ja irroita moottorin suojckans

5]

- Avaa foinen Sliynpoisioproppu (1) jo valuta olly jatedhyastiaan.

4. Oljyn svodatin (3) kisrretaan irti, vostapaivaan svodafin avaimelia (2).

(h

. Voifele suodattimen kumitiviste uudelia oliylir ja kierra sen verran et kumitiiviste
koskeftaa vastinpintaa, Tamdan jalkeen kirista 1/2 kierrosta.

6. Kierra oliyproppu paikalleen jo kiristé se.

7. Avag tayttokorkki (4) ja kaada vusi Sliy moottoriin. Tarkasta mitiatikusia (5) oliyn pintg "F"
merkin kohdalle

8. Sulfe taytskorkki jo asenna mitiatikky poikoilleen. Kayta moottoria muutame minuuti,

Tarkasta oljyvuodot ja Sliynpaineen tasaannutiue tarkasta miffatikusta dliypinta. Lisag oliya
tarviffoessa.

Y. Kiinnit moottorin huolioaukon kans; paikoilleen.
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14.0 KAYTTOTUNTIMAARAAN PERUSTUVA HUOLTOKAAVIO

Farittam

Tarkasta hydroulidlyn magra

Torkasta polftouineen moare

. Tarkasta kantavat rakentest

Tarkasta hydroulletkut jo putket, seka hydraiitostan pramas

_Tarkasta hotopysaytvksen ja vorolaifteden toim. 2

Kokeile kaikk tormintassorna:

50h vilen

Voitele karkki lagker: jo ivkupinno

A= O] L Lo [N~

Tarkasto teleskocpin rukupaioen jODINIGIEN KU, voiteie 1 socd
torviftoessa

500n vdlein

! Vaihda hydrauliolyt 15 suodatn

Vathda kdantovaihteen olyt Ensimmamen vainto 100

. T:]rkosro; rrupen Kunto

T000R valein ta
vahintodn & kk valein

el L

Tarkesta ejomarruen konto, puhdista o varteie

12 kk volein

I Vuositarkastus. Liteena ofeva poytékina on tavietavs o allenoienavn

panvathyng,

Kubota D722-E

Paivittan

1 Tarkastu moottonsiiyn madrd, hsao taniioess

2. Tarkasto jochdyviysnesteen maarc

50k valein

1. Tarkosta poittoameputier o ietkut, seka nuder Losien gt o

letkukirisnmien kunto

200h valein

! Varhde moctorioi, 10 Slyynsuodonn

2. Tarkosto jaahdyttmen letkyt ja letkunkiristme:

400h vélein

1. Yaihda polffoainesuadathmen elemeants

500h vilen

1. Puhdistc joondytimen kenno

2 Torkasto tuuletimen hihnan kunto (9 kireys Kinis!a to vainda tihne torebinesey

o

800h valen

1 Soadd venthilien volvkset

A

12 kk volen

1 Fundisto imansuodatin ‘tonatoessa usegmmin

24 kk valein

Yahda jadhdytimen letior 1n letkUkinshimer Lusin
! Y !

B i
2. Vaihda jaohdyrysnesteer
3_Vaihda poittoomeletkot ig letkunkinstimet usin

Hatz 1D80C

Paivittain

! Tarkasia moottorioivr maard, hsaa rnsoessa

2 Torkasto [oahdytysiimo aukkoien suntavs, puhdis tzrartaessy

;

250k valein

1 _Voihda mootterialy o olynsuadatio

2 Varhdo iimansuodann

3. Saada venttilien valykset

500h valen

i Vaihdg poltoainesuodonn

Kohler Command 20

Paivittain

I Jorkasta moottonchyn maars, sog larvittaessa

25k valein

I. Puhdista ilmansuodatnelementn ympaniia oleve esisuodain pese

= ; e ! | { L . :
'ampimaiid vedelia. Asenng €5:500001n takaisin vaosio, kun se on faysin kunungt

10Ckh valein

. Vaihda imansuodatin

2. Vaihda mootondly 1o Giynsuodatn

3 Tarkasta syytysivippien kunto, puhdiste tulpar (©saade kark,van
LUsHn ranattaesso

1 Tark et ; ; b
2 arkasto sybtystilppien johtimien 19 IRANRTIUEN KUrio. LU ey Toessu

30
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15.0 VIANETSINTAOHJE

Viko

Syy

Puomiston ohjausliikkeet e
toimi korista

I. Poljinkytkin fkorissa) ei ole alaspairettuna.

2. Kaantopoydassa sijaitseva yld- /alaohjauksen valentaventiil;
ei ole yigohjausasennossa.

3. Sulake F2 on palanut,

Puomision ohjausliikkeet e
toimi korista eika alhaolia,
mutta alavaunun liikkeet
toimivar

1. Polunkytkin (korissa) ei ole alaspaineftuna.
2. Joku tukijoloista ei ole tarpeeksi alhaalia,

3. Sahkoyhieys poikki puomistosta alovaunun ohjausventiilin
solenoidille YT,

4. Toimiiko ylaohjausliikkeet, kun samall painetaan
ohitusniappia? Jos toimii niin joku tukijatkojen rajakytkimista
on vioittunut tai johdin on irronnut.

5. Jos vika ei ole edellisessa, niin seuraavaks; tulee varmisiag
onko sofenoidi Y1 virraton,

= Sammuta nostimen moottori, [0fa virta padlle i@ avaa
kddnfo’pOyddn kansi.

— lrrota solenoidin Y1 pistoliitin o mittaa johtimien valinen
jannife. Jos johtimien vali on japnitteetsn. tai se on
huomattavasti alle akun napojannifieen (esim. akky = 12V g
Y1 = 7V) niin seuraavaksi haetoan vikakohta jannite- ta
vastusmittauksena Y1 :lle tulevasta virtapnnsta, sahkdkaavion
mukaisesti. Fsim. Mifotagn fuleeko annite rivilittimesta 3/3
litimen jo maan valille. Téilsin farkastetaan piiri johon
kuuluu mm. Rojakytkimer RK]0 jo RKS, Releen 3 karjet 30-87
seka lieriojokaja LR3.

Koria chietioessa
tyokohteeseen kaikki
ohjausliikkeet pysahtyvat

I Yksi tukijatka on jaanyt ohjoamatia rittavan alas, jolloin
korikuorman vaikutuksesio tukijalan rajakytkimen kérjet
avautuvat. Tallsin on foisen henkilén poinefiava
alaohjousvarressa olevaa ohitusnappia, jolloin nosturin
kayttdja ohjoa puomiston kuljetusasentoon jo korac
tukijolkojen asennon,

2. Muu, kuin tukijalkojen rajakytkimen aiheutama
sahkoyhteyden katkeaminen ohjausventtiilin solenoidilta Y1
Esim. ketiunkatkeamisen ilmoitiome raja RKS on avautunut ‘_}

&= KESLA OY
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|

Vika

SYy

Alavaunun lilkkeet ei toimi,
mutta puomiston likkeet
toimivat

. Puomio ei ole ohjotty kuijetusasentoon (= puom: alhoaiia i

alarungon suuntaisena)

2. Korissa oleva poljinkytkin ei ole vapautetiuna fyloasennossa)
| 3. Sahkoyhteys poikki alarungon suuntaventiilin scienoidilie Y2
Torkista sahkdyhteys sahkokoavion mukaan
Dieselin mooteri starftaa, | 1. Vetdaks pysavtin startatessad
imutta el kdynmsty.
| 2. Torkista pysayttimen vigapiiri,
RysQy P
— Hatz diesehsso pysoytin on virrallisena mootiorin starttouksen
ia kaynnin aikana. ‘
- Kubota dieselisso pysayhin on virrattomana starttauksen a ‘
kaynnin aikona. ,
3. Polttoaine lopussa. ‘
1
Dieselmoottori ei starttag I. Pasvirtakytkin er ole paalla ‘
i
2. HATA - SEIS painiketta ei ole vapautettu yios. ‘
3. Kvormituksen varaturvarejo RK10 on Javennur
Dieselmoottori kaynnistyy | 1. Tarkista suloke E2.

alhaalta, mutia ei korista

32
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16.0 HENKILONOSTIN SL 185 ULOTTUMAKAAVIO

0 5 10m
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16.0 HENKILONOSTIN SL 185 ULOTTUMAKAAVIO

60ft

45

5071bs
0l ﬁ

15

0 18 33t
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17.0 HENKILONOSTOKORIN PORTIN TOIMINTA

I Lukko
Z. Jousi
3. Salpotappi

=~ Korin porfin on fukkivduttava kiinni asentoon padsteftaessa se vapaost asennosta A fkuvg
1} ja asennosta B (kuva 2)

— Mikdli porthi ei lukkivdu ko. tavoilla, voidaon portin sulkijojousta tivkata * - kierrosta liséa,
— Tarvittaessa on salpatappi saadettava oikealle kohdalle.

— Lukko, jousi jo saranat rasvataan ohuells koneoliylla. Kylmissa olosuhieissa esim. Molykote
separator spraylia,

18.0 PUOMISTON LIUKUPALOJEN VAIHTO

Vaihto suoritetaan, kun mitta A on alie 1.5 mm, jai jos fiukupalojen kiinnitysruovit hankaavat
ouomistoa.

I Ajetcon puomisto taysin ulos,
2 lrrotetaan akselimutterit 1, venttililohko 2 ja vaste 3. Tuetcan marnanvers 4, cuutvella 5.

3. Irrotefaan fivkupalar 6, 7, 8 ia 9 pohjineen.
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4. frrotetoan sivulivkupalot jo kerupyora 10, Nostetaan ketjuhoarukka livkepaian & tilaan.

wn

. Vedetacn keskipvomi 11 ulos nostopuomisia, fukien samalle mannanvorta 4.
6. Irrotetaan sylinterin kiinnitystapit 2.

/. Vedetaan uloin jatke 13 vios keskipuomista 17,

8. Voindetoan livkupalat 14 - 20, seka sivulivkupalat 16 kpl.

9. Tarkistetaan kefjujen, ketiuhaarukoiden, ketjupyorien ja puomien kunto.
10.Kootaan puomisto jarjestyksessa 8, 7, 6, 5, 4, 3, jo 2.

I'l.56adetaan puomiston sivuttaissuoruus (katso saaroohie 21.0).

12.S6adetadn puomiston ketiut tkatso saatoohje 22.0)

19.0 PUOMISTON KETJUJEN KIINNITYS ULOIMPAAN JATKEESEEN

Ulostyontaketu
Ulostyonioketiun varaketiu

I .

| ;

1
BN -

BN cz2ococ2 2O R Sisaanvetoketiy
SRS I Epiaus ¢ ' N 7
I ( 7 = . ) SOH«]
“;T_M/Ih _ S, LT = 55mm cikec ket
} - - . (ulostyontoketiy
R R k P
L2 = 45mm vasen ketju
] Lo ——— . {vlosionioketjur varakedju;
N . - .
SN \ﬁ;—:— @ v
T T EEE=E L3 = 70mm algketiu
R It o L '
f y— - isisaanvetokerjy;
; Nty .@‘) ---------
Vgl i ' ) M it iristeta ' an |
O .. utterit A kiristetoan keskendan (3
P o paric)
36
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20.0 SYLINTERIVASTEEN ASENNUSOHJE

I | Nostopuomi —‘

2 |Jatkosylinterin vars

3 | Keskipuomi

I, Vedetiaessa keskipuomia sisaan pidetaan pultit A (4kpl} Ioysalla, jolloin sylinterivaste C
pystyy liikkumaan suunnossa B-B yids fai alas. Tarkistetaan likkumisvara,

2. Pultit A [4kpl) kiristetsan tiokkuuteen 1 FSNm, kun jatkosylinteri on taysin sisassa, jolloin
sylinterivaste C on hakenut oikean korkeutensa.

HUOMI JOS SYLINTERIN VARST ON TAYSIN ULKCNA, ON VARS/ TUETTAVA, KOSKA
MUUTOIN SE SAATTAA VAANTYA, TA! RIKKOA VARREN HOLKIN.

% KESLA DY 3
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21.0 PUOMISTON SIVUTTAISSUORUUDEN TARKISTUS JA SAATO

D

o, T
™ A Akselimutter
e B | Soatotappi
P Lloin jotke
: 2 | Keskipvomi
8 eu] . 13 ,\}- - .
A= - ] INOSIOpuOmI
i 4 | Keantopoyta
r 1 S
L ; 5 | Ylahukupala
e ok ‘
2~ PO | Sivuliukupale
=i ! T i
e /[ Aaliukepale
2.3
o) o N i PoA
SIS sy © OrD |
';A_ — ik //
: —— T TN
k | 7?*”'?’; ! 5
: i j
B 4 _:_;/\_/
: HE
. et s
e i : o
gy ettt i
= NS b ! ;
-1 W) [ | .
a I g
e i e
il j ' [
-ul | 18-
Wl I
4_._n_L *L‘ g | q._)b
T
/H‘\/'/r | N
LoF —t

1. Ajefaan puomisto taysin ulos.

2. Loysataan akselimutteri A (8kpl)

3. Loysataan sadictapit B (8kpli

4. Asetetaan keskilinja thuomaa foleranssit;

5. Soadetaun puomisto keskilinjan mukaan, kiristéen saototopel

kiinni puomiin. Seuratoan samall
paaile.

o sivulivkupclat kevyest
a, efta puomin clapinta asettuy fascisest glelivkupalan
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6. Kiristetaan akselimutterit

/. Koeajetaan puomisto. Jos puomisto iokertelee sisaan vedetfaessa, niin loysataan hieman
sivulivkupaloja.

22.0 PUOMISTON KETJUJEN SAATG JA HUOLTO

Tarkastusohje

I Vedd puomi taysin siséan teleskooppisylinterilla

Kuva 1

Uloin jatke
Valipuomi
Ulostyontsketju
Sokka
Lukitusmutters
Sadatomutter
SisGanvetoketju
Nastopuomi

Co ~ O B Lo R —

S0l s, — Tarkasta valys A, kuva 1. Jos valys A on suuremp!

. — - kuin 10mm +5mm léysoa vlostyontdketun mutterit
5a ja ba kuva 2 (=suunta B) ja vastaavasti kirisic
sisaanvetoketiun mutterit 5 ja 6 kova 1, jolloin vlomn
jatkopuomi siiryy sisaanpain.

— Jos vdlys A on pienempi kuin 10mm -3mm loysan
sisadnvetokeliun mutterit 5 ja 6 kuva | jo kiriste
vlostyontoketiun mutterit 5 ja éa kuva Z {=suunia
B).

— Saadén jalkeen kirista kevyesti lukkomutierit 5 jo
Sa.
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Ketjujen kireyden sidté

oo
=N
[

€

I. Aseto nostin tukijalkojen varaon pyarat hieman maasta ylos kohotettuna. Nosta jibpuomi
faysin ylos {sylinieri rojoittac). Loske kori maahan ic poistu korsta.

2. Ajo puomisto taysin ulos koria maata vasten laghaten, muta nostosylinterilic keventgen.
Jos kori nousee ulostydnnon aikena irti maasta kotkaisee nosiosaieen raioitin seka
puomiston lasku- eta ulostyontoliikkeen, taman vuoksi on tarkeas vlostyonnén aikena
keventaa puomiston taakkoa koric maata vasten locheamaolla. Korin alla on syyta kaytad
pySrilla vorustettua alustao esim, pumppukarry fai vastagva.

Veda puomistoa sisadnpéin n. 50mm svurimmalia ulobumalia jo jatd puomisto tohan
asenfoon. Kuva esiftaa tilanteen.

HUOM! Ulostyonnon aikana korissa el saa ofla kuarmaa ja muutoinkin tulee noudotaa
varovaisuutia. Nostosylinterilla puomiston keventdminen on ensionoisen tarkead.

3. Saada ulostyontoketiun fkorista katsoen vosemmanpuoieinen ketjiul [annitys fnn, atg se &
kg pistekuormalio kevyest koskettag puormin yiapintaa. Pisrekuorma fules oilo vapeara
nakyvan ketjun keskella. Ketjun 1o puomin ylapinnan valim sao jaodé 1-3 mm valys,

4. Soada varaketiu (korista katsoen oikean puoleinen ketiu) jannitys niin, etg Jjousipakan
mifta on 16mm +0mm -0,5mm (kuva 2). Tarkaste, efid ketjun o puonin valiin j6a noin

H0mm reko, kun ketju roikkuy vopoast omalla painolioan. Lopuksi kirsts osan 3 tkuve 2
lukitusmutteri.

5. Soada varaketju, jossa e ole jousipakkoa eika rojakytkinta myos niin, etia vapoast
roikkuvan ketjun ja puomin valiin ketiun keskikohdalle j@6 noin 10 mm valys, Nain
sdadettyna ulostyontoketiv kantaa kaiken kuorman jo varaketiu on turvana.

6. Saatoa jo tarkestusta varten on Syyta loysata tarkistettavoa ketiue hieman vasialiikkeen
avella,
Ulostyontoketjut saa foysattya veiamalls edelia kuvatun ohjeen mukaisest faysin vios
fydnnettya teleskooppic hieman takaisin siséan.

Sisadnvetoketjujen loysays tapahtuu vastaavast, kun taysin siscan v

edethyc feleskooppia
onnetdan hieman ulos,

40
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23.0 ULOSTYONTOKETJUN KATKEAMISEN ILMOITTAVAN RAJAKYTKIMEN RK5 SAATO JA

TOIMINTA
. 1. Loysaa osan | mutterit {a). Saada osa |
- miftaan 35 ~ 0,5 -0 mm jc kirista mubterit
Tmy '.===::;: [a).
1670 | i H——tp 35705
oD o T i) 0 2. Tarkasta, eftd rajakytkimen RK5 rollavars:

1
%ﬁ,{@ _@ | a | on 30 vaakatasosta ylospain kun rulla

| T on vapaana fleikkaus A-A).
L P

3. Saada kuusioruuvi () mitcan 7.5 ~0 -
0.5 mm. Lukitse lukitusmutterilla (¢) ja
tarkasto mitto.

Rajakytkimen RK5 toiminta

J

N2

. Jos viostyantoketju katkeaa tai on liion loysalla, kuormittuu varaketiu ja jousipakka puristuu

kokoon tyéntaen kuusioruuvin valityksella RKS kytkimen kariet auki katkeusten nostimen
kaikki likkeet. Puomistoa voidaan falicin kayttaa vain varalaskuicrestelman avulla,

. Rojakytkimen RK5 toimittua tarkasta aina vlostyontoketiun kunto o sacfd, sekd varaketjun

saadaot,
Vaihda torvittoessa vlostydntdketiu, jos se on venynyl, syopynyt, ketjulenkit tai tapit ovet
kuluneet tai jos ketjiv on katkennut.

Saatojen jglkeen aja puomistoa muutaman kerran siséen jo vlos, puomisto yicasentoon

kohotettuna. Koeajon jafkeen tarkasta kaikki lukitusmutterit jo sokat sekd saddot iamdan
ohjeen mukaisesti
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24.0 HATZ DIESELIN TARKEIMMAT HALLINTALAITTEET JA PYORIMISNOPEUDEN MITTAUS

Tirkeimmdt hallintalaitteet:

RN NEE I VN S

- Pysaytyssolenoidi
. Pyorimisnopeuden sadto

Oliymadran mittatikky

- Mootorioliyn taytéaukko o suodaiin
. Mootrorioljyn poisto

limansuodattimen vaihto, irrottomalla suojapelt 6
Kaytto- ja jaahdytysiiman sisdanmenocukko

. Jashdytysiiman ulostulocukko

Pyérimisnopeuden mittauspiste, n2=1500 r/min.

Pydrimisnopeuden mittaus:

I

42

Pycrimisnopeuden miftauspiste n2=1500 r/ min {i=2-1. Huom! Jos saatovivulic 2 e
seavutela tayha kierrosiukuo g mitauspisteen 9 (n2= 1500 r/min; kierrosiuks on
suurempi, kuin 1500 r/min, niin kateo maottorin huoltokirjasta kohta 3.7 4 !=moottorin

sisainen saato). Kierrosluvun saafé suorietaan mooftoria kuormittomata, elf hydraul

iy
fikkg
on vapaakierrolla,

Venttiilien saato: katso mootorin huoltokisja.
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25.0 KUBOTA DIESELIN TARKEIMMAT HALLINTALAITTEET JA PYORIMISNOPEUDEN MITTAUS

Tarkeimmat hallintaloitteet:

L
i - g S A . -
S DON2ronvn CoO0KKD
-~ .
R N e R
.
P P e ey -
PN SELNGIOINE ¢ 4
. ST
N T TN -
NI e ST K
E YLD TN s oo e
- R LU (SRS
P .
= T o -
o s S50ign g

ey T oy ey — - - L e e
e INTRE LS LG ST Ee TInTtIovorcsio
- : .. . L v e i
P Tt te =101 - . ; ~ | e 2T . —~ .
<. ETDDeUE o saocemy iCsinerciny fentooiin Do S TS, IS & soo
~ .
. L 9 e . . .
B TP S P : . IaTate T i o [ —
2. SACVUIRTS DvorimisnapeUuio S TN TD DS Do TIENODeUSs On
— . . L . - .
A : - : ; —- L iy R N PO
LT N, Tin oo nisnCcoeus on sooderncve moonorin givioieldiglels
o~ |

S Co , . .
hC sacgon cikeen ko, CS5CT On sinetoiroes

R . ; .
. N N TIY e e ; M e ey riom RO O - ; !
T NISTTOSICVUN TS S suoriietann mMoonoria KJOrmiTramoho, el o YOTTUINKIN Tuies olio

8¢
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26.0 KOHLER COMMAND 20 BENSIINI / KAASUMOOTTORIN TARKEIMMAT HALLINTALAITTEET
JA PYORIMISNOPEUDEN MITTAUS

Tarkeimmiit hallintalaitteet:

o e
' Pvarimisnopeuden sagio
2. Kylmakdynnistin | =rikastin:
e Svivtvstulpat
e 4. iimansucdeatin jg kaasuiin
PN 5. Jaghdytysilman imusiivilg
6. Moottondlyn mitatikic,
/. Mootoridliyn teyHocukko
& Meoororioliyn paistoruipoa
S Divnsuodatin
(0. 5chkeraynnisin
D Moottorin Sliyanaineen an:
. //
T o —

Pydrimisnopeuden mittaus:

I Pyorimisnopeus miraraan Imanoroguken 5 ritiicers

Vi i,

[N

- Moottorin pycrimisnopeus on saaderty teriacilo arcor 3000 - min. o o

SEETolo It rad o tol

"

Jos saatimeila 1 ei scavutete favita cierrasivkus oi kerrosiuky on suurempi

o Kuin SC'I:C

4. Kigrrosiuvvun mifficus (G 5010 suoritercar moofore Kucrrmntamaetio, 28 nydroudicks on
vapackierralla
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27.0 KAASULAITTEEN KAYTTO

1859
I Normaali nestekaasupullo ns. 7 Tyvhjakdynnin saatéroon
kotikaasupulio 11 kg 8. Nestekaasulaife
2. Kierreftava sulkuventtiili 7. Polttomoottori ‘bensiini
3. Ylipainesuoja (aina pullon mukana) 'l Bensiinisuodatin
4. Hienosuodatin 12 Bensiinisailio
5. Kaasun solenoidiventtiili I3. Polttoginemaaran mitalasi
6. Koristo ohjauskytkimella ja yhdessa T Pulloliitin VMTS/ 16-18J1C
moctorin ofjiynpaineesta releella ohjath 5. Tehokdynnin saatoruuvi
12V solenoidiventtiili 16, Kaasun syottéletku

17 Kotikaosupullovarustus (nestekaasy

otetaan hoyrymaisend pullosta’
27.1 Kaynnistys kaasulla

Edellinen kayto on tapahtunut bensinilla.
1. Kytke kaasupullon letku 14 ja avaa hong 2

2. Kacnna kaasu/bensiinvalintakytkin asennosia 2 (bensiini} asenioon 1 (kaasu.
Viliasennossa 0, mootiori ef sac polttoainefia.

- Kaasukaytioon kytkemisen jdlkeen moottori saatao hetken otkaa kayda epaiasaisest;,
Odota hetki kunnes mootor kay tasaisesti, jonka jalkeen voit kuorm tas mooHorio
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217.2 Pysdytys

sulkuventhils 2.
27.3 Toimintaperiaafe

Nestekaasu otetcan pystyasennossa olevasta “kofikaasupullasta hoyrymaisena, mutta
pullopaineisena kaasuloifteelle. Varmistu litinten pitdvyvdesta. Averaessa nestekaasupui’on
sulkuventtilli 2 jo kaannettoessa korin kaasukayton valintakytkin asentoon Kaasu 1 0
moottorin oljynpaineen noustua virtaa nestekaasua hoyryna hienosuodattimelle 4 (g tasta
tehosaatmen 15 kautto kaasuloifieelle 8.

Kaasulaitteen ensiopuoli toimii painesdatimena. Kaynnistettaessa mootori syntyy imusancan
alipaine, joka imee kaasunsyottoletkun 16 kautto kaasua moottorin. Toisiopuolen ison kaivon
tokana on normaali iimapame jo sisapuolefla on moottorin kaynte vosieova alipaine, nain
kelvo liikkuu sisdonpain jo avoo roisioventtilia. Avatiaessa koasummen iappos enemman
(lisattdessa moottorn tehoa), olipaine toisiopuolella kasvoa, nain kalvar e i 1oisioventiilin
avautuminen suurenee ja viriaova kaosumaaro kasvaa.

Moottoriin syotetyn kaasumadran tehoalueen sadto tapahivy scatoruuvin 15 aviiia o
fyhjokaynmin vastoavasti saatoruuvin 7 avufla. Saadot on helpointa (o tarknia suortaa
pokokaasuanalysaatiorin ovullo. Ohjearvot on kerrotty ohersessa 1ouivkossa. Pakokoasujen
Co-arvo on Kohler moottaritehtoan ilmoituksen mukaan §% lvokkaa kuormietiuna er)
pyorimisnopeuksillc. Kaosukaytossa tehon alennus on 10 % luokkae bensiinikayhicon nohden,

Koasvloitteen toimitajan suositus moottorin paastoiksi

Lukema Taysiteho Osateho Tyhigkaynii
bensiiniasteikossa 13,0 14,0-14,5 13,2
nestekaasuasterkossa i4,4 15,1-15,6 14,4
tehoasteikosso 84,0 90,0-94,C 85,0

Mikali em. iaitetta ei ole kaytettavissa voidaon sGaro tehda seuraavasi: AMoaotor kavtetean
ensin lampimaksi. Kuormitetaan moottoric em. hydrauliikkopumpuiic o peiretaan kaasy
pohjaen. Kiristeioan tehosaatoruuvia kunnes moottorin kierrakser inskee. Avora
varovash kunnes mooftori oftaa taydet kierrokset. Lukioan sadtoruui, Tvniokavnnseos
voidoan saaiad vastoovest tyhjakayntisadiaruuvista, Moottor saadetcon FOymMaan
thigkoynna ja moottorilla ei ole kuormea. Ruuvio kadnnetaan kiinni kunnes mootorin
pyorimisnopeus laskee. Toman jdlkeen saatoruuvio avataan kunnes moottori kay puntcast
56616 on talléin hyva.,

27.4 Huolto (moctior kaytosse enintadn 8 i ivopaivassa
Hienosuoaatin, osa 4, svositeliaan puhdisietiavaks: kaksi kerfag viuodessa Hoyrvstimen

puhdistus, kalvojen kunnon terkastus jo mahdollinen vaihio, kacsutimen pclhdistus jo
putkiston kunnon ja tiveyden perusteellinen tarkasius kerron vuodesse
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27.5 KiyMohdirioitd nestekaasukdytéssd
Kaynnistys vaikeoo

- Akku vajaatehoinen. Nestekaasu torvitsee voimakkaamman kipinan kuin bensiini
syttyakseen. Kun kaynnistysmootiori pyérittaa moctoria on kipinan hypéttava ilmavalin, ionko
tulisi ofla 3 mm okkusytyksells. Tarkista sytylys perusteellisesti kuten bensiinimoatiorissa.

Nestekausumoottorin sytytysennakon tulee ollg suurempi kuin bensiinimootorin
hitaammasta palamisnopeudesta johtuen.

Voiteludliy liian vahvao. Koska nestekaasun paiamisiatteet ovat puhtoammat kuin bensiinin,
oliy ei ohene kayton aikana. Koyia ohuempad jo kylmdankestavampad éljya verratiuna
bensiinikaytoon.

- Tyhjakayntivuotoja letkuissa, imusarjassa tai kaasuttimessa
- Koasu lopussa pullossa
- Tyhjokayntisecs lifan laiho

Tyhjdkéyntivaikeuksia

- Tyhjekaynii ei ole oikein saadetly. Tyhjgkayntiruuvissa pitaa olla tarpeeksi varag, jofta seos
voidaan saatad joko lian rikkaaksi tai lian laihaksi. Scaderaan miefellaan rikkaaksi.

- Sylylys sdadetty joko liion aikaiseksi fai hyvin mydhaiseksi. Sytytys saadefty kiintedksi, ei sao
muuffaa.

- Hmavuotoja janestelmasse
Bensiiniventtiili ei sulje bensiinin tuloa taydellisesti.
Jdrjestelmdssd esiintyy huurretto

- Hoyrystin huurtuu
Mooftoria kuormifettu likaa valitémasti kaynnistyksen jalkeen,

27.6 Yleistii

- Nesfekaasumooftorissa suositellann kdytettavaksi astefio kylmempia sytytystulppia kuin
bensiinikéytossa.

- Pakosarjoan asennetiu imusarjan kuumennuslaite on kytkettava pois nestekaasukaytosss,

- Kohler C 20 bensiini/kaasumocttorissa on kiinted elektroninen sytyiysjariestelmé.
Sytytysennakon mahdollinen sadtd julee jattad asiansaoscovan Kohler huollon tehigvaks
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28.0 HYDRAULIPUMPUN SAATO

I Torkista, effa hydraulidliysailion (1; éliymaara on mifialasin puclivalissa sioin, kun nostin
on kulietusasennossa. (= kaikki hydraulisylintent on sisassa;.

2. Aseta nostin kuvan mukaiseen asentoon. Hydraulipumpun sodto suoritetacn suunnasta A,
kaontopdydan alta.

I | Hydroulionysarlio

2 | Tukialka (kotso kohta 12

.

3. Kytke virtausmirtari painesuvodattimen ulostuloletkun valiin (kohte 4, ja irroita rajakytiin
RK7.

Painesvodatin

Virtgusmitiar tahan valin

Rojakytkin RK7

Paluusuodatin

Sl O~ n] o

Painesvodattimen uvlostuloletku
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4. Kytke painemitiar miftauspisteeseen M1

8 | Mittauspiste M1
I3 |Paineenrajoituspatruuna

5. Nosta polttomoottorin kierrosluky 3000 r/min.

6. Kytke korissa olevasta poljinkytkimesta pumpun fuotto puormistolle, eli pida polinta alo-
CSennosse.

7. Poista tulppa 9 ja séada fulpan alla olevasta ruuvisia tuatoksi 9-10 1/min. Tuotto
saadetaan hydraulikan ollesse vapaakierroll.

. e 9 ulppa 9.
iis co Tuoton saato pucmistolle
e - i e 10 [Lukitusmutier
A - "_'7_:____ - : Il | Saateruuvi: Tuoton sdate ojoile
S 12 |Paineen saato ajolle

8. Vapauta kerisse oleva poljinkytkin, eli pumpun tuotto kytkeytyy ajolle.

9. Loysad lukitusmutter 10,

10.Sadda sdatorsuvista 11 tuofoksi Kohler bensiinimoottoreilla tai Hztz dieselmootiornilla
varustetuissa konessa 23 1/min ja Kubota dieselmootiorila varustetuisse konejssa 25

I/min. Tuotto sdadetadn hydrauliikan offessa vapaakierrofia. Tuotio pienenee kiertamalls
ruuvia kiinni.

P Kirista lukitusmutterimutteri 10 pitaen kiinni saétdruuvisia 17,
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12.Nosta tukijalka 2 taysin vios, pitaen karaa koko ajon cuki, jolloin paineen mittauspisteessa
MT tulee olla 248-250 bar.

13.S80da poine ruuvista 12, 248 - 250 barin. HUOM! SMTORUU\/,’A £l 5AA KIERTAA
PAINEEN ALAISENA. MAX. 15 bar, PAINE KASVAA KIERTAMALLA RUUVIA KIINNI.

14 Kytke korissa olevasta poljinkytkimesta pumpun 1uotio puomistolie, eli pidd pofin ale-
QSENNossa

I'5.Poista suojatulppo poineenrajoituspatruunasta 13,

18 [ Mitfouspiste M]
(13 Paineenrajoituspairsuna

I6.Veda puomistoa sisadn, pitaen koko ajan karaa auvki, jolloin paineenmirtcuspistesssa A4
tulee poineen ofla 235 bar.

17.56add paine paineenrajoituspotruunasta 235 barin. HUOMI SAATOA £ SAA SUORITTAA
PAINEEN ALAISENA. MAX. 15 bar. PAINE KASVAA MYOTAPAIVAAN KIERTAMAL LA,

18 Nosta hydrauliohyn lampotila +30°C
19 Tarkista kohtien 5-16 mukcon tuotot j0 paineet, seka ajolle, erd puomisicile.
20.Kiinnite suojatulppa, seke tulppa 9 ja rajokytkin RK7.

21 Sinetoi kohteet 10 ja 11 sineffimaalilla “KESLA”
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29.0 KUORMANLASKUVENTTILIN SAATO

Sddtoarvot:

I. Nostosylinterin kuormaniaskuventtiifi 345 +5 /.0 har
2. Puominjatkosylinterin kuormanlaskuventtiili 345 <5 / 0 bar
3. Jibisylinterin kuormanlaskuventtiili 345 +5 /-0 bar

Sddto: _
o een 7 I Svojahatu
T 3 Mutier
e 4 4 Saatcruuv
e 0 T

5 Painemittari
— & Saatolohko

- Venttiili kinnitetaan sodtolohkoon kaavion mukaisest.
2. Kaytetaan hydraulicly + 30°C lempotilaan.
3. Irrotetaan suojohettu 1 ja [dysataar mutier 3.

4. Kytketaan paine 350 bar, pisteeseen P. Tuoto 10-15 /min.

4 T 5 5. Loysataan soatoruuvio 4, kunnes paine nousee 350 bor,
r e jolloin ofyyn tulo loppuu portista 2.
Y %
—— T 6. Kierretaan sodtéruuvia 4 kiinni, kunnes painemifiari naytaa
L S holuttua sadtoarvoa, jolloin samalla oliy alkaa virrate
G P portista 2.

/. Torkistetaan saatdarvo pudotiamalla paine pisteessa P esim. 250 bar, josia lahdetaan
kohottamaan pisteen P painetta, seuraten somalia painemittaria ja porttia 2. Porfista 2
fulee oliya, kun sdadety painearvo on saavutety.

8. Lukitaan mutteri 3 jo suojahatiu 1. Sinetéidadn sinetimaslifla "KESLA”
30.0 KUORMANVALVONTAVENTTIILIEN VIVUSTOJEN SAATO, VAIHE 1

Yieistd

Puomin nosto- ja jatkosylinterin pohjanpuolen putkilinjoissa on kuormanvalvontaventfileina
rullaohjatty 2/3 suuntaventtiili,

Nostimen kaantopoydan yid- ja aloosan valissa oleva lautasiousipaketti puristuu puomin
kuormituksen mukaan. Tamg jousipakefin puristuma ohjotaan vivun valitykselia rulloohjatulle
2/3 venttiilille, joka sulkeutuu ennen nostomomentin agrrajea. Nain ollen virtaus estyy
puomin laskulle ja jatkeen ulostulolle.
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Kuormanvelvontaventtilin vhtevdessa on vostaventtisi, joka sailii painvastaisen toiminnan, el
puomin noston ja jartkeen sisadnvedon.

Kuormanvalvontavenitiilin vivustoon on myoas asennettu rajakytkin, joka estad
sohkoohjausventtillin valitykselld estad kuorman etaénnyttamisen myos jibipuomin avullg,
sifloin kun puomin laskun jo ulostulon foiminto on estynyt.

Puomin lascun volvontaventtiilin vipu on kosketuksessa iskunvarmeniajaan, joka pelouttoo
vivurt {venttilin karan! liikkeen hitaasti takaisin estaen nain korin pompeimisen.

Lisdksi kuormanvalvonnan rinnalla on rajokytkin, jos kvormituseara vitetaon esim,
kuormanvalvonnan rikkooniumisen tai uikoisen ylikuormiivksen vooks:.

Kuormanvalvonnan esisddto
1

I. Ohjataan puomisto kuliefustuen varaan

2. Tarkistetaon, etta ruuvit | fukevat kevyesti venttileita HDV jo HDV2.

HOVT | Puomin laskun
kucrmanvalvento
HOVZ | Puomin jatkon
kuormanvalvonta
RKS | Libin
L xuormanvalvonngn
t . .
[ rojakytiin
3. Kiristetaan mutterit 2.
4. Kierretadn ruuvia 3, kunnes osa 4 kosketioa revyesh HOVI:n rullog

52
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5. Painetaan vipua 4 siten, efta vivun palautusiousi pohjaa. Samanaikaisesti kiristetadn ruuvia
5, kunnes vipu 4 nousee yigspain 0,5 mm.

6. Lukitaan ruuvi 5 muterilla 6.

7. HDVZ:n vipu saadetacn samoin kohtien 3-5 mukaan.

Iskunvaimentimen scdito

I Loysataan iskunvaimentimen saadon lukitusrouvi €

2. Kierretaan saatoruuvio D asentoon jossa iskunvaimentimen kara painuu herkimmin siséan.

3. Kierretadn iskunvaimentimen runkoa kiinni pain, jolloin kara painuu sisédn, jo osa 4 pysyy
poikoilloan. Kierra runkoa niin kauan, etta osq 4 likahtaa, jonka jalkeen kierretaan yhden

kierroksen verran takaisin pain. Lukitaen kiristamella muteri 7.

4. Kierretdan sadtoruuvie D O:n suuntaan, Paineteon osa 4 faysin alas. Saadetadn vapoa
paluuaika 12 =2/ -1 sekuntiin. Lukitoon rouvi C ja sinetaidaan sinettimaalilio.
Saatslampotilan tulee olia noin +20°C,

5. Huom! Venttilien HDVI ja HDV2 rullissa ja osien 4 vastinpinnoissa el saa olla maalia eika
likaa.
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31.0 KUORMANVALVONTAVENTTIILIEN VIVUSTOJEN SAATO, VAIHE 2

1. Aseta nostin tukijalkojen varaan.

Z. Ohjaa korista ohjauspaikasta (Al jibi taysin ulos kon tyhjand. Ohjoo mout puomin likkeet
kaantopoydan chjouspaikasta B.

A

L]

MAY

1.0m (36.09 ft)
R=112m (3575 ft ]

3. Saadd puominjatkon kuormenvalivontavivun
saatorvuvista T niin, efta jotkeen ulostulo
pysdhtyy, kun korin reunan etaisyys
koantokeskiostc on 11,0 m. Kinstg mukeri 2

4. Jata puomisto kohdan 3 mitican.

5. Nosta puomistoa vaakatasesia 30° - 50°
kulmaan.

¢. Jatka puvomistoa mittcan R=11.2m ko tyhidng

/. Sadda puominlaskun kuormenvalvontovivun saatéruovista 3 niin, etd puo

miston alasicsku
pysantyy mittaan 11,0m. Huomi Korin korkeus maasia on yir 1,0m.

8. Kirista muftteri 4.

7. S&adon atkana puomistoa ohjataan kaantopoydon hallintalaitieesta B.

0. Hydraulioliyn lampstila +30°C.
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32.0 KUGRMANVALVONNAN TURVARAJAN RK10 TARKISTUS JA SAATO

I. Aseta nostin tukijalkojen varaan (kori tvhjana). Puomi vaokatasoon. Jibi taysin ulos fkatso
kuva).

200mm [7.875"]
—f= =
NINS
R=10.25m +0.05m [R=33 63ft +0. 16411 J

ho

Tarkista mitta A= 9,0mm = 0,5mm (0.35" ~ 0.02%)ja mitta B--15mm = 1.0mm (0.597 =
0.047), seka rullan varren kulma =20° rajakytkimen vaakatasosto alaspain.

P & 0 5mm
(0.35"= 002"
iB YS5mm o+ 1, 0mm
| 1i059" = 0.047;

o

il

3. Jatka puomistoa mittaan R=10,25m. Ohjoa promia kaantopsdydan ohjouspaikasta B

B

- Lisad koriin varovast 290 kg:n kuorma (katso kuva)

5. Kierra vorovasti ruuvia 1 kiinni pain, jolloin rajakytkin RK10 laukeaq pysayitaen
polftomoottorin,
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é. Lukitse mutteri 2.
7. Paista kuorma korista.

8. Virita rajaxytkin RK10 {katso ohje: RAJAKYTKIMEN R TO VIRITYS), jonxa arkeen
polttomoottort voidaan kaynnistaa.

9. Sinetoi sinefimaalilio kohteet 1 ja 2.
33.0 TURVARAJAN RK10 VIRITYS

Sijoitus nostimessa

Varsinaiset turvarajakylkimet, nosto-, teleskooppi-, ja 2
jibitoiminnoille ovat kuvan mukaisesti kaantopoydan
oikeassa reunassa (viite ). Varaturvarajo on
kadntopoydan vasemmasse reunasso (viite 2;.

Varaturvarajokytkimen toimintaperiaate

Varsinaisten turvarajokytkimien joudutiug
epakuntoon tai ulkopuolisen ylikuorman
oiheuftamasta puomin heilohduksesta johiuen ylityy
sallitu puomiston kuormitustila ts. sallitu nostosade
ylittyy, talloin foukeoa varaturvaraje jo sammutioo
polttomootiorin. Ainoasiaan varalaskujariesielma
oM.

Varaturvarajokytkimen RK10 kara 4 painuu sisadn ylikuormitustilanteessa. Huomea, efia
nostimessa voi olla joko Schmersal- tai Telemecanigue kytkin,

Korjaustoimenpiteet varaturvarajan toimittua Schmersal-kytkin

I Laske kori maohan varalaskujariestelman avulla,

2. Poista kvermitustila. Ts. tyhjenna kori.

3. Selvite varaturvarajokytkimen loukeamisen syy. Jos varaturvaraja RK10 on lauennut muuste
Syysta, kuin tahallisen ulkopuclisen ylikuorman ciheuttamana, nin kutsu nakalle asiansa

osoava henkilonostinhuolto rarkastamaan jo korjcamaan vika ennen nestmen seu

racvaa
kaytéda.
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Kytkimen vudelleenviritys

- Avaa ruvit 5 (4kpl} o nosta kytkin yiés.
CAvaa ruwvit 1 (4kpl) ja veda kansi 2 ulos,

. Veda karaa 4 varovasti ulospéin sen verran,
efta se naksohtaa kevyesti. Jos kara irtoaa,

m A N ‘ ‘ kokoo se asianmukaisesti paikoilleen ja
€ NI N EV/ ST varmista, etta kara 4 jaa ulkoasentoon.
@j& //'/\’ g e N C_ir),f-/fé

@// 2. ~ 4. Laita jousi 3 poikoilleen ja poing kansi 2

fakaisin kiinni.

5. Kiinnite kansi 2 ruuveilla 1 takaisin paikoilleen.

6. Kiinnita kytkin takaisin paikoilleen ruvveilla 5 ja muttereiila 6.

Korjaustoimenpiteet varaturvarajan toimittug Telemeganique-kytkin

I. Laske kori maahan varalaskujdriestelmén avulle.

2. Poista kuormitustila. Ts. tyhjenna kori,

3. Selvita varaturvarcjakytkimen laukeamisen Syy.

4. Korjaa tai korjoulo kytkimen laukeamisen aiheutianut mahdollinen vika nostimessa.

Kytkimen vudelleenviritys

7 1. Avoa kaantopéydan kansi
;/T: 7 -
LT T T 2. Avaa varaturvarajakytkimen kansi 1.
<1-'/ ; -—WI ;—; ./‘/_, \ "'/f:'“\\}l;
: o O e /[ 3. Virita kara 2 toimintatiloan tyéntamalle karaa

B o nuolen suuntacn lovesta 3, niin pitkalle, etta
_ se naksahtaa.

|- 4. Sulje kytkimen kansi 1.
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34.0 JIBIN KUORMANVALVONNAN TARKISTUS JA SAATO

1. Aseta nosrin tukijalkojen varaan. Puomi voakatasoon. Jiki PYSTYasentoor katso kuve, kor

tyhjana.

B
- .
; = StS
- !
b

L MAX =300mm (11.812")

2. Terkista, efta rojokytkimen RK) rullan vipu on 15 asteen kulmassa vackatososta alas pain,
ruflen ollessa vapaana fkatso kuva),

3. Jotka puomision niir kauan kunres
kuormanvalvonta oysayttad sen.
Ohioa puomia kaanispsydan

onousventtililla /A

4. Kacnng puomin ohjaus korin venttiililie
B8,

5. Ohjaa jibipuomilla koria, samalia
saataen ruuvisto 1 kori pysahtyrmaan

vahlie L max. =~ 200mm.

6. Toisto kohta 5 vohintaan koime kertaa.
Fluom! Korista ohjaojan on oltava korin vikopuolella, korin yhiana, eika ohjatessa soo
nosfaa eika painaa koria.

7. Kirista mutteri 2. Sinetoi ruuvi | lo mutteri 2 sinetfimaalilla.

8. Sinetdi rajakytkimen vipu / mutieri.
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33.0 PUOMINLASKUN KUORMANVALVONNAN TARKASTUS JA SAATO

I Vedd puomisto taysin sisaén

2. Kayta hydraulisliy +30° C lampétilaon

3. Kiinnita ketju tai vaijeri + paino (pituus n 14m painoineen) korin reunaan. Ketjun ja painon
yhteispaine 230 kg + 2 kg,

4. Nesta puomisto taysin pystyyn jo
jotka se tayteen pituuteen. Ohjaa
puomia kaaniépoydan
ohjausventtiililla (Y).

5. Laske puomistoa alas, pifaen
olaslaskukaraa taysin quki,

Alaslaskun tulee pysahivd mitiaon
R=7,75m = 0,1 m.

Saadd farvitaessa puominlaskun
kuormanvalvontavivun saétéruuvista

6. Toista alaslasky vahintaan kalme kerfaa. Miffaa aina sade R,
7 Kirista muteri 2.

8. Sinetoi ruuvi 1 ja mutteri 2 sinettimaaolilia.
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36.0 PUOMINJATKON KUORMANVALVONNAN TARKASTUS JA SAATO

&0

10.Kirista mutteri 2.

[

2z

0

ds

Veda puomisto ifaysin sisaan

Kayta hydrovliolyy ~30° C

lampatilaan

Kimnnita ketju tai vaijeri —
poino (pituus n 1 1m
pamoineent korin reunaan
Kefjun ja poinon vhterspaine

230 kg = 2 kg.

- Nosta puomisto taysin

Pystyyn ja jotka se tayieen
pituuteen. Onaa puomia
kdantopdydan
ohjousventiilila [Y;,

. Loske puomistoa alas, jolloin

se pysohtyy pisteeseen B.

- Vedd puomistoa sisaén noi

2.9 m {L=10m) pisteeseen C.

Laske puomisto alas

pisteeseen [ niin, efte paino
koskeftan kevyesti maata,

8. Jatka puomistoa pisteen £ svunfaan, prioen puominjoikokarag
faysin auki, Korin tulee pysahtya mitoon R=7.75 m
Seada torvittaessa saaioruuvista 1.

9. Toista kohia 8 vahintaan kolme kertaa. Mittao aina sade R.

H.Sinetoi ruuvi 1 ja munen 2 sineftimealilla.

2 KESLA OY
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37.0 PUOMISTON NOSTO- JA LASKUNOPEUDEN MITTAUS

1.

7

V1 = Nosfo

VZ = Lasku

Minimi nosto- tai laskuaika = 20
L= max. sade 80 kg:n
korikuormalla,

VIimax. = 0,4 m/s {prEN 280)
V2 max. = 0,4 m/s ‘prEN 280}
Hydraulicliyn lamporila - 30°C

Laskunopeus

Aja korista ohjaten puomisio ja jibi
taysin pystyyn 80 - 90 kg:n
korikuormallo.

veda puominlaskukara taysin auki,
josta kello kdyntiin. Pysayta kello,
kun puomiston litke afkaa hidastua

kohdassa B.

Nostonopeus

Puomisto on pysdhtyneend
kohtoan B.

2. Tyénna puominnostokars faysin auki, josta kello kayntiin, Pysayta kello, kun liike alkaa

hidastua kohdassa A

JOS5 LASKU- TAI NOSTONOPEUS ON ALLE 20s KATSO SAATOOHJE.

&= KESLA OY
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38.0 PUOMISTON NOSTONOPEUDEN SAATO

Nestonopeuden
saatoventiil

Lukitusrouy:

Sinettimaoaii

I Kaytetaon hydrauhioly —30° C

feinteleliitalolal
oA ; ] .
L. AVTIaan juktusryuyr,

- Kierreftaessa saatoventtiilia —
suuntaan puomiston nosio

nopevtuu, el aika prenence.
- suuntfaan kierrettdessd nosio hidastuu, eli mitattu aike kasvoo

4. Kiristetadn fukitusrouvit

5. Sinetéidacn lukitus sinetimaalilla.

39.0 PUOMISTON LASKUNOPEUDEN SAATO

Lukitusmutieri

Sadtoruuvi

Nostosylinter

Kuormaniaskuventii,:

Laskunopeuden soatovertl |
Sineffimaali

. Raytetaan hydraulioliy ~30° C
lampétilaan.

S Avatoan lukitusmutten |

3. loskunopeus sdddercan kiertamdlic
kuusickoloruuvia:

~ Suuntaan kierreftéessa puomiston faskunopeus nopeuivy, el mitchy TiXG pienenee.

- Suuntoan kierretdessd puomision laskunopeus nopeutuy, e mitaty

Qi kOsvoo,
4. Kiristetaan fukitusmutteri 1, pitaen samalle kiinni kuusiokoloruuvista 2

2. Sinetsidadn sinettimac!ilia.

62
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40.0 PUOMISTON ALASLASKUN LIIKKEELLELAHDON SAATO

80kg
@lbs]

|

-

@

T 80kg |

i 117610s)

/‘7,4*
r

9.9m 132 474 S
e 4 (o

=
my _\T -
™ -~ -‘«-.
~F s -
Pl s o
IS Q& o G\
xR | @,\/\/
oy ; .
= ‘ . N
< O Y
§ I (aat 'k\ \
E ‘\ s li
| N | ;
f V\ \ i Q '
i 3 A 2
/ ! 2
| v /.
i
I _ T
! £l A=
_Y/ J‘® o’l
; <D
)
I | Sucjatulppa
2 | Saatorvuvi
P |Paineenmifiauspiste
4 | Kadntopoytd

50416 suoritetaan, jos asennosta A liikkeellelahio on liian nopea tai, jos puomisto et tule

alas asennosta C kylmilla oljyilla,

2. Avataan suojatulppa 1 jo kiinnitetddn painemittari pisteeseen P

3. Kayfetadn hydrauliolyy ~30° C lampotilaan,

4. Nosfetacn puomisto asentoon A, taysin pystyyn.
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5. Vedetaon kaantopoydan hallintaventtiilista Y alosloskukara taysin auki, jonoin pamemitann
tulee naytfaa 68 bar = 3 bar.

4. Laosketaan puomisto sisGan asentoon B, jossa paine on noin 66 bar.
7. Vedetaan puomisto sisaan kohtaan C, jossa paine on noin 69 bar.
8. Lasketaan puomisto alas asentoon D, jossa paine on noin 65 bar.

9. Kierretidessa soatoa 2 + suunfaan paine kasvoo. - suuntaan kierrettaessa paine pienenee.
10 Kiristetaan suojatulppa 1.

11 .Sinetoidaan sineftimaalifio

41.0 KAANTONOPEUDEN MITTAUS JA SAATO

—Max. Nopeus=0,7m 7 s

L @.9mx 2x T
~Tayden ympyrén kierrosnopeus = BGEN 89 s ' kierros
’ m r". S

—Hyvdraudioliyn lampotila =307 C

64
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Kuristimet, jotka maaorédveat
kaantonopeuden. Vakio

7, 5mm

- Pienennettaessa osan 1 reikad kaantonopeus hidastuy
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42.0 KAANTOPAINEEN MITTAUS JA SAATO

= Sidonickohig

Koantomootor

52 suunnon paineensadto

52 suunnan mittauspisie MP3

51 suunnan mittouspiste MP2

| ST suunnan poineensacts

n

. Sidotaan puomisto kuvan mukaisest;

Kitnnitetadn painemittar
miffauspisteeseen AMP2.

Poistetocn suojahaiiv
paineensaaiopatruunen ST paaita.

. Kaannetean puomistoa suunroan S, ic

soadetaan poine 150 bar Tuoton
ollessa -10 1'min.

Saadetadn S2 kontien |4 mukaisest:.

Kitnnitetaan svojohatut ja sinetéidasn
sineffimaalilla.

HUOM! PATRUUNOITA 51 JASZ EISAA

SAATAA PAINEENALAISINAI

66
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43.0 SALLITUN NOSTOSATEEN TARKISTUSMERKK!

X | Puomiston ohjaus

I Merkit
2 | Musta teippi:
50 x 100mm

(1.977 x 3.94"]
3 {Punainen maali:
20 x 50mm

(0.977 % 1,977

I Aseta nostin tukijalkojen varaan, puomi vaakatoscon. Jibi taysin ulos. Kori fyhjong,

. Kayta hydravlioliy ~ 30° C lampétilaan.

[

(]

. Ohjac puomistoa kdantopdydan ohjausventiililia, niin kauan, etta se pysahtyy. Tee merkk
nostopuomin suun kohdalle valipuomiin (katso kuva).

4. Veda puomisto sisadn. Toista kohta 3 kolme kertaa,
5. Veda puomisto sisaan, laske jibipuomi alas pystyyn, tyonna puomisto ulos.

¢. Ola kolmen merkin keskiarvo, josta mitoitat merkit siten, etfa nostopuomin sivulivkupalat
eivét hankaa niita.
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44.0 PUOMISTON ALASLASKUN TARKISTUSMERKKI

T |

| Nosropuom: |

2 1 Kaantopoyts

3 [ Osoitin

4 | Merkit

. Asetc nostin tukijoikoien varoan
puomi yiaasentcon. Teleskoopp:
uikona, ko tyhjana ja ibipuomi
puomin suuntaiseks
kaannettyna.

2. Kayte hydraulioly ~30° C
lampotiloan,

3. Aja kaantopoydan
ohjauspaikasia puomistos
nostosylinteniio alaspain niin
kauan, kunnes se pyschtyy. Tee
merkki nostopuomiin csoithmen
3 kondalle.

4. Nosta puomisto vios. Toistg

kohta 3 kolme kertaa.

5. Veda puomisto sisdan, jibi ala-asentoon ja loske

puomisto olas.

6. Maarittele kolmen merkin keskioro. Limas
forkistustarra A {nimikenumero: 3280521 |
nostopuomiin siten, efta tarran viree NORMAL iujee
keskiarvomerkin kohdalle,

68
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45.0 KOEKUORMITUS

]

14
G0 )

. Asefa nostin tukijalkojen varaan,

jibi taysin ulkona 1@ puomisto
sisaan vedettynd.

- Kayta hydraulioly +30° C

lampotilaan.

- Aseta koriin 230 kg:n

korikvorma, 200mm:n
etaisyydelle korin
portinpuolelsesta reunasta,

. Nosta puonusto tdysin pystyyn

kaantopoyddn ohjousventiililla
{Y) ohjaten.

- Jatka puomisto tayteen

pituuteen.

. Laske puomisto alas, sallitulle

rajalle R=7,75m.

/. Kaanno puomistoa kiéniokeskion ympdari taysi kierros molempiin suuntiin.

8. Nosta puomisto faysin pystyyn.

9. Vedd puomisto taysin sisadn.

10 taske kori machan.

I'.Lisoa tukipala & 60-80 mm, paksuus 25mm = 0, 5mm
valiin L (kohta X).

12.Kiinnite ketju tai vaijeri koriin.

13.Nosta ja jotke puomisto taysin ulos, jo laske sallitulle
rajalle R=7,75m. HUOM! KUORMANVARTIJAT EIVAT

14.Kiinnita 60 kg:n fisapaino ketivun far vaneriin, sifen efta
paino on koholla maasta.

2= KESLA OY
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15.Kaanna puomistoa varovash kaantékeskion ympari, taysi kierros kumpaankin svuntoan.
16.Poiste ylikuorma, sekd korikuorma.

17.POISTA TUKIPALA KOHDASTA X

I8.Tarkista huolellisest, ettei nostimeen ole syntynyt repeyhmia, tai oy syvic
muodonmuutoksia.

19 Tayta koekuormituspoytakiria.

20 Tarkista koekuormituksen jalkeen, etta furvarojojen sacdct eivar ole muvitunesr Korjaa
tarviffoessa.

46.0 KUORMANVALVONNAN JOUSIPAKAN TARKASTUS

I Aseta noshin tukijolkojen
varcan, puomi vaokatosoon
[1b1 taysin vlos, kort ivhjone.

N

- Aja puomista ulos merkin A
kohdalle, koriste (X
ohiaten, tarvittoessa korig
nosfaen,

3. Pysayta maootieri ja jate
| puomisto vapaasti kuvan
osoitffamacn asentoon

i) [
TIM 3L 09 £

}

4. Mittaa jousipakan korkeus [, jos se on pienempi kuin 22mm, niin vaihde jousipakat
ohjeen 46.0 mukaisesti

5. Vaihdon tarve ilmenee myos, kun salliffu nostosade lyhenee huomatavosy

- Terkisrettaessa
nostosateen rajoitusta merkin A avulla, merkki ei tule nakyviin.,

70
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47.0 KUORMANVALVONNAN JOUSIPAKAN VAIHTO-OHJE

——

ND

[oV]

A | Suojus

B | Tuet

L Muttertt

2 Akseli

3 | Lavtasjouset
4 | Vaste

Vo
fv{
A;<

’ N
L S N o ; ; -
¢ T L _\\ w i N
- P g A
\.(/”f \ VJJ // /f
" ‘.\\\ ¥ ’é/ K
~ AN / e
. w Py
N ” -7
Tl b

- Aseta nostin tukijolkojen varaan, pyordt hieman irti maasta, puomisto sisaan vedettyna,

kori maassa, sivuilta tuettuna (katso kuva)

- Arronta suojus Al
rroita mutterit 1 (dkpl ),
. lrrota oksell 2, nostaen semalla puomistoa ylos.

- Nosta puomistoa varovash. Tarvittaessa irroita hydravliletkut kiinnittimisiaan. Seuraa

nostaessasi myos sahkojohioja.

Vaihda loutasjouse!. Kayta vain varaosaluetielon mukaisia jousia. Asenna jouset kuvan
mukaiseen |Grjestykseen.

Laske puomisto paikoilleen. Kiinnita akseli 2, jo vaste 4. Kirisid mutterit 1 50-70 Nm
tukkuuteen. Lukitse muttert sakaralevyilla, myos akselin 2 mutteri.

- Saada kuormanvalvontalaitteisto ohjeen mukaisest,

Svorita koeajo. Tee korjauksesta iimoitus tarkastuspoytakirioan kontiin: huomautukset,
korjauksen kohde, paivamoara ja korjouksen suoritaneen allekirjoitus.

&= KEGLA OY
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48,0 VAAKATASON OSOITINLAITTEISTON SAATO

I Aseta nostin tukijalkojen varaan.

2. Asetc vesivaoka kohfaan A, jo saada nostin vackatascon poikittoissuunnassa = 1,07

tarkkuudella.

~

3. Aseta vesivaaka kohtaan B, jo saada noshin vaakatasoon pifuussuunnasse = 1,07
tarkkuudella.

vasrLds T

4. Jara polftomoottori kayntiin,

5. Avaa kansi C, seka kotelon 2 kansi.

Z Kotelo 2

4 Kaorelo 4

5 Kotelo 5

A, Vesivooks
C  Konsi 7

/2
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Z Kotelo 2

5 [Kotelo 5

& | Ruuvi 6

SE14.5E16 | Elohopeakytkimet

7.

. Kierra ruuveja 6 auki jo paina

kohdusta 7 kytkinta alas (kotelo
2), jolloin lamppu H4 sammuu

(kotelo 5}. Tee samoin kaikille
kytkimille SE14-SE17.

- Kierra varovash ruuvia 1 kiinni

pain, jolloin lamppu H4 sytyy.
Kierra tasta vielo ruuvia 1 /-
kierrosta kiinnipain. Tee samoin

kaikille kytkimille SE14-SE17.

. Laske nostin pyorien varaan,

tukijalot irfi maasic.

Aseta nostin voakatasoor
osoltinlamppujen avulla.

Tarkasta nostimen asento vesivaa” an avulla kohdista A ia B. Svurin sallittu kellistuma on

17 5aada torvittoessa kohdan 7 mukaisesti

&= KESLA OY
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49.0 KAANTOLAITTEISTON VALIYYDEN MITTAUS

SIS A

] Planeertcvaihteisio
Z Kaantokeho

KK | Kaantokeskia

I. Veda puomisto taysin sisaan, iibi alas.

2. Loske kulietustuki alas, jata puomi vaakatasoon,
3. Tyonna koria kevyesti suunnasio A, tyhia liike pois. Mittoa mitta L1
4. TyGnna vastoovast suunnaosta 8 1a mittoa mittg {2,

5 L1 -12eisac olia suurempi, kuin 40mm.

— Asennettaessa fyonnetddn kaaniskeha ja vointeisto torsiaan kohti. Akselivali AT on 328mm
+0,02mm / -0mm ennen pulttien 8 kiristamista.

— Kaantokehan hammastuksen farkistusmitia 15 hampaan viion 200,757 mm. Vaihdon
alarajo on 200, 0mm.

- Kaontovaihteen hommespyoran 717 tarkistusmitta 3 hempaoan vyl on 34,098mm.

Vathdon
alargja on 33,35mm.

6. Torkista myds planeetiavaihieision kuluneisuus.

74
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50.0 KAANTOKEHAN PULTTIEN TIUKKUUS

Sisdkehdn pultit A:

1. rrota svodinryhmé | g venttitiilohko 2
Kiinnityksistacn, Hydrauliletkuio e
tarvitse irroftan. Kiriste pultit 300 - 360
Nm riukkuuteen momenttiovaimeila.

Ulkokehdn pultit B:

I Ulkokehdn pultit kinsieraan avkosto

kaantamalla avkko pultin kohdaile.

o Sl e TEA LTS
Klf.‘SWSJ’JquU-Jb Yol - TS N

51.0 KAANTOKEHAN KULUNEISUUDEN

MITTAUS
A-A = Mitan ¢ {leikkous A-Al ollessa pienempi, kuin
diuA T 13 mm on kadntckeha vaindetava,

L* T ._".:—'—! - ;T - B ."7 -
R .~
i K Ty
. . et !
= I N
. m N B e
. . - i 7 S AN
—— ———t PN, 1——-,-_,.-_.4_.' — —
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52.0 PYORIEN SAMANSUUNTAISUUDEN SAATO

4

1000

} e —

Ay

afn[

i P

= I i
= ‘ :
S ! L
-— . _—
= £ ~ s
| v > . g
- ~— —’
! : i1 [210mm
TERALT 2.2

—_—— Y
K hY 4‘—\ 4/‘-\.
) : N b e
. " \\ -
~—— ™
\\.
Nrge—
—

- rrote mutterit 1o ncste roigerangor 2 im velikaopaieisig 2

[0

L]

- Loysaa mutterit 4,

3. Ohjoa sylinterin varret siten, etic mitte | on vhia suuri

L
’ sexC vasemmaella, e#e oikealla
puclellc = 1,5mm torkkuudella.

: { P .
4. Asetc novat yhdensuuntaisiksi = 4,Cmm tarkkuudelio

i

Kierrg osat 3 lahimpadn sopivaan asentoon. Huomio mifta L] = !

= L=

N
!

Cmm.

.y
9.8
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53.0 JARRUPALOJEN VAIHTO JA SAATO

1. Aja nosiin tasaiselle jo pitavalle alustalle
2. Nosta pyorat tukijaloific hieman irti maasta jo sammuto mootori,
3. Irrota jarrullisista navoista pyorat.

4. lrroita jarruletku kohdaste 1 ja tulppaa letky.

L

rrota mutteri Z.

6. Kiinnitd R3/8" x 50 ruuvi tai R3/8” kaksoisnippa, jonka sisdssé on M8 kierre, seka M8 x 40
ruuvi kohtaan 1.

7. Kirista ruuvia 3 niin, ena jarrupalat irfautuvat jarrulevysta.

8. Kierrg karasta 4 kiinnipain, jolloin jorrupala erkanee jarrulevysta.

9. irrofa ruwvit 5 o siirra jarusylinteri sivuun,

10 Irrota ruwvit 6 ja jarrupalat

I Jarrupalojen asennus tepahtvu péinvasioisessa idrjestyksessa. Kohdat 5-10.
Jarrupalojen sidto

I Ajo nostin fosaiselle jo pitavalle alustalle

2. Nosta pyorat tukijaloilia hieman irti maasta. Jafa mootor kayntiin.

3. Irrota jorrullisista novoista pyerat,

== KESLA OY
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4. Kganno alarungon ajovarsistossa oleva valintakytkin asentoon NOPEA AJO.
5 lrrota mubteri 1.

6. Veda ojovipu aariasentoonsa, korin suuntaan, nin eftg pyorat alkavat pyoria. Pida vipu
QOriasennossy.

7. S0adé jarrupalan ja -levyn volys karasia 2 kiedtamallo mittaan 0,8 - 1,0mm) huomea, efte

valysta mitaftaessa on foinen jarrupale levyssa kiinni, Jorrupalan jo Hevyn valys soadetaan
xummassckin pyorasse samansuuruiseksi, jarrufuksen tasaisuuden takocmiseks:

NOUDATA ERITYISTA VAROVAISUUTTA TYOSKENNELLESSAS! PYORYAN ARty Ay
LAHEISYYDESSA. TAPATURMAVAARA |

8. Vapouta cjovipu ja kirista mutteri 1

54.0 JARRUJEN VAPAUTUS

I Irrote hydrauliletky kohdasia 1 ia tulppaa letky.

2. Kiinnita R3/8” x 50 ruuvi tai R3-/8” kaksoisn

iPPU, [ONka sisassa on M8 kierre, seke M5
ruuvi kohtfoan 1.

» 80

3. Kirista ruwvia 3 niin, etio jarrupalat irtautuvat jarrulevyste.
55.0 HYDRAULIMOOTTORIN VAPAUTUS

1. drrota ruuvit 4.

2. Veda akseli 5 ulos, kadanng vra-akselioso ulospain jo kinnitg ruuveilia 4.

HUOM! JARRUJEN JA HYDRAULIMOOTTORIEN VAPALUTLS AIHEUTTAA NO
PYSAKOQINTHARRUJEN POISTUMISEN,

— LV AW S TJI‘ tA\«"i E N
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56.0 JARRUJEN SULKEUTUMISAJAN SAATO

X | Kansi
A | Venttiili

I. Aseta nostin siirtokuljetusasentoon.

2. Avaa kansi X

3. Aseto nopeudenvalintakytkin Asentoon

NOPEA AJO.

4. Soada polffomoottorin kierrosiuky max. nopeuteen (3000 r/min;.
5. Kayta hydraulioliy +30°C lampotilaan.
6. Tarkista rengaspaineet (310 kpa).

/. Valitse ojopaikaksi tosainen pinta (betoni, dliysora tms. ).

A | Ventiili

I | Lukitusrouvi

2 [Paineenrgjoituspairuuna

8. Aja nostimella maksimi nopeudella (3,4
km/h) jo padsta nopeasti ajoventtilin kara
keskiasentoon. Séada venttiilista A
pysahtymismatkaksi 0,3m - 0, 5m.

9. Kierreftidessa sdaidnuppia = suuntoan pysahtymismatka lyhenee.

HIUOM! KIERRE TTAESSA SAATONUPPLTAYSIN KIINN JARRUT EIVAT SULKEUDU.

% KESLA DY /9
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57.0 MAENNOUSUKYKY JA PYSAKOINTIJARRUJEN PITOKOE

I Kayta hydravhisliy +30°C lampotilaan,

2. Valitse 11°- 15% fasainen kova rinne (pyordt eivat saa poinua maancn Smm enempoa;.
3. Aseta nopeudenvalitsin asentoon HIDAS AJO.

4. Aja nostin kuvan mukoisesti rinteeseen jo pyséytd sithen. Nostin el saa valua 0,5 metric
enempaa.

5. Jatka rinteen nousua. Jos nosiin ei lahde likkeelie, niin kdyts ohjauskara xeskigsennossca ia
yrita vudelleen.

6. Yrita kolme kertao kohdan 5 mukoisest
7. Aja nostin myos mootton edella kohtien 4.6 mukaisesh,

8. Jos mdennousukyky on huono niin jarkista ajon paine mittauspiste M1 sio. Paineen tulee
olla 248bar - 250bar kuvan mukaisessa asennossa. Jos pame on pienempi, niin tarkista
paineenrajoifuspatruunat PP ja séada testipenkissa avaufumispaineeksi 260 bar.

Tarkisia myds hydraulimoottorien lapivuoto, joka ei yhden moottorin osalta saa olla
suurempi, kuin 2 {/min, 250 bar paineelila,

7. Ajeftaessa maokec alos 3,6 km/h nopeudella on nostimen pysahdytave 2 meirin matkaila.

10.Nostimen vetokyky tosaisella siledlla alustallo on 1270 kg, 250 bar poinesila i renkaiden
vierintasateello r=355mm.

8
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58.0 TUKLJALAN RAJAKYTKIMEN TOIMINTA (4kpl)

i — ﬁ_/é‘i’i‘_t:%l B | Rojakyikimen cukeamispiste
o Y. T T —t-:‘-;’;/ O | Rajakytkimen kara
-/ O | Rajakyrkin aukeaa
A Ny - N - ) )
- - // C | Rajakytkin sulkeutuu

— anturan noustua 1 80mm -
250mm maan pinnasta ylos,
nostimen ollessa renkaiden
varassa. Auetessaan rajokytkin
estad puomiston kaytén.

: ; et |
T ; _i N 5, ji A ! ‘ 3 )
) .7 —/; _g\\é&%/\/ e I Rajokytkin aukeaa tukijolan
| o X

1801

2. Kostelssa ja jaatavissa olosuhteissa saatiavat rajakytkimet RK1 - RK4 jadtyd aukiasentoon.
Rasvaa rojokytkimen kara (kohto D} esim. Molykote separafor spray rasvalla,

3. Jos vali A on suurempi, kuin 250mm, niin tarkista rajakytkimen kunto,

59.0 PUOMIN VAAKATASON RAJAKYTKIMEN RK6 TOIMINTA

A | Rajakytkin RK6
O | Rajakytkin

avkeao
4 1 C | Rajakytkin
| Isulkevivu
S A | Rajakytkin RKé
_&/ - B |Rajokytkimen aukeamispiste
";l:‘wff\,:— D | Rajakytkimen kara
. I. Rajakytkin aukeaa korin noustessa maan pinnasta 2300mm -
R 2500mm, nostimen ollessa renkaiden varassa, Aueftessaan
LR R rajokytiin katkaisee ajon- , ohjauksen- tukijolkojen kayton,
L \3__ 2. Kosteissa ja jadtavissa olosuhteissa saaftaa rojakytkin RKé
jaGtyG auki asentoon. Rasvaa kara, kohta D esim. Molykote
& KESLA OY
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separator spray rasvalla.

3. Jos kori nousee ylemmaksi, kuin 2500 mm, niin tarkista rajokytkimen kunto. S0&da kytin
sirtamalla sita suunnassa C-C,

60.0 HD-JAKAJAN LETKUJEN VAIHTO-OHJE

lrrorta svodinyhme 1, venttillingrma 2 ja

valintaventtili 3 knnnityxsistaan,
Hydrauliletkuja el tarvitse irrotica.

2. Irroita jokajon kiinnitysrount 4 (6 kpl),

3. Nosta jokajoa sen verran vios, etd scat
vaihdettua myos alimmat latkut

82
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61.0 SUODATINLUETTELO

Hydrauliikka:

Suadatin Tyyppi Varcosanumero”
Paluusuodatin Finn-Filter FF PAVL 3-1003-10 R3/4” | 3090195
Palvusuodatinpatruuna FEPAVL 1-1003-10 3090420
Painesuodatin FHP 65 18 AT0 NAGS 30%0488
Poinesuodatinpatruuna HP-65-1-AT0-NA 3090721
Polttomoottorit:

Suodatin Tyyppi Vargosanumero’

KOHLER COMMAND

lmansuodatin

KOHLER 47 083 03

fIman esisuodatin

KOHLER 24 083 02

limansvodatin + esisuodatin 3090804
Oliynsuodatin KOHLER 12 050 0] 3090702
Poittoainesuodatin KOHLER 25 050 02 3090667
HATZ 1D 80C

fimansucdatin HATZ 01078500 3090752
Oljynsuodatin HATZ 03795700 3090750
Polttoginesuodatin HATZ 40089401 3090751
TKUBOTA D722

Imansuodatin KUBOTA 15372-8745-2 3090830
Qijynsuodatin KUBOTA 158471-32430 3090831
| Polttoainesuodatin KUBOTA 15231-4356-0 3090837

TKESLA OY:n varaosanumero
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62.0 SAHKOKAAVION MUKAINEN KOMPONENTTILUETTELO

1.Kori:

Positio | Nimi Toiminto Tyyppi

KOT4 Sahkokotelo

SHZ HATA-SEIS kytkin SQUARE

DR0O0TDICIR/B/DAT]

SKZ Kierfokytkin Nestekaasu/bensiini

SPI Painikekytkin Aanimerkki

SP2 Painikekytkin Obhjausvarsiston kayo

5P4 Poljinkytkin Kaytokytkin, USA

SPé Painikekytkin Varalaskun kaytto

SVL2 Virtalukko HATZ toi KOHLER

HE,HY | Kuormituksenvaivonnan

toiminta

RIO Rele Kuormituksenvalvonnan
merkkivalo

Y4 Solenoidiventtiili jibisylinter

D4 Diod:

D5 Diodi

0é& Diodi

D7 Diodi

A Adnimerkki

Pistorasia 220V/T6A (110V / 14A USA)

2. Puomisto:

Positic | Nimi Toimintio Tyyopi

KOT§ Sahkdrasio 220V:n liitinrasio

RKS Jatkeen ketiurajokytkin Telemecanique XCX-
[5351H29

3. Kddntopoytd:

Positio | Nimi Jominto Tyyppi

KOT/ |Sahkokotelo

SVL] Virfalukko HATZ DIESEL

SH] HATASEIS kytkin SQUARE
DY001D3CIR B.DATI

SP7 Painikekytkin Varalaskupumpun

kayto
SPK1 Poavirtakytkin g
84
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3. Kddntopoytd:
Positio | Nimi Toiminio Tyvppi
RK& Puomin vaaka-asennon Telemecanique XCX-
rajokytkin P502H29
RK7  Kaonnon rajakytkin Telemecanique XCX-
P507H29
RKY Jibipuomin Telemecanique XCX-
kuormanvalv.rajakytkin 5351H29
RKIO | Puomist, Telemecanique XCX-
kuormanv.vararajak. 5351H29
Ri Rele Tuntimittarin kayte
RZ Rele Puomiston ohjaus
R3 Rele Ajon ohjaus
R4 Rele Kaksoiskaynnistyksen N
esto, vain diesel
RS Rele Kaksoiskaynnistyksen
esto
R6 Rele Starttimoottori
RE Rele Hatapysaytys /
moottorin kaynnistys
RI1 Rele Varalaskupumppu
R12Z Rele Varalaskupumppu
VR Vilkkurele
Y1 Solenoidiventtiili HD-5ljy puomistolle
Y2 Solenoidiventhili HD-6liy alarungolle
HH Hehkun merkkivalo, vain
diesel
H5 Vilkkuvalo Oljynpaine /
Jaahdytysnesteen
famps
Heé Oliynpaineen merkkivalo | vain diesel
H7 Latauksen merkkivalo, vain
diesel
HI0 Jaahdytysnesieen Vain Kubota Diesel
merkkivalo
Hil Tuntimitiari Moottorin kaydesse
D] Diodi
D2 Diodi
DY Diodi
010 Diodi
D1 Oiodi
% KESLA DY
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3. Kddntopoyta:
Positic | Nimi Toiminto | Tyyopi
N3 Diodi Vain diesel
2 Suloke 10 A Puomistolle ja
clarungolle
F3 Sulcke 10 A Korin virtalukolle
Fd4 Sulake 10 A Ohjausvarsiston
kaytolle
F5 Sulake 5 A Adnimerkille
KOTé |Sankokotelo Lieriojaxkajo
LR1-7 |Lieridjokcja Behne A4-857-05 4~ PE
B8 Akky 12V 554K
4. Alarunko
Positio | Nimi Toiminto Tyypoi
KOT! | Sahkokotelo
RK3 Tukijalan rajokytkin Telemecanigue XCK-
S502HZ
RK4 Tukijalan rojokytkin Telemecanigue XCK-
S502HZ9
Y7 Solenoidiventtiil) Ohjaus
Y§ Selenoidiventtiili ohjaus
KOT3  iSankokotelo Runko korinpuoli
RK1 Tukijalon rojokytkin felemecanique XCK
S502H2Y9
RKZ2 Tukijaian rajekytkir ! Telemecanique XCK
| S502H2
Y5 Solenoidiventiiili ohjausvarsiston sylinteri
Y6 Solenoidiventtiili ohjcusvarsiston sylinteri
Y9 Solenoidiventtiili cjonopeus
R7 Rele Ohjausvarsision ohjous
KOTS | Sahkokotelo ohjausvarsisto

SK3 Kiertokytkin

Ohjaustavan valinta

SK4 Kiertokytkin

Ajonopeuvden valinta

SP3 Painekytkin

Tukijalkojen ohitus

Hi-H4 | Merkkivalo Voakotason osoitus
KOT2 | Sahkokotelo Runko korinpuol;
SE14- {Elohopeckytkin Vaakatason osoitus
17

VWK Vikavirtokytkin

Neptun 2000 Austric 220

VIINZS ANDOR
‘ SIF25:2°0.03 Huam! e
| [USA;
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5. Hatz diesel

Positio ‘Nimi

759 |Diodi

121 Hehkutulppa

124 Latauksen scadin

126 Genercattor

127 Starttimootton

157 Dieselin pysayhn

162 Oljynpaineanturi

6. Kohler Command

Positio | Nimi Toiminto | Tyyppi
G Generaattori

A Starttimoottori

S5P5 Oljynpaineanturi
| 5P6 Paineanturi Kaasusolenoidin ohjaus

Y1 Solencidiventtili nestekaosulle

YiZ Soflenoidiventinli bensiinille (Kohlerin kaasuttimessa)

7. Kubota D722-E

Positio | Nimi Toiminto Tyyppi

M Starttimoottori 12V 12V 40 A
G Latausgeneraattori 12V

SOLT | Starttisolenoidi 12V

GP Hehkutulppo

5 Pysaytin solenoidi 12V

T1 Ajastin hetikun merkkiv. ohjaus

72 Ajastin pys. solenoidin ohjous

FB Sulcke 12V/A15A
P Oljynpaineanturi

H Lampétila- antur B
HH Hehkunmerkkivalo kotelo 7, kaantopoyta

Hé Oliynpain. merkkivalo | kotelo 7, kagntopoytd

H7 laiauksen merkkivalo | kotelo 7, kaantopoytd

H10 Yiikuum. merkkivalo kotelo 7, kaantopdyta
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